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2242 - Universite Ogrencileri Arastirma Proje Yarismalar

2019 Y1ih Final Yarismasi



Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

YAPAY ZEKA ALGORITMALARI ILE EMG KONTROLLU AKTiF PROTEZ KOL TASARIMI VE GERCEK LENMESI

Ogrenci: CANER EMEC
Ogrenci: HURKAN SAHIN

Dangman: SEBNEM SARIOZK AN

Giintimiizde, teknolojinin gelismesi ile birlikte robotik sistemler; tiretim, tip, turizm, egitim gibi ¢esitli alanlarda hizmet
vermeye baslamustir. Teknolojinin bu yonde gelisimi ile birlikte insanlarin robotlari, gerekli durumlarda kendi uzuvlari
gibi kullanabilecekleri alternatif bir ¢oziim olarak gormeleri ve kabullenmeleri sonucunda biyomekatronik sistemler
ortaya ¢ikmustir. Protez kollar, kol uzvunu kaybetmis kisilerin, bagkalarimn yardimu olmaksizin kendileri i¢in 6nemli
olan giinliikk ihtiyaglart kargilayabilmeleri amaciyla kayip uzvun yerine gegebilecek sekilde tasarlanmug biyonik
sistemlerdir. Bu sistemlerin islevini yerine getirebilmesi i¢in kas sinyallerini O6l¢mesi ve anlamlandirmasi
gerekmektedir. Anlamlandirma, sinyal kaliplarindan simiflarin tiiretilmesidir ve bu amacla sinyalin belirlenen esik
degeriyle karsilastirilmasindan c¢esitli yapay zeka algoritmalarina kadar bir¢ok yontem kullamilmaktadir. Bu projede
yapay zeka algoritmasi ile tahmini yapilan hareketlere bagli olarak olusturulan konum sinyalinin aktiiatorlere iletilmesi
ve aktiiatorlerin konum kontroliiniin yapilmasiyla protez elin gerekli hareketi kullaniciya sunabilmesi amag¢lanmustir.
Fizyoterapist i¢in hazirlanan arayiiz ile yapay zeka algoritmalarinin parametre ayalar1 gibi protez kolun hareket egitimini
kolaylagtiracak kullanic1 dostu bir uygulama tasarim yapilmistir. Proje kapsaminda beklenen sonug ise hastanin protez
kol ile giinliikk hayatta 6nem tasiyan hareketleri, belirli nesneleri sekillerine bagli olarak (kiire, silindir ya da kare)
kavrama, tutma gibi eylemleri gerceklestirebilmesi ve bunun sonucu olarak insanlarin sosyal ve psikolojik agidan yagam
kalitelerinin arttirilmasi hedeflenmistir.



Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

SEHIR ICI TOPLU TASIMADA KULLANILAN AKILLI DOLUM CIHAZLARI UZERINE BiR SIMULASYON VE
OPTIMIZASYON CALISMASI

Ogrenci: MUHAMMET MUSTAFA OZTURK
Ogrenci: LUTFIYE AYKAC

Damsman: MUHAMMET BATUHAN ANDIC

Kentlerde biiyliyen trafik sorunu ve araglarin sebep oldugu hava kirliligi sebebiyle kamusal kurumlar insanlari toplu
tagima araclarina yonlendirmektedir. Bu ¢alisma, sehir i¢i toplu tasima aglarimin yonetiminden sorumlu bir sirket ile
toplu tasimada kesintisiz hizmet saglanmasina katkida bulunulmasi amaciyla yapilmustir. Sirketin toplu tasima
araglarimin tamaminda hizmet {licretleri akilli kartlar aracilifiyla tahsil edilirken, bu kartlara bakiye yiiklenmesi i¢in
sehrin bir¢ok noktasina akilli dolum cihazlar1 (kiosk) yerlestirilmistir. Yalmzca kagit para ile islem yapilabilen kiosklar,
aldig1 banknotlar1 para haznelerinde muhafaza eder. Haznelerde biriken banknot sayisinin hazne kapasitesini agmasi
durumunda ise, kiosklar hizmet veremez duruma gelmektedir. Bu sebeple sirket tarafindan gérevlendirilen bir ekip,
cihazlarin doluluk oranlarint anlik olarak takip ederek, doluluk oraninin belirlenen bir seviyeye ulasmast durumunda
merkezden ¢ikarak hazne bosaltinu iglemini yapmakta ve merkeze geri donmektedir. Ancak mevcut sistemde sadece
doluluk oranlar1 belirlenen seviyeye ulasan kiosklar dikkate alindigi i¢in kiosklarin etkin bir sekilde g¢aligmasi
saglanamamaktadir. Bu sebeple ¢alismada, gérevlendirilen ekibin etkin hizmet verebilmesi, maliyetlerin distiriilmesi ve
kiosklarin hizmet siirekliliginin saglanmasi amaciyla, gorevli ekibin rotalama c¢alismasi yapilmustir. Rotalarin
belirlenmesi i¢in Oncelikle kiosk kullamm taleplerinin giinlere bagli olarak degisen saatlik dagilimlari, 6nceki yilin
verileri kullamlarak analiz edilmis ve mevcut sistemin simiilasyonu yapilmistir. Simiilasyon sonucunda, kiosklarin
hizmet siirekliligi, kayip miisteri orani gibi ¢esitli performans gostergeleri 6l¢tilmiigtiir. Yapilan analizler dogrultusunda
servis saglayict aracin rotalama ¢izelgesi, ¢ok kullammli ve zaman pencereli arag¢ rotalama problemi i¢in gelistirilen
matematiksel model ile olusturulmugtur. Matematiksel modelin ¢oziilmesiyle elde edilen rotalar, simiillasyon modelinde
kullanilmig ve mevcut durum ile karsilastirilmustir. Simiilasyon ¢iktilari, olusturulan rotalama c¢izelgesinin ekibin
yolculuk stiresini kisalttigini ve kiosklarda hizmet siirekliliginin saglandigim dogrulamustir.



Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

KIMYAGER

Ogrenci: SINA POLAT
Ogrenci: MURAT COSKUN

Dangman: EMIRHAN GULEN

Bu projenin amaci; ortaggretim kimya miifredatinda bulunan tehlikeli, maliyetli ve sinif ortaminda yapilmasi zor olan
deneylerin Artirilmus Gergeklik (AG) teknolojisi kullanilarak simif ortaminda, daha az maliyetli daha giivenli bir
sekilde yapilmasidir. Bu kapsamda son yillarin popiiler uygulamalarindan olan artirilmug gerceklik teknolojisi (AG)
kullamlmustir. Aritillmus gergeklik tizerine yapilan literatiir taramasinda, bu teknolojinin egitimde Ggrenci-materyal
etkilesimi arttirdigi ve kalicilign sagladigr goriilmektedir. Dijital nesil olarak nitelendirilen yeni nesil 6grencileri,
geleneksel yontemlerden ziyade artirilmug gerceklik teknolojisiyle daha etkili ve verimli Ogrenebilmektedir. Milli
Egitim Bakanlig1 miifredatinda bulunan kimya deneylerinin, laboratuvar ortamindan ortaya ¢ikarabilecegi tehlikelerden
dolay1 6gretmenler, 6grencilerin kimya laboratuvarinda serbestge ¢aligmalarina izin vermemektedir. Bu projede ise
ortadgretim miifredatinda bulunan tehlikeli, maliyetli ve simf ortaminda yapilmasi zor olan deneylerin; artirilmis
gerceklik teknolojisi dogrultusunda hazirlanan egitim setlerinin simf ortaminda bir uzmana ihtiya¢ duyulmadan daha az
maliyetli ve daha giivenli bir sekilde deneylerin yapilmasina olanak saglamaktadir. Egitim setleri i¢in hazirlanan mobil
uygulamalarin goriintiileme ozelligine sahip akilli telefon, tablet, bilgisayar vb. cihazlara yiiklenilmesiyle
kullamilmaktadir. Akill telefonlarin popiilerligi ve proje kapsaminda hazirlanan egitim setinin maliyetinin diisiik olmas1
akademik personel ve egitim kurumlar1 tarafindan tercih edilebilir. Ayrica bu proje, hedef 2023 dogrultusunda, egitsel
igerikler gelistirilerek 6grencilerin interaktif bir 6grenimin merkezinden olmasina olanak vermektedir.



Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

BITKISEL SISTEMLERDE VERIMI ARTTIRMAYA YONELIK NANOTEKNOLOJIK UYGULAMALAR

Ogrenci: EZGI BILGET
Ogrenci: KUBRA CAM

Danssman: GiZEM BABUCCU

Ayeicegi (Helianthus annuus L.), icerdigi yiiksek orandaki yag miktar1 nedeniyle {ilkemizde ve diinyada énemli bir tarim
trlintidiir. Aycigegi verimini desteklemeye yonelik kimyasal kullamm gibi mevcut yontemlere alternatif olarak ¢evre
dostu nano-giibre kullammu timit vaadedicidir. Nanomalzemelerin yiiksek iletkenlik, daha iyi reaktivite ve genis ylizey
alant gibi 6zellikleri sayesinde bitkilerde besin alimina yardimct olmakla birlikte bitkileri ¢esitli stres kosullarina kars1
dayanikli hale getirmesi beklenmektedir. Diger yandan, bitkilerde temel hiicresel aktivitelerde yer alan 6nemli bir mikro
element olan demir (Fe) elementinin eksikligi yaygin goriilen bir durumdur. Bu soruna bir ¢6ziim olarak bu projede,
yesil sentez yolu ile elde edilen sifir degerlikli demir nanopartikiillerinin (Fe(0) NP) aycicegi yetistiriciliginde nano-
giibre olarak kullamm potansiyeli aragtirilmustir. Bitkiler, toprakta ve hidroponik ortamda farkli dozlarda (hidroponik:
5, 10, 20 mg/L; toprak: 5, 10, 20 mg/kg) Fe(0) nanopartikiillerine maruz birakilmistir. Uygulama sonucu bitkiler
morfolojik ve fizyolojik agidan degerlendirilmistir. Hem toprak uygulamasinda hem de hidroponik ortamda yetistirilen
bitkilerde, Fe(0) NP uygulamalari, bitki agirligl, gévde-kok boyu, yaprak sayisi ve yaprak yiizey alant gibi biiyiime
parametrelerini kontrol grubuna kiyasla olumlu yonde etkilemistir. Antioksidan enzim seviyelerine bakildiginda
(stiperoksit dismutaz (SOD) ve peroksidaz (POD)), her iki ortamda yetistirilen bitkilerde, oksidatif stres nanopartikiil
uygulamalarinda kontrole gore daha dusiik ¢ikmustir. 5 mg/kg ve 5 mg/L Fe(0) NP uygulamalarina ek olarak, aym
dozdaki Fe-EDTA grubu kiyaslandiginda Fe(0) NP uygulamasinda hem morfolojik parametrelerde daha yiiksek sonug
gozlenmis hem de antioksidan enzim seviyeleri daha diisiik sonu¢ vermistir. Bu durumda yesil sentez sonucunda Fe(0)
nanopartikiillerinin ¢evresini kaplayan polifenolik bilesiklerin EDTA benzeri stabilizator gorevi gordiigii ve Fe(0)
nanopartikiillerinin bitkinin kolay faydalanabilecegi formunu koruyarak bitkilerin demirden faydalanma siiresini
arttirdigl s6ylenebilir. Kisa vadede proje, aygigcegini demir eksikliginden koruyarak, ¢evre dostu uygulamalarla aygigegi
tretiminde verimliligi arttirmay1 ve {ilkemiz i¢in bitki sistemlerinde nanoteknoloji kullanarak yenilik¢i bir yaklagim
getirmeyi amaglamaktadir.



Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

YUKSEK VERIMLI, ESNEK INCE FILM GAAS GUNES HUCRELERI

Ogrenci: ALI BUYUKPINAR

GaAs tabanli III-V grubu giines hiicreleri fotovoltaik teknolojilerinde en yiiksek verimlilide ve radyasyon
dayamkliligina sahip hiicre teknolojileridir. Bu egsiz 6zelliklere sahip olmalarina ragmen olduk¢a pahali olmasi
nedeniyle ancak savunma ve uydu-uzay sistemlerinde maliyetin ikinci planda kaldigi uygulamalarda kullanilmaktadir.
GaAs tabanlt ¢ok yiiksek verimli hiicre teknolojisinde en biiyliik maliyeti hiicre yapisinin epitaksiyel olarak tizerine
buyiitildiigt yiiksek kaliteli alttaglar olugturur. Alttag toplam maliyetin yaklagik %80-90'int olusturmaktadir. Bu
projede; Molekiiler Demet Epitaksi cihazi ile epitaksiyel olarak biiyiitilen GaAs aktif hiicre yapisimn {izerine
biiytitiildiikleri alttaglardan epitaksiyel film kaldirma yontemiyle (epitaxial lift-off (ELO)) ayirma islemi yapilms ve
esnek poliamid tasiyicilara aktarilmistir. Epitaksiyel ince film kaldirma yontemi aktif hiicre aygit yapisimin bityiitiildiigi
pahali alttaglarin defalarca baska hiicre biiylitmelerinde kullamilmasina izin verdiginden dolayr maliyeti onlarca kat
azaltmaktadir. Ayrica, esnek ince film GaAs giines hiicrleri en yiiksek giic/agirlik ve gii¢/alan oranina sahiptirler. Bu
oranlar esnek ince film GaAs hiicre paneli i¢in 200 gr/m2 den daha hafif ve modiil basina iiretilen giic 1500 Watt/kg
degerinden ¢ok daha yiiksektir ve de bu deger giderek artacaktir. Yiiksek verimlilik ve ¢ok hafif olmalarindan dolayz;
uydu-uzay uygulamalar1 ve insansiz hava araglarinda biiyilk 6nem arz etmektedir. Bazi iilkelerin kendi uydularint
vurabildiklerini duyurmasi; savaglarin ve tehditlerin uzaya taginarak {ilkelerin haberlesme ve istihbarat uydularim da
kapsayacak tehlikelerin oldugu goriilmektedir. Dolayisiyla gelecekte hizla devreye sokulabilecek, gerektiginde
haberlesme ve istihbarat amagla kullamlabilecek ¢ok yiiksek irtifa insansiz hava araglarimn yapay uydu olarak
kullanilmas1 ve haftalarca yere inmeden seyriiseferlerine devam edebilmesi i¢in bu hafif esnek yiiksek verimli hiicre
teknolojisi kritik hale gelecektir.



Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

ELEPHEAR

Ogrenci: YUKSELCAN GULENLER
Ogrenci: YUNUS CEBECI

Is1 esanjorleri, iki ortam arasinda farkli sicakliklarda 1s1 alisverisinde bulunan cihazlardir. Ozel bir 1s1 esanjorii tiirii
olan kondenserler, 1s1 degisim siireci boyunca faz degisimini igeren cihazlardir. Tasarimimiz, daha verimli ve ¢evre
dostu olan kompakt kondenserin gelistirilmesi ile ilgilidir. Kondenserin kapasitesi 6400 Watt'tir ve ticari buzdolaplari
icin uygundur. Kondenser; dagitici, mikro kanalli boru, kanat¢iklar ve bir fan dahil olmak iizere dort ana boliimden
olusur. Dagitici, mikro-kanal tiipler ve kanatciklar Aliminyum-3003-H16 serisinden imal edilmistir. Tiplerin i¢inde
calisan sogutucu akiskan R600a'd1r. Tiiplerin dis kismu 1s1 transfer yiizeyini arttirmak i¢in oluklu panjurlu kanatgiklarla
kaplidir. Hava, 2720 m3/h debi ireten bir fan kullamilarak kanat¢iklarin ve tiiplerin tizerinden gegirilmektedir.
Kondenserin tasarim parametrelerini ortaya c¢ikarmak igin analitik bir yaklasim kullanilmugtir. Diger taraftan,
kondenserin dagiticisindaki sogutucu akigkanin dagilimui simiilasyonu ticari Hesaplamali Akigkanlar Dinamigi (HAD)
kodu Ansys® Fluent kullamlarak gergeklestirilmistir. Sogutucu akiskamn dagiticitdan homojen olmayarak kanallara
dagilimimn iistesinden gelmek i¢in yeni bir tasarim 6nerilmistir. Sonuglar, onerilen tasarim sayesinde ortalama debi ile
en az debinin gectigi kanal arasindaki farkin 70% ‘ten 18%’e diistirtildiigiinii gostermektedir. Bu ise her mikrokanaldan
etkin bir sekilde 1s1 gegisi olacagini gostermektedir.



Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

iSITME ENGELLILER iCIN ALTERNATIF ILETiSIM UYGULAMASI: ELLER KONUSSUN

Ogrenci: MERTCAN DINLER
Ogrenci: CAFER GENCER TOKTAR

Bu projede, isitme engelli bireylerin iletisimsel sorunlarina ¢oziim getirmek amaglanmistir. Bu ama¢ dogrultusunda
Arduino sensorlerinden olusan ve tek eli kapsayan akilli bir eldiven gelistirilmistir. Eldiven, isaret diliyle yapilan
hareketleri aragtirmacilar tarafindan gelistirilen Android uygulamasina kablosuz olarak iletmektedir. Sensorlerden gelen
hareketlerin yazi, ses olarak ¢oziimlenmesi ve farkli dillere ¢eviri islemleri Android uygulamasinda ger¢eklesmektedir.
Mobil uygulamamn gelistirilme esnasinda evrensel tasarim ilkeleri dikkate alinmus; kullanici dostu, anlasilabilirligi
yiiksek, basit ve sezgisel kullamima uygun bir tasarim yapilmistir. Yazilim ve donamm boyutlarindan olusan tirtiniin ilk
prototipi hazir hale getirilmistir. Gelistirilen prototip temelde {i¢ amaca hizmet etmektedir. ilk olarak, isaret diliyle
konusan bireyin hareketleri mobil uygulama {izerinden yaz1 ve sese doniistiiriilmektedir. Ikincisi, iki yonlii iletisimin
hedeflendigi projede, engelli olmayan bireyin sesli komutlar1 yaziya doniistiiriilerek isitme engelliye sunulmaktadir. Son
olarak, projede isaret diliyle konusan bireyin soyledikleri farkli dillere donustiiriilmekte, engelli olmayan ve farkli
dillerde konusan bireylerin sdyledikleri ise isitme engelliye yazili olarak sunulmaktadir. Bir diger ifadeyle, isitme
engelli birey ile farkli kiiltiirden bireyler arasindaki iletisim herhangi bir dil engeline takilmadan gerceklesmektedir. Bu
ti¢ hedef dogrultusunda {iiretilen prototipin isitme engelli bireylerin daha rahat iletisim kurmalarina katki saglayacagi,
onlara kendilerini daha 6zgiir hissettirecegi ve toplumda kendilerine daha fazla yer edinmelerini saglayacagi
belirtilebilir.



Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

CAD VERISI ILE GERCEK URETIM PARCALARININ GORUNTU iSLEME TEMELLI KARSILASTIRILMASI
YOLUYLA URETIM KALITE KONTROL SISTEMI

Ogrenci: BURAK BUYUKYUKSEL

Bilgisayar destekli tasarim (Computer Aided Design - CAD) programlarinda tiretimi yapilacak ara¢ govdelerinin ¢izim
dosyasi olusturulduktan sonra gévde bilesenlerinin mekanik parca tiretimleri gergeklestirilir. Mekanik pargalarin kaynak
teknolojisi kullanilarak bir araya getirilmesiyle ara¢c govdesi olusturulmasi insanlar tarafindan manuel bir siireg
icerisinde tamamlanmaktadir. Son iiriiniin par¢a kontrolii insanlar tarafindan yine manuel olarak kontrol edilmektedir.
Insan gozii ile gergeklestirilen kontroller sonrasinda bazi bilesenler gdzden kagabilmektedir. Uretilecek arag
govdesinde kaynatilacak pargalarin unutulmasi montaj atdlyesinde bir par¢anin montajimin yapilmasi sirasinda fark
edilebilmektedir. Bu da 6nceden montaji yapilan parcalarin sokiilmesi, eksik par¢amin kaynatilmasi, tekrar boya
yapilmasi, sokiilen parcalarin tekrar montaji gibi katma degeri olmayan ikincil ig¢iliklere neden olmaktadir. Bu ikincil
iscilikler ara¢ maliyetini ve Uretim siiresini arttirmakta, bununla birlikte verimliligi azaltmaktadir. Sonug¢ olarak
rekabetcilige olumsuz yonde etki etmektedir. Tasarlanan sistemde, bilgisayar destekli tasarim programlarinda ¢izimi
gerceklestirilen bir riintin, bilgisayar destekli tasarim programu ¢iktis1 olan step dosya kullamlarak, olmasi gereken
(cizimi gerceklestirilen) iirtin ile gercek ortamdaki bitmis {iriin arasinda eksik parc¢a karsilagtirma yapabilmesine olanak
saglanmistir. Tasarlanan sistemde CAD ¢izimi mevcut olan bir nesnenin projede gelistirilen sistemle tarandiktan sonra
¢izim dosyalar1 ile eksik parga v.b. kiyaslamalarimin yapilmasi da miimkiindiir. Bu proje arag iiretim tesisleri referans
alinarak gelistirilmistir, kalite kontrol siirecinin gergeklestirilmesi diisiiniilen her tiretim alamna entegre edilebilir
durumda olmasi projenin Endiistri 4.0 kapsaminda hedeflenen esnek tiretim anlayigina uygun oldugunu gostermektedir.



Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

ALZHEIMER TEDAVISINDE MODIFIYE MYRICETIN iLACI

Ogrenci: CAGIL KALENDER

Oksidatif stres ve glutamat eksitotoksisitesi, Alzheimer hastalifi ve diger norodejeneratif hastaliklardaki temel
mekanizmalardandir. Oksidatif stres ve glutamat eksitotoksisitesine karsi noroprotektif etkinlik gosteren SIRT1 ve
SIRT3 enzimlerinin aktivitelerinin arttirilmasi ile Alzheimer hastaligimin tedavisi hedeflenmektedir. Sirtuinleri aktive
etme oOzellikleriyle bilinen flavonoidlerden myricetin, sirtuinlerle giiclii iligkisi sayesinde etkin bir antioksidandir.
Myricetin'in sirtuin aktivasyonu, doz bagimli bir egri ¢izmekle birlikte, hiicrelerdeki nikotinamid adenin dintikleotit
havuzlart bu etkiyi kisitlamaktadir. Projemiz ile, Alzheimer hastaligi tedavisi i¢in potansiyel ila¢ olarak goriilen
myricetin'in SIRT1 ve SIRT3 aktivasyonunun nikotinamid adenin diniikleotit havuzlarindan bagimsiz saglanmasi i¢in
myricetin ile birlikte nikotinamid ribosid'in birlikte kullammim 6nererek bunu saglayacak taslak bir ilag tasarliyoruz.
Bu ilacin daha ileri klinik ¢aligmalarla birlikte tizerine ¢alisilmasi sayesinde, tamamen iilkemiz kaynaklarindan elde
edilebilecek bir ilag gelistirilebilir ve bu sayede Alzheimer hastaligi tedavisinde kullanmilan kolinesteraz
inhibitorlerinden daha etkin olacagi on goriillen bu ilacin tretimi ile tilkemizin disa bagimliligi da 6nemli Slglide
azaltilabilecektir. Piyasada bulunmakta olan flavonoid takviyelerinin ise projemizde 6nerdigimiz nikotinamid ribosid
eklenmesi ile yeniden formiilize edilerek iretimi, bu ilaglarin biyoyararlammlarim ve etkilerini 6nemli 6lg¢iide
arttiracaktir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

GORME ENGELLI BIREYLERE BRAILLE ALFABESINI OGRETEN ELEK TRO MEKANIK EGITIM KiTi VE ANDROID
TELEFON UYGULAMASININ GELISTIRILMESI

Ogrenci: SAMIL GUVEN

Toplumlarda kisiyi engelli yapan sey, fiziksel organlarindaki farkliliklar degil, toplumdaki diizenleme ve 6nyargilardir.
Ornegin kisinin gézlerinin gormemesi, okuyacag kitaplar yalmzca miirekkep baskili oldugunda, kullanacag yazilimlar
erisilebilir olmadiginda, gidecegi yerlere yalmzca kor oldugu i¢in alinmadiginda bir engel haline gelir.[Erigim adresi:
www.engelsizerisim.com] Bu engellerden birisi kitaplarin miirekkep baskili olmasidir. Engeli kaldiran durum ise aym
kitaplarin kabartma yazi ile de yazilmis olmasidir. Peki gorme engelli birey bu kabartma yazili kitabi okuyabilmek
temidir? Ulkemizde kitaplarin kabartma yaziya doniistiiriilmesi yapilmaktadir, fakatdaha yiiksek oranlarda kitaplarin
sosyal sorumluluk projeleri sayesinde seslendirilmeleri saglanmaktadir. Bu sayede 6grenciler, kitaplar1 okumak yerine
dinlemektedirler. Gergeklestirdigimiz proje ile gérme engelli bireyler, gérme engeli olmayan bireyler gibi kitabin
sayfalarim ¢evirip okuyabileceklerdir. Bunun i¢in 6ncelikle Braille alfabesini 6grenmeleri gerekmektedir. Bu alfabeyi
onlara dgretecek olan egitim kurumu sayesinde bu zorlugu kolayca asabilmektedirler. Projemizin kapsaminda belirli
sebeplerden dolay1 bu egitim kurumlarina gidemeyen veya kendi kendine alfabeyi 6grenmek isteyen gérme engelli
bireyler i¢in dinamik bir egitim kiti tasarlanmustir. Bu egitim kiti ve kit ile haberlesecek bir telefon uygulamasi
gelistirilmis ve gérme engelli bireylerin Braille alfabesini kolayca 6grenmeleri hedeflenmistir. Proje arastirmanuzda
sirastyla Proteus programinin SIS elektronik devre dizaym alt programinda gerceklestirdigimiz prototipin simiilasyonu
¢izilmis, devaminda bu simiilasyonda bulunan mikro denetleyici i¢in donanim yazilimi yazilmis ve Android telefon
yerine simiilasyondaki terminal kullanilarak bilgisayar ile simiillasyon arasinda haberlesme gerceklestirilerek tasarlanan
devrenin ¢alistirilmasi saglanmigtir. Devaminda devrenin baskili devre semasi ¢ikartilmistir ve mekanik donamm ile
birlikte platforma monte edilerek caligmaya hazir hale getirilmistir. Telefon tizerine yiiklenecek Android uygulamasinin
yazilimn yazilmis ve donammumiz ile haberlesmesi saglanarak prototip gergeklestirilmistir. Proje sonucunda gerek
donanimsal gerekse de mikro denetleyici yazilimi ve Android yaziliminda sorunlar ile karsilagilmistir. Bu sorunlarin
¢Oziimiinde yeni bilgiler 6grenilmistir. Prototipin genisletilerek kabartma ciimle yazma, nesneleri kabartarak 6gretme
gibi gelistirilebilmeye acik oldugu goriilmiistiir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

FILO YONETIM SISTEMLERINDE ISTATiISTIKSEL VE SURUCU TABANLI BUYUK VERI ANALIZI PROJESI

Ogrenci: RABIA ARKAN
Ogrenci: OZGE COCU

Bu projede, literatiir ¢caligmalarinda sik¢a incelenen ve eksikleri bulunan filo yonetim sistemleri ve siiriicii/siiriis
davranis konularina biiyiik veri perspektifi saglanmas1 amaglanmistir. Bu amag¢ kapsanunda, birlikte ¢aligilan sirketin
klasik iligkisel veri tabanlarinda tutulan ¢esitli arag¢ verilerinden, arag ve siiriicii tabanl1 dinamik raporlar hazirlanmstir.
Apache Spark ve Apache Hive gibi biiyiik veri teknolojileri kullamlarak, ara¢larin istatistiksel analizlerini igeren ve
firmanin performansim arttirmak, verimli filo yonetimini saglamak gibi amaclar i¢in kullamlan biiyiik veri tabanli
dashboardlar olugturulmustur. Analiz raporlar1 olusturulan dashboardlar tizerinden gesitli formatlar (docx, pdf vb.)
halinde iretilmistir. Projede; *Filo araglarindan toplanan biiyiik verilerden ¢esitli analizler (¢alisma saatleri vb.)
yapilmasi, *Biiyiik veri altyapist kullamlarak en az 1 yillik toplu veriler tizerinde siiriicii, arag, yonetici ve harita bazl
raporlama yapilmasi, *Biiyiik veri lizerinde ¢ikarilan raporlarin gorsellestirilmesi i¢in dashboardlar tasarlanmasi,
*Yoneticilerin ilgili rapor sonuglarim ¢esitli formatlarda (excel, docx, pdf) olusturabilmesi, *Apache Spark
kullamilarak Hive tizerinde tutulan verilerin, ¢esitli 6n islem ve makine 6grenmesi algoritmalarindan gegirilip bu
verilerden ¢esitli siirticli davramiglarinin ortaya ¢ikarilmasi hedeflenmektedir. Bu hedeflere ek olarak siiriiciilerin
davraniglarinin analizi gergeklestirilmistir. Makine 6grenmesi algoritmalar1 kullamilarak yapilan bu islemler sonucu
stiriici profillerine dair bir ¢ikarimda bulunulmas: amaglanmistir. Bu ¢ikarimlar dogrultusunda siiriiciilere verilen
egitimler ve geri bildirimler ile kazalarin Onlenebilecegi, maliyet, yakit ve enerji tasarrufu saglanabilecegi
ongoriilmektedir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

HAVA ARACLARINDAN ATILAN YANGIN SONDURME MUHIMMATI TASARIMI

Ogrenci: MURAT TOPTAS

Bu proje geleneksel sondiirme yontemleri ile kontrol altina alinamayan yanginlarin, hava araglarindan atilan ve
sondiiriicii gaz tagiyan bir bomba-mithimmat ile sondiiriilmesini konu edinir. Bu mithimmatin hedefi yerlesim alanlar
disinda ortaya ¢ikan (ormanlar, silah ve mithimmat depolari, petro-kimya tesisleri, petrol ve dogalgaz boru hatlar1 gibi
stratejik noktalar) yanginlardir. Projede amag¢ yanginlara miidahalenin ¢ok yavas kaldigi geleneksel yontemlere
alternatif, daha hizli ve etkili bir sistemin tasarimudir. Sistemin ¢aligma prensibi hava aracindan atilarak hedefine sevk
edilen yangin sondiirticii bombanin yanmakta olan hedefine vardiginda ihtiva ettigi sondiiriicii gaz1 serbest birakarak
yangim bogmasi (hava ile olan temasim kesmesi)'dir. Yangin sondiiriicii bomba tasarlamirken konu ile ilgili literatiir
taramasi yapilmis, tasarimin hali hazirda savas ugaklarimizdan atilan ve siklikla kullamlan MKS82 tip havadan karaya
genel maksat bombalarimn tasariminin baz alinmasina karar verilmistir. Gergek olgekte bir adet prototip yapim
gerceklestirilmistir. Proje tasarimun ve 3D modelleme, Catia yazilimn V5-R21 siirtimii kullanilarak, aerodinamik ve
kinematik bir takim analizler ise ANSYS 18.2 yazilimu kullamlarak yapilmigtir. Calismada, elde edilen sonuglara
dayanilarak yanginlara bilinen yontemlerle miidahale ile yeni gelistirdigimiz sistem arasindaki farklar ve yeni sistemin
sahip olacagi avantajlar ortaya konulmustur.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

PILKART

Ogrenci: ISMAIL BASER

Giintimiiz diinyasinda kullanilan teknolojik tiriinlerle birlikte pil tiiketimi her gegen giin artmaktadir. Bu durum atik pil
olusumunda beraberinde getirmektedir. Geri doniistiiriilmeyen atik piller dogaya veya ¢op kutularina birakildiginda
yeralti sularina, denizlere, akar sulara ve topraga karisarak ortalama 4,5m3 toprag veya denize birakildiginda 10
milyon litre suyu kirletir ve canlilarin yagsamina tehdit olusturur. Gelecek nesillere daha yasanabilir bir diinya birakmak
icin pillerimizi geri doniistirmemiz gerekir. Belediyeler ve okullar bu konuda bazi ¢alismalar yiirtitmektedir. Bunlar;
okullar arasi pil toplama yarigmalari, okullara, aligveris merkezlerine ve sehrin belirli noktalarina pil toplama kutulari
yerlestirmek ve vb. Bu projede amaglanan geri doniisiime getirilen her bir pil i¢in toplu ulasimda kullamlan kent
kartlarinin bakiyesine belediyelerin belirledigi kadar para yiiklenerek yetiskinlerin, ilk ve orta okullarda getirdikleri pil
karsiliginda kalem silgi gibi hediyeler vererek ¢ocuklarimizi pil toplama konusunda tesvik etmek ve bilinglendirmektir.
Bunlarin saglanmasi igin Insanlarin pillerini atip, kent kartlarimi gosterip, bakiyelerine yiikleme yapabilecekleri,
cocuklarin pillerini atip karsiliginda hediyelerini alabilecekleri bir cihaz gelistirmemiz gerekti. Insanlar biriktirdikleri
pillerin dolu mu bos mu oldugunu ayirt edemedikleri i¢in tereddiitte kaldiklar1 gézlemlendi bundan dolay1 bu cihazt
gelistirirken farklt boyutlardaki pillerin her biri i¢in farkli bolmeler tasarlayip o pillerin doluluk seviyelerini 6l¢gmemiz
gerekti. Dolu olan piller bu sayede geri verilmesi ve pil seviyesinin kullaniciya bildirilmesi saglandi. Cihazin ilk
prototipinde sik kullanilan 5 farkli pil boyutlarina gore bir tasarim yapildi.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

KURU PIRINADAN YERLI BiR FUNGUS TURU iLE KATI ORTAM FERMENTASYONU KULLANILARAK HiDROLIiZ
ENZIMLERININ URETIMI

Ogrenci: ARIF KOKTEN

OZET Ozellikle gelismis ve gelismekte olan iilkelerde enerjiye olan talebin carpict bir sekilde artmakta oldugu inkar
edilemez bir gercektir. Dikkatsiz ve kontrolsiiz tiketim nedeniyle, fosil yakit kaynaklarimn diinya genelindeki kullanim
katlanarak artmakta ve bu hizla devam etmesi durumunda yakinda tamamen tiikenecegi tahmin edilmektedir. Bu artan
talebi ve enerji ihtiyacim karsilamak amaciyla alternatif bir enerji kaynag bulmak ic¢in yenilenebilir kaynaklar,
biyoetanol, biyodizel v.b. konular son yillarda arastirmacilarin dikkatini ¢ekmektedir. Cesitli yenilenebilir kaynaklar
arasinda, tarimsal artiklar zengin ve karmasik bir yapida olduklar1 i¢in 6zel bir yere sahiptir, bu nedenle yalmzca bir
tirlin degil, aym zamanda lignoseliilozun her bir bileseninden farkl: tirtinlerde gelistirilebilinir. Yeni tirtinler gelistirmek
icin oncelikle lignoseliillozun karmasik yapisim hidrolizlemek gerekir. Bunu yapmamn ekonomik bir yolu ise, ¢evreye
zarar vermeden, siirdiiriilebilir ve biyolojik bir yontem olan mikroorganizmalar1 kullanmaktir. Bu projede, hammadde
olarak kullamilan prinanin lignoseliilozik yapisim hidrolizlemek i¢in, kati ortam fermentasyonu yontemi kullamilarak
seliilaz ve ksilenaz enzimleri tiretilmistir. Pirina tizerinde kendiliginden tireyen ve yerli bir Penicillium cinsi fungus
kullanilmuistir. Deney tasarimu i¢in Box-Wilson yontemi kullamlmistir. Sonuglar1 gelistirmek ve iiretim optimizasyonunu
saglamak i¢in ise yiizey cevap metodu kullamlmustir. Zaman, nem oram ve (NH4H2P04 ) azot kaynag bagimsiz
degiskenler olarak seg¢ilmistir. Ayrica, bagimsiz degiskenlerin, bagimli degiskenler olarak segilen ksilenaz (K), filtre
kagidi (FP), karboksimetilseliiloz (CX) ve pamuk (C1) aktivitesi tizerindeki etkisi incelenmistir. Zaman: 8 saat 57
dakikada, nem orani: %52.44 ve NH4H2PO4 derisimi: 3 g/L oldugu durumunda en yiiksek enzim aktivitesinin her bir
bagimli degisken icin sirasi ile; 4.74589, 6.24233, 3.47431 ve 9.00216 U gdm-1 oldugu belirlenmistir. Ayrica sonuglar
zamanin tim aktiviteler {izerinde 6nemli bir rol oynadigim gostermistir. Elde edilen deneysel verilerin regrasyonu ve
grafiksel analizi i¢in Design-Expert 7.0. yazilim paketi kullanilmugtir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

GRAPHQL ICIN OTOMATIK SORGU ALTYAPISI VE ANLIK SORGU ARACI GELISTIRME

Ogrenci: IBRAHIM ENES AYDOGDU

Giintimiizde gelisen teknoloji ile birlikte artan cihaz ¢esitliligi, internete baglanan toplam cihaz sayisinda biiyiik artisla
sunucu makineler daha fazla istek almaya baslamasi hem ag trafigini hem de sunucu yanit siiresini olumsuz etkilemistir.
Ayrica her cihazin bellek kapasitesinin fazla olmamasindan 6tiirii sunucudan donen gereksiz veriler de kisitli olan
bellekte depolaniyordu ve bunun sonucunda da cihazin performansinin diismesi 6nemli bir sorun teskil etmekteydi. Bu
sorunu ortadan kaldirmak i¢in Facebook 2015 yili React konferansinda GraphQL adli yeni teknolojisini tanitti.
Gelistirdikleri bu yeni teknoloji istemei kisminda istedigimiz sekilde sorgu hazirlayip tek bir istek ile birden fazla tablo
veya veritabanina aminda erisip istedigimiz veriyi tek cevap ile saglamamizi sagliyor. Bu sayede cihaz basina diisen
istek sayis1 ve cihazlarin belleklerinde tutulacak veri boyutu azaliyor. GraphQL bir¢ok programlama dili ile uyumlu
caligsmaktadir. Ancak sunucu kisminda GraphQL'i kurmak i¢in yazilan kodlarin uzun siire almasi ve temelde ayni kodlari
tekrar yazmak gelistiriciye ek is ylikii olusturmaktadir. Buradaki sikintidan yola ¢ikarak bir arag¢ (tool) gelistirmeye
karar verdik. Gelistirdigimiz arag MongoDB tizerinden sec¢ilecek herhangi bir koleksiyon (Collection) i¢in otomatik
olarak GraphQL'in sunucu kismu i¢in gerekli olan kodlar1 olusturmaktadir. Bu sayede gelistirici stirekli benzer kodlar1
yazmak i¢in ugrasmamus olacak ve zamandan tasarruf saglayacaktir. Ayrica bir koleksiyon i¢in GraphQL'in sunucu kism
hizl1 bir sekilde kurulacaktir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

SODYUM SILiKAT ESASLI AEROJEL TOZ KATKILI YUKSEK ISI YALITIMI SAGLAYAN INCE VE HAFIF
KOMPOZITLERIN OTOMOTIV SEKTORUNDE KULLANILABILIRLIGININ INCELENMESI

Ogrenci: CANER CELIK

Bu projede, yiiksek yiizey alam ve porozite hacmi sayesinde iistiin 1s1 yalitimi 6zelligi sergileyen aerojel malzemeler
literatiirde mevcut olan iiretim yontemlerine kiyasla daha kolay, ekonomik ve kisa siireli bir yontem ile tretilmis
ardindan polimerik bazli baglayicilar ile kompozitlestirilmistir. Uretilen aerojel tozlarin faz analizleri XRD,
morfolojileri ise SEM teknigi ile incelenmistir. Kompozit kaplamalarin ve filmlerin 1s1l iletkenlikleri incelenmis ve
optimize edilmistir. Aerojel iiretimi i¢in genellikle TEOS ve TMOS gibi pahali ve insan sagligina zararli olmasi
nedeni ile kullamim zor olan baslangi¢c malzemeleri kullamlmaktadir. Ayrica iiretilen jelin aerogel'e doniisebilmesi i¢in
¢Oziicli degisimi basamagi kontrollii atmosferde basingli kaplar igerisinde gergeklestirilmektedir. Ortam kosullarinda
kurutuldugunda ise kurutma basamag 7 ile 10 giin stirebilmektedir. Proje kapsaminda 6ncelikle TEOS ve TMOS yerine
insan sagligina zararli olmayan ve kiyasla maliyeti ¢ok daha diisiik olan sodyum silikat tozu ile aerogel sentezlenmistir.
Ayrica jelin tiretimi sonrasi tasarlanan pratik ¢6ziicti degisimi basamag ile yaklasik 5 saat siire igerisinde sentezlenen
jeller aerogel haline getirilmistir. Uretilen aerogel tozlarin dzelliklerinin kiyaslanmasi i¢in TEOS kullamlarak referans
numuneler de tiretilmistir. Gergeklestirilen karakterizasyon ¢aligmalar1 sonucunda sodyum silikat tozu ile 5 saat ¢oziicii
degisimi uygulanan aerogel tozlarin TEOS kullanilarak 7 giin kurutma siiresi ile tiretilen referans numuneler ile benzer
ozellikler gosterdigi tespit edilmistir. Calismanin ikinci asamasinda epoksi regine ile tretilen kompozitler hem
aliiminyum altliklar {izerine kaplanmus hem de film olarak dokiilmiistiir. Uretilen numunelerin 1s1l iletkenlikleri
karakterize edilmistir. Elde edilen sonuglar tasarlanan ekonomik ve basit yontem ile iiretilen aerogel toz katkili
kompozitlerin 1s1l iletkenlik degerinin referans numunelere kiyasla diigiik oldugunu gostermistir. Otomotiv sektoriinde
Ozellikle morotdan kaynakli sicaklik artis1 nedeni ile cesitli elektronik pargalarin ve kablolarin motordan uzaga
yerlestirilmesi gerekmektedir. Uretilen ucuz ve iiretimi kolay sodyum silikat esasli aerojel katkilandirilmis epoksi
regine kompozitler kaplama ya da plaka olarak agir 1s1 yalitm malzemeleri yerine kullanilarak, elektronik parcalarin
motora daha yakin bélgelere giivenle yerlestirilebilmesine, boylece tasit agirligimn ve hacminin azalmasina yardimci
olabilir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

LIMAN

Ogrenci: IDIL ATES

Liman; Istanbul'un enerji ve ¢evre kirliligi sorunlar1 géz oniinde bulundurularak, Karakdy ve Besiktas bolgesinde
iskeleleri takiben sahil seridi boyunca yerlestirilmek tizere tasarlanmuis oturma, yaslanma, uzanma fonksiyonlari
kargilayabilen ve satin alan belediye ya da kurumlarin diledikleri bélgede diledikleri kombinasyon ve uzunlukta
kullanimlarina izin veren, titresimden enerji tireten bir sistemdir. Bolge 6zellikleri g6z 6niinde bulunduruldugunda,
1.800.000 kisilik sirkiilasyon ag1 ve sayisiz ulasim araci aktivitesi ile hayli canlt bir alan olan Karakdy-Besiktas sahili,
enerji hasadi ilkelerinden titresim ile enerji elde etme yontemleri i¢in optimum bolge olarak degerlendirilebilir. Form
kendi igerisinde rijid oldugu icin, altyapr ¢alismasi ile zemine baglama vb. montaj uygulamalarim ortadan kaldirir.
Herhangi bir kaynaga bagli olmadan, sehrin ritmi ile enerji tiretecegi igin giiclinii barindig1 ortamdan alarak sensorler
yardiniyla giin battiktan sonra devreye giren aydinlatmalar barindirir. indirekt aydinlatmalar sayesinde giindiiz
depolanan enerji, gece dinlenmeye gelen insanlara 151k {izerinde oturan, dengeli bir oturma birimi sunar. Oniimiizdeki 5
yil igerisinde Avrupa iilkelerinde de goriildiigii lizere ¢evre dostu ¢6ziimler, enerji hasadi teknikleri ve uygulamalari,
plastik kullammina yonelik yasalar ve karbon salinimini diistirmeye yonelik politikalar g6z 6niinde bulunduruldugunda,
titresimden enerji toplama birimlerinin 6zellikle Istanbul gibi diinyanin en kalabalik ve hareketli sehirlerinden birinde
uygulanmasinin gerek maddi anlamda gerekse ekolojik anlamda belediyelere ¢ok biiyiikk yarar saglayacagi ve bu
uygulamalarin Ol¢ekler biiytitildiigiinde bazen kendisi tiiketimi haricinde, depolayabildiginden daha fazla enerji
saklayarak sehir sebekesine bile katkida bulundugu goéz oniinde bulundurulmalidir. Liman hem bu ¢evresel kaygilari
giiderek kendisini bir enerji saklayicitya doniistiirmiis, hem de kullamcilarin ihtiyag duydugu tiim fonksiyonlari
kargilayabilmek i¢in, hedef kitlenin endiselerini de g6z oniinde bulundurarak yari mobil bir sistem sunmustur.
Tesekkiirler.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

GORME ENGELLILER iCIN KABARTMA YAZICI

Ogrenci: MUHAMMET CAKIR

Yaptigimiz 6n arastirmalar sonucu, toplumumuzda bulunan gorme engellilerin yazili metin okuyabilmek i¢in kullandigi
kabartma belgeleri olusturan yazici cihazlarimin kullamminin yayginlagsmadigi tespit edilmistir. Bunun nedenleri
arasinda s6z konusu yazici cihazlarin ¢ok yiiksek tcretlerle ithal ediliyor olmasi, dagitim ve servis aginin yeterli
olmamasi ve bu cihaza olan talebin diger tiir yazicilara kiyasla daha diisiik olmasi siralanabilir. Bu projede, bu
sorunlarin tistesinden gelebilmek amaciyla yeni ve yerli bir kabartma yazici cihazin uluslararasi muadillerine kiyasla
¢ok daha ekonomik bir biitge ile tasarlanmasi ve ger¢eklenmesi amaglanmugtir. Gelistirilen yazici cihaz A4 formatindaki
bir kdgida kabartma baski yapabilmektedir. Kabartma i¢in gérme engelliler tarafindan hali hazirda kullanilan Braille
alfabesinden faydalamlmaktadir. Arastirma kapsaminda ilk prototip yazicimin ve belge yazdirma yazilimimin tiretimi
tamamlanmustir, test safhasina gegilmistir. Ilerlenen siirecte cihaz iizerinde ¢alisan yazdirma algoritmasinin
verimliliginin arttirilmas1 ve yazilim {izerinde bulunan arayiizlerin daha kullamci dostu olarak gelistirilmesi
planlanmaktadir. Ayrica yapilan ¢aligmalarin giivenilirliginin test edilmesi i¢in gorme engelliler ile projenin test
asamalar birlikte yliriitiilecektir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

GENISLEYEBILIR INTRAMEDULER CiVi

Ogrenci: OMER FARUK TUFEKCI

OZET Insan sagh@ ve yasam kalitesini arttirmak, giiniimiiziin énemli ugrasidir. Bu ugrasta bilimsel ve teknolojik
alanda birgok arastirmalar yapilmaktadir. Insan viicudunda kirilma orammn en yiiksek oldugu kemikler uzun
kemiklerdir. Uzun kemiklerin cerrahi operasyonlarinda intramediiler ¢ivileme yontemi kullanilmaktadir. Glintimiiz uzun
kemik kiriklarimn ameliyatlarinda, intramediiler ¢ivilerin mediiler kanal igerisine sabitlenmesi i¢in viicut digsarisindan
farkli agilarda vidalar gonderilmektedir. Bu vidalar hasta konforunu, tedavi siirecini, cerrahi operasyonlar: hem hasta
hem doktor agisindan olumsuz etkilemektedir. Bu projede; giiniimiiz kullamlan intramediiler ¢ivilemedeki eksikliklerin,
yasanan sorunlarin miihendislik ve biyouyumluluk kriterleri dikkate alinarak giderilmesi hedeflenmistir. Intramediiler
¢ivinin mediiler kanal i¢erisinde sabitlenmesi i¢in ¢ivi igerisinde genisleyebilir tutunma mekanizmasi tasarlanmistir. Bu
tasarimda distal kilitleme i¢in viicut disarisinda hi¢bir fiksasyon aleti kullanilmamaktadir. Bu tasarimla; uzun kemik
kirtlmalarimin cerrahi ve tedavi siirecini kolaylastirmak, intramediiler ¢ivinin sabitlenmesi i¢in kemige verilen hasari
miminuma indirmek, hastanin yasam kalitesini arttirmak, operasyon maliyetlerini diisirmek, cerrahlar i¢in fiksasyonu
kolaylastirmak, cerrahi operasyon sirasinda enfeksiyon riskini ve radyasyona maruz kalinan siireyi azaltmak
amaglanmistir Tasarim modelleri gelistirirken SolidWorks 2017 programu kullamlmistir. Tasarim stireci
tamamlandiktan sonra 3 boyutlu yazici ile prototip liretimi yapilmustir. Tasarlanan intramediiler ¢ivinin talagli imalat ile
tiretimi yapilip ticari deger kazandirilmas1 hedeflenmektedir. Bu kapsamda tasaralanan genisleyebilir intramediiler ¢ivi
icin patent bagvurusu da yapilmustir. Anahtar Kelimeler: Intramediiler Civi, Biyomekanik, Distal Kilitleme
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

KARMA GERCEKLIK DESTEKLI MESLEKI EGITiM PROJESI

Ogrenci: KEMAL AYTUG TEMIZOZ
Ogrenci: GOKHAN ERYILMAZ

Dansman: KEREM ASLAN URAL

Zihinsel engelli bireyler ile calisan uzmanlar ile yapilan goriismeler sonucunda zihinsel engelli bireylere temel
meydancilik mesleginin 6gretilmesi amaciyla bir karma gerceklik uygulamasina ihtiyag oldugu belirtilmigtir. Bu
kapsamda akademik damsmammiz ile goriisiilmiis ve Microsoft Hololens teknolojisinin kullanilmasina karar
verilmigtir. Ayrica teknolojinin uygulanabilirlik seviyesini analiz etmek amaciyla zihinsel engelli bireyler arasindan
secilen hedef grup ile goriistiliip gerekli degerlendirmeler yapilmistir. Goriigme sonucunda elde edilen bilgiler
dogrultusunda egitim materyalinin icermesi gereken temel 6zellikler ile ilgili gerekli kararlar alinmustir. Ornegin bu
egitim materyali, okuma yetersizligi olan bireyler i¢in sesli komutlarla da desteklenmelidir ve kullanicilarin uygulamada
yapmalar1 gerekeni daha iyi anlamalar1 i¢in belirli 6gretici animasyon modellerinin kullamlmasi gerekmektedir. Bu
ozellikler ile birlikte zihinsel engelli bireyler i¢in daha yararli simillasyon ortamu saglanacaktir. Bu projenin amaci,
zihinsel engeli belirli seviyede olan bireylerin meydancilik meslegini ger¢ek ortamda yapmaya baslamadan once
Microsoft Hololens Karma Gergeklik teknolojisinden faydalanilarak bu meslek ile ilgili deneyim elde etmelerini
saglamaktir. Microsoft Hololens platformunun sagladigi karma gerceklik ortamu ve hologram teknolojisi sayesinde
zihinsel engelli bireyler sanki gergekten meydancilik meslegini yapiyorlarmig gibi hissedip buna uygun bir sekilde
performans sergileyebileceklerdir. Projemizde kullamilan Microsoft Hololens platformu zihinsel engelli bireyler i¢in
hem giivenli deneyim imkdm sunmakta hem de karma gergeklik ortaminda meydancilik meslegi kapsaminda eklenen
siirekli yenilenebilir kirli zemin hologramm sayesinde ortamu gercekten degistirmeye gerek kalmadan hizli ve verimli bir
deneyim elde etme imkam verilmektedir. Konuyla ilgili daha detayli 6rnek vermek gerekirse eger bu bireyler teknoloji
destegi olmadan meydancilik meslegiyle ilgili egitilseydi, bu durumda olusturulan mekanda zeminin siirekli kirletilmesi
ve tekrardan temizlenmesi gerekecekti. Bu da hem zaman hem verimlilik hem de giivenlik agisindan sikintili bir durum
olustururdu. Sonug olarak proje kapsaminda gercek hayattaki meydancilik mesleginin karma gergeklik teknolojisi, resim
tammlama teknolojisi ve hologram teknolojisi kullamlarak desteklenen yenilikgi bir egitim materyali olugturulmustur.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

GORME ZORLUGU YASAYAN BIREYLER iCIN DERIN OGRENME iLE DETAYLI NESNE TANIYAN MOBIL
UYGULAMA

Ogrenci: UMIT ESE
Ogrenci: BERK GULAY

Danisiman: TARIK AYBERK YILIKOGLU

Gorme engelli bireyler giinliik hayatlarinda ¢evrelerindeki nesneleri tamma ihtiyact duyarlar. Bu nesneler yiyeceklerden
kiyafetlere kadar degisiklik gosterebilir. Giinlimiizde mevcut nesne tamma c¢aligsmalar1 ve araglari genel nesne
simflandirmasi ig¢in gelistirilmis olup, gdrme engeli olmayan bireyler tarafindan profesyonelce ¢ekilen resimlerle
egitildikleri i¢in gérme zorlugu yasayan bireylerin ihtiyaglarim tam olarak karsilayamamaktadirlar. Bu projenin odak
noktas1 gérme zorlugu yasayan bireylerin hayatlarinda siklikla kullandiklar1 fakat tammakta zorlandiklar1 siniflar1 ayirt
edebilmeleri i¢in bir {iriin tamma yontemi gelistirmek ve bu yontemi internet baglantis1 gerektirmeden gérme engellilere
rehberlik edebilecek sekilde mobil cihazlara yerlestirmektir. Bu nedenle yiyecek ve hijyen tirtinlerinin detayli
fotograflarint igeren kapsamli bir veri kiimesi toplanmustir. Problem temelinde, ¢ok benzer yapida olan, sekilleri ve
dokular1 yardimiyla tanimasi zor ve simf i¢i degiskenligi disiik tirtinleri icermektedir. Gergek hayat kullamma benzer
bir ¢ergeve yaratmak adina resimler kullamim senaryolarina uygun sekilde bulamklik, disiik 151k, arka plan farklilig
gibi ¢esitli sartlar altinda yakalanmistir. Bahsedilen problemi ¢oziimlemek adina sundugumuz Derin Ogrenme modeli;
"MobileNet" projesi/arastirmasi (Sandler vd., 2018) sonucu gelistirilmis mimariye sahip olup, bu kapsamda farkl
Derin Evrisimsel Sinir Ag modelleri denenmis ve sonuglar1 raporlanmustir. Gelistirilen model, giinlimiizdeki Android
cihazlarin neredeyse tamamimn destekleyecegi mobil altyap1 i¢ine konumlandirilmistir. Sundugumuz tiriin en nihayetinde
bir saniyenin altinda cevaplama siiresine sahiptir. Bu 6zellikleri ile, gorme engelli ve gérme zorlugu ¢eken bireylerin
rahatlikla kullanabilecegi bir uygulama gergeklestirilmis, aym zamanda arastirma literatiriine katki saglayacak veri
kiimesi ve deneysel sonuglar elde edilmistir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

KODADI47

Ogrenci: EKREM HAMZA CANBAG
Ogrenci: MUHAMMED MURAT GUMUS

Damsman: MUSTAFA YAZICI

Bu projenin amaci, Otizm spektrum bozuklugu olan 6-12 yas arasi ¢ocuklarin video etkilesimli ortamlar kullanarak
akademik ve sosyal becerilerini gelistirmeye calismak ve bu davramslari onlarda kalict hale getirmektir. Proje
kapsaminda hazirlanan etkilesimli mobil uygulama (Android platformu ile uyumlu olarak g¢aligir) sayesinde 6-12 yas
arast otizm spektrum bozuklugu olan ¢ocuklara bireysel ¢aligma ortamlarinin yaninda, ebeveynleri ve dgretmenleriyle
de ortak caligabilecekleri bir ortam olusturulmas: hedeflenmistir. Ayrica dijital ortam ve materyallerin kullanimim
destekleyen 2023 Vizyonu kapsamuin da egitimde dijitallesmeye hizmet edecek bir projedir. Ozgiin Deger Diger
calismalar incelendiginde egitimlerin tamamen Internet ortaminda oldugu saptanmus olup, bu alanda materyal eksikligi
oldugu belirlenmistir. Bu nedenle, otizm spektrum bozuklugu olan dgrenci velilerinin Internet olan herhangi bir yerde,
kendi ilgi ve alakasina gore egitim seti hazirlayip A4 kagit boyutunda baski alabilecegi bir ortam tasarlanmistir. Bu
sayede egitim setinin ev 6devi, bireysel etkinlik kismu ve diisiitk maliyetli olmasi saglannmustir. Artirilmis gergeklik
teknolojisi kullamlarak, nesnelerin animasyonlarla desteklenmesi saglanmis ve &grencilerin ilgilerini ¢ekmesi
amaglanmigtir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

CEKIRDEKSIZ KURU UZUM KALITE SINIFLANDIRMASI ICiN YAPAY GORU SISTEMI

Ogrenci: EMRE GULSOYLU

Kuru tiziim, basta Ege Bolgesi olmak {izere, Tiirkiye'nin 6nemli tarim firiinlerinden biridir. Ticaret Bakanligi Esnaf;
Sanatkarlar ve Kooperatifcilik Genel Miidiirliigi'niin 2018 Y111 Cekirdeksiz Kuru Uziim Raporu'na gorel, diinyada en
biiytik kuru tiziim {ireticisi olan tilkemiz, aym zamanda % 40-45 arasinda degisen payla diinyada en biiyiik kuru tiziim
ihracatgist konumundadir. Kuru iziimler kalitesine gore fiyatlandirilir. Kuru tiziimlerin kalitesi renk, boyut, doku ve nem
gibi c¢esitli ozelliklere dayanarak Tiirk Standartlart Enstitiisii tarafindan belirlenen kriterlere gore simflandirilir.
Ulkemizde, kuru {iziim kalite degerlendirme isleminin biiyiik bir c¢ogunlugu insan uzmanlar tarafindan gozle
yapilmaktadir. Kalite degerlendirmesinin uzmanlar tarafindan yapilmasi zahmetli bir ¢alisma olmasimn yaninda 6znel
sonuglar ortaya ¢ikarmaktadir. Kuru tiziim ireticileri zaman zaman kalite degerlendirmesi konusunda uzmanlarla
tartigma igine girmektedir. Bu nedenle, kuru iiziim kalitesinin nesnel olarak degerlendirilmesini saglayan, kalite
degerlendirme siirecinde uzmanlara yardimei olacak otomatik bir sistem, hem fiireticiler hem de uzmanlar i¢in yararli
olacaktir. Bu projede, standart arka plan ve aydinlatma kosullar1 altinda kuru {izim numunelerinin fotograflarini ¢eken
basit bir makine prototipi ve modern goriintii isleme ve makine 6grenmesi teknikleri kullamlarak kuru tiziimlerin gorsel
ozelliklerine gore belirlenen kalite degerlendirmesini gergeklestiren bir sistem tasarlanmaktadir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

VOXEE

Ogrenci: DENIZ YANIK

Voxee, duyma isleme bozuklugu olan ¢ocuklar ig¢in tasarlanmus bir terapi cihazidir. Voxee terapi siire¢lerini
oyunlastirarak ¢ocuklart motive edip duyma islemelerinde gelisim saglamayr amaglar. Cocuklarin farkli bozukluk
asamalarina odakli sekiz farkli terapi oyunu i¢ermektedir. Voxee ayrica bir akilli telefon aplikasyonuna sahiptir.
Ebeveynlerin tirtinii kullanmaya baslamadan dnce uygulamaya kayit olup haftalik olarak giincellenen terapileri indirip
Voxee'yi giincellemeleri beklenmektedir. Glincellemeler, uygulama tarafindan analiz edilen oyunlarin ¢ocuk tizerindeki
etkilerine doktorlar tafarindan incelenerek kontol edilen sekilde haftalik olarak yiiklenirler. Uriiniin kullanim
senaryosuna gore kullanict Vox initelerini odasimin i¢ine dagitarak oyunu kullamma hazir hale getirir. Vox'larin
tizerinden istedigi terapi oyununu segerek oynamaya baslar. Terapi bittigi zaman sarj Unitesinde st tste dizilerek
depolanir ve triin kendini konfigure eder. Voxee, diizenli olarak yapilmasi gereken terapi deneyimlerini ev ortaminda
ulagilabilir kilan ve ¢ocuklarin duyma isleme gelisimine ve 6grenme gelisimine katki saglayan bir ev kullanim cihazidir.
Telefon uygulamasiyla giincellenen Voxee, ¢ocuklarin farkli oyunlar1 diizenli olarak oynamasim saglayarak terapi
siireclerini stirdiiriilebilir kilar.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

TRANSPARAN, ILERI TEKNOLOJI CAMI OLARAK Si3N4'UN GELISTIRILMESI

Ogrenci: GIZEM AK
Ogrenci: OZDEN KISACIK

fleri teknoloji seramikleri sahip olduklari iistiin mekanik ve termal ozellikleri bakimindan metallerin ve plastiklerin
basarisiz oldugu yerlerde hem fonksiyonel hem de yapisal olarak kullamilabilirler. Bir ileri teknoloji seramigi olan
Si3N4 sadece yapisal seramik uygulamalarinda degil fonksiyonel olarak uygulama alanlarinda da sahip oldugu yiiksek
oksidasyon direnci, aginma direnci, sertlik ve yiiksek sicakliklardaki dayamm direnci gibi 6zellikleri bakimindan
kullanim avantajlar1 saglar. Optik olarak transparan olan geleneksel malzemeler (camlar, polimerler ve alkali hidritler)
nispeten zayif mekanik mukavemete ve bazen de yetersiz kimyasal ve fiziksel kararliliga sahiptir. Sonug olarak, yiiksek
sicakliklarda yiiksek mukavemet ve kimyasal kararlilik gerektiren uygulamalar i¢in kullanilabilecek yeni transparan
materyallerin gelistirilmesine hizla artan bir talep bulunmaktadir. Si3N4 seramikleri ise imal edilme ve islenmesindeki
esnekliklerinden otiirli, cam ve tek-kristallere muadil olmus ve bu talebi doldurmay1 basarmistir. Projenin amaci; Si3N4
seramigine ait sinterleme siirecindeki sicaklik, zaman gibi parametreler tizerinde iyilestirmeler yapilarak, kullanilan
dopantlara bagli optik ozellikler iizerindeki de@isimleri incelemektir. Literatirde bu yonde yeterince c¢aligsma
bulunmamaktadir. Bahsedilen parametrelerin Si3N4 seramiginin optik 6zellikleri tizerine etkisinin incelenmesi ile AR-
GE caligmalarina ve literatiire katki saglanmasi1 hedeflenmistir.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

ENGELSIZ YASAM

Ogrenci: BURAK YILMAZ

Bedensel engelli viicut hareket oranlar1 degisiklik gostermektedir. Bazi bireyler bel boliimiinden asagisim, bazi bireyler
boyundan asagisim kullanamamakta, bazi bireyler ise sadece gozlerini kullanabilmektedir.Bu engelli bireylerin
tekerlekli sandalyeyi kullanabilmeleri ve bu sayede giinlitk hayatlarim tek baslarina devam ettirebilmeleri
istenmektedir.Su an yapilan sistemler ekstra para yiikii gerektirmekte ve her sey ayr1 ayr1 sistemlerde depolanmaktadir.
Ornegin tekerlekli sandalyeyi goz ile kontrol edebilmek i¢in maliyetli, biiyiik sistemler kurulmaktadir. Gelistirmis
oldugum yazilim ve boyunluk ile giiniimiiz ¢aginda, hemen hemen her kisi de bulunan akilli telefon sayesinde engelli
bireyler tek sistemden 4 farkli sekilde tekerlekli sandalyeyi kontrol edebileceklerdir. Bedensel engelli bireyler, baska
bir bireye ihtiya¢ duymadan, ucuz maliyetlerle yenilenebilir enerji ile tekerlekli sandalyeyi kontrol edebileceklerdir.
Ayrica 6ne engel ¢ikma durumlarinda tekerlekli sandalye kendini otomatik olarak durdurmaktadir. Bu sayede giivenli bir
ortam yaratilmaktadir. Giines Enerjisi ile Sarj Edilen Ses, Boyun ve Goz Hareketleri Ile Kontrol Edilebilen Engelli
Tekerlekli Sandalyesi sayesinde yiirtime sorunu olan bireyler, tekerlekli sandalyeyi, cep telefonu sayesinde kontrol
edebileceklerdir. Telefon sayesinde ses ve goz kontrolii ile hareket ettirebilecek tekerlekli sandalye, yerli olarak
uretilen flex sensorler sayesinde boyun hareketleri ile de hareket ettirilebilecektir. Tekerlekli sandalye giines enerjisi
sayesinde sarj edilebilecektir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

VANETAGININ ROS - GAZEBO ILE GERCEKLES TIRILMESI

Ogrenci: CAN KORKUT
Ogrenci: KURSAT CAKAL

Giintimiizde yapilan arastirma ¢aligmalar1 sonucu insansiz araglarin kullammu ve 6nemi giin gegtikge artmaktadir. Bu
durum araglar arasi iletisim problemini getirmektedir. Araglar arasi iletisimi gerceklestirmek icin VANET olarak
adlandirilan 6zel ag mimarileri kullanilmaktadir. VANET aglarimin gelistirme siirecinde karsilasilan en 6nemli sorun
simiilasyon ortamimin olusturulmasidir. Bu zorlugun nedeni VANET aglarimn ¢ok sayida ara¢ gerektirmesidir.
Projemizde bu soruna, diinya genelinde robotik projelerinde yaygin olarak kullanilan ROS - GAZEBO teknolojileri ile
Ozglin bir ¢oziim getirilmistir. Sundugumuz ¢6ziim dogrultusunda ROS - GAZEBO f{izerinde ¢ok sayida ara¢ kontrol
edilerek araglar arasi iletisim gergeklesmistir. Bu teknolojilerin segilmesinde agik kaynak kodlu olmas1 ve uluslararasi
alanda arz ettigi 6nem g6z Oniine bulundurulmugtur. Coziimiimiizii 6zgiin kilan unsur ROS - GAZEBO ile ¢ok sayida
sensor destegi elde edilerek otonom arag gelistirme siireclerine parallel olarak getirmis oldugumuz Akilli Ara¢ Ag
yaklasimu ile araglar arasi iletisimin gergeklestirilmesidir. Araglar arasi iletisimde dikkat edilmesi gereken en kritik
unsur bu agin yakin gelecekte tiim ulasim akisim yonetecek olmasi sebebi ile veri giivenligidir. Bu dogrultuda araglar
aras1 haberlesme agindaki verileri sifreleyerek, veri giivenligi saglanmustir. Sifreleme agamasi i¢in SIMON/SPECK
lightweight kriptografi yontemi ele alinmustir. Bu yontem, kisitli ortamlarda (Islem Giicii ve Enerji Tiiketimi) etkin ve
yiiksek performans sunmaktadir. Akilli ve otonom araglar gomiilii sistem olmalari sebebi ile kisitli islem giicii ve enerji
kaynagina sahiptirler. Bu ihtiyaglara cevap vermek amaciyla SIMON/SPECK se¢ilmistir. Gelistirmis oldugumuz proje
Akillt Ara¢ Aglarina iligskin dinamik olarak isleyen yonetimsel bir ag alt yapisi olusturmugtur. Ayn1 zamanda kaynak
kullanim kisitlarim g6z Oniinde bulundurarak etkili bir veri giivenligi saglanmistir. Bu sayede iilkemizde otonom
araglarin olusturacag Akilli Arag Ag tizerinde iletisim katki saglanmasi adina gerekli alt yap1 olusturulmustur.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

YAPAY ZEK A DESTEKLI COKLU DOKUNSAL-GORSEL YER DEGISTIRME CIHAZI

Ogrenci: ATABERK AKYALCIN

Gorme duyusu giinlik hayatta en ¢ok kullandigimiz duyularimizdan birisidir. Gézleriniz kapali olarak yasadigimz
diigtiniin? Hayat ne kadar da zor olurdu degil mi? Yediginiz yemegi, yiiriidiigiiniiz sokaklari, en sevdiginiz
arkadaslarimzi hatta aile bireylerinizi hi¢ gérmediginiz bir diinyada yasam kaliteniz ne 6l¢iide olurdu? Dogustan veya
daha sonradan ¢esitli sebeplerle gérme engelli olan milyonlarca insan yasamaktadir. Retinal dejenerasyon gibi goz
hastaliklarinda 15181 alacak fotoreseptorler islev goéremez hale gelmektedir. Bu tip hastaliklarda retina onarimim
saglayacak bir ilag bulunmadigr i¢in hastalar biiyiikk oranda gérme kaybi yasamaktadir. Bu bireylerin gormelerini
saglamak, en azindan gérme duyusunun yerine gegecek bir sistem tasarlamak bu bireylerin yasam kalitesini biiyiik
oranda arttiracaktir. Bu sebeple ¢esitli yapay gérme projeleri gelistirilmistir. Yapay gérme temel olarak gercek
diinyadaki goriintiilerin kamera ile anlik olarak islenmesidir. Ornek olarak Argus 2 adi verilen yapay gérme sistemi
gelistirilmis ve suan diinya ¢apinda kullamlmaktadir. Ancak bu sistemler yiiksek verimlilikte ¢alismayip hastaya ¢ok
diisiik ¢coztntirliiklii siyah beyaz bir goriintii sunmaktadir. Ayrica yiiksek maliyetli olup bu cihazlara ulagim imkam ¢ok
kisithidir. Bu proje ile gelistirilen cihaz ile herhangi bir sebeple gérme yetenegini kaybetmis bireylerde dokunma
duyusunu gérme duyusu olarak kullanmayi saglayacak yeni bir yapay gorme sistem tasarlanmasi hedeflenmistir.
Tasarlanan cihaz ile bireylere gergcek zamanli olarak cisimlerin renk, uzaklik ve seklini, harf ve sayilar1 aktarilmasi
miimkiin hale gelmistir. Ayrica cihazin yapay zekd destekli olarak tasarlanmasi ile goriintiideki kayiplarin en aza
indirilerek daha dogru bir duyu aktarimm saglanmasi olanakli hale getirilmistir. Bu proje sayesinde gorme engelli
bireyler artik giinliik hayatlarinda yazili ve gorsel iletisim araglarimi daha rahat kullanabilecek, cisimlerin yerlerini,
sekillerini ve renklerini ger¢ege yakin big¢imde algilayabilecekler ve giinlikk islerini daha kolay bigimde
yapabileceklerdir. Olusturulan diisiik maliyetli ve yiiksek verimli bu cihaz sayesinde bu bireylerin yasam konforunun
arttirilmasi ve daha ¢ok kisinin ulagabilecegi yeni yapay gérme sistemi cihazinin tasarlanmasi bu projenin en 6nemli
¢iktis1 olmustur.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

PATLAYICILARLA UZAKTAN MUCADELE APARATI (PUMAR)

Ogrenci: HAZAR DOGANLAR

Bu projede, son yillarda ordularin en ¢ok kayip verdigi el yapimu patlayici (EYP) tiirlerinden birisi olan ve EYP
tiirleri arasinda en giincel teknolojiye sahip, giiniimiiz itibar1 ile ¢6ziimsiiz kalan kizil6tesi hareket sensorlit EYP'lerin
uzaktan imhast i¢in bir aktif koruma sistemi gelistirilmesi konusu ele alinmustir. Kizildtesi hareket sensorlerinin
algilama prensipleri hem teorik aragtirmalar hem de temsili EYP devreleri tizerinde yapilan deneylerle incelenmistir.
Elde edilen sonuglar 1518inda s6z konusu sensorlii EYP'leri uzaktan imha edecek opto-elektronik sistemin tasarinu
yapilmistir. Bununla birlikte sistemin uzaktan imha kabiliyeti, teorik aragtirmalar ve hesaplamalar ile kamtlanmus,
PUMAR sisteminin kritik 6zelliklere sahip optik devre elemanlar1 tedarik edilmeye baslanmigtir. Mevcut pargalar ve
tedarigi siiren parcalar ile prototip iiretimine baslanmustir. Uretilen ilk prototipte kullamlan pargalarin belirli bir sira
icerisinde bir sonraki prototiplerde millilestirilmesi amaglanmaktadir. Sonug itibariyla, hi¢bir sekilde ¢6ziimii olmayan
hareket sensorlit EYP'lere karsi etkili diinya tizerindeki ilk ve tek aktif koruma sisteminin {iretimi planlanms ve
hedeflenmistir. Proje raporu ise bu {iriiniin tiretimi sirasindaki siirecleri agiklar.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

YAPAY ZEKALI KATI ATIK AYIKLAMA MAKINESI

Ogrenci: YUNUS EMRE AYDIN
Ogrenci: ENGIN ULGER

Bu proje son zamanlardaki yapay zeka iizerine yapilan ¢aligmalardan esinlenerek hazirlanmugtir. Giintimiizde olusan
atiklarin ayristirma islemini yiiksek teknolojiyi kullanarak toplanmasi amaglanmustir. Islevselligin yamnda goriiniis
acisindan ¢evreye hitap etmesi de 6nem tasidigindan dolayr dis goriiniisii akvaryum seklinde yapilmistir. Yerlestirilen
akvaryum, canlilarin yasayabilecekleri ortam haline getirilmistir. Yapilan akvaryum makineye yerlestirilmistir.
Makineye akvaryumun yerlestirilmesi ile birlikte projenin prototipi tamamlanmstir. Makinenin testi i¢in KYK
yetkililerinden izin alinarak KYK &6grenci yurduna getirilmistir. Donammsal ve yazilimsal eksiklikler tamamlanarak
calisir hale getirilmistir. Python programlama dili ile gelistirilen programlar kullamlarak ¢ekilen atik fotograflart CVS
formatina c¢evrilerek veri setleri olusturulmustur. Evrisimsel yapay zekd modeli (CNN) i¢in toplanan atiklar ile yeni
veri setleri diizenlenerek egitime hazir hale getirilmistir. CNN Yapay zekd modelin 80 saatlik egitimi yapilmistir. Yapay
zeka egitim sonucunda Ogretilen veri setleri ile %98'lik basar1 yakalamistir. Kati Atik Ayiklama Makinesi KYK 6grenci
yurdunda test asamasindan ge¢mistir. Test sirasinda ortaya ¢ikan hatalar ayiklanarak yazilimsal diizenlemeler
yapilmustir. Tim testler tamamlandiktan sonra projenin eksikliklerinin olmamasindan emin olmak i¢in yurt 6grencilerin
kullanimina sunulmustur. Anahtar Kelimeler: Yapay zeka, derin 6grenme, CNN,ayristirma, kati atik, akvaryum
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

BLOK ZINCIRi TEKNOLOJiSi iLE SECIM VE OYLAMA SiSTEMi: EVIDENCESVOTING

Ogrenci: AHMET KURSAT CAKIR

Giintimiizde, tilkemizde tercih edilen ve kullanilan se¢im sisteminde sandiklara kagit pusulalar ile oy atarak yapilan
secimlerde, hatali sayimlar ve gegersiz oylar gibi sorunlar gozlemlenmekle beraber yiiksek derecede kagit israfi oldugu
da agiktir. Projede, gelisen teknolojiyle beraber biitiin bu problemlere ¢6ziim getirmek amaciyla; hem oylarin
glivenliginin saglandigt hem de kisisel bilgilerin gizliliginin de ihmal edilmedigi bir dijital oy kullanma sistemi
tasarlanmustir. Giictinii blok zinciri (Blockchain) teknolojisinden alan bu sistem, sandiklardaki gizli oy a¢ik sayim
mantigim korumaktadir. Bu sistem hatali sayimlar ve gegersiz oylar gibi sorunlara ¢oziimler getirdigi gibi dijital ortam
olmas1 sebebiyle ongoriilmemis problemler veya organize suglar gibi art niyetli sonuglar da ¢ikarmamaktadir. Kisilere
anonim kimlikler verilerek oylama sirasinda kimlik gizliligi saglanmasimn yamsira, hangi anonim kimligin hangi oyu
verdiginin agik listesi de paylasildigindan, teyit etme imkam da sunmaktadir. Ayrica, altyapisi blok zinciri teknolojisi ile
olusturuldugundan verilerin degistirilip-silinememesi de giivence altina alinmakta ve bu verilerin 6miir boyu koruma
altinda dijital ortamda arsivlenebilmesi saglanabilmektedir. Istenirse anlik olarak bile oy durumunun alinabilecegi bu
sistemde, oy sayimlart oylama kapandiktan sonra blok zinciri teknolojisi ile sifir hata payiyla yapilir ve sayima sahit
olarak biitiin adaylar (eger istenirse se¢gmenler dahi) katilabilir. Sayim siireci bolgesel olarak degil genel olarak
yiriitillecegi icin sandiklarin/mahallelerin kendi icindeki oy durumlar1 da ifsalanmayacaktir. Dijital bir sistem
oldugundan hatali-gegersiz oy sorununu ¢ézmekle beraber her se¢imde olusan biiyiik maliyetlerin ve israflarin da oniine
gececektir
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

AMONYAK BORANIN METANOLIZINDEN HIDROJEN URETIMI ESNASINDA MANYETIK OLARAK GERI
KAZANILABILEN MEZOGOZENEKLI GRAFITIK KARBON NiTRURE DESTEKLENMIS NiKEL-BAKIR ALASIM
NANOPARCACIKLARIN YERINDE SENTEZI

Ogrenci: HAZAL ALAY

Bu projede, giinlimiiziin en biiyiik sorunlardan biri olan kiiresel 1sinmaya bagl1 olarak enerji problemi ele alinnus ve
fosil yakitlara alternatif bir kaynak olan hidrojen enerjisinin etkin kullammuna yonelik kimyasal hidrojen depolama
malzemelerinden biri olan amonyak borandan hidrojen iiretimine yonelik ucuz metalleri i¢eren alasim yapisinda bir
nanokatalizor sentezi gerceklestirildi. Dogada bol bulunan ucuz metallerden olan nikel ve bakir ile goriiniir bolge 15181
ile aktiflesebilen mezogdzenekli grafitik karbon nitriir (mpg-C3N4) tizerinde sentezlenen hibrit nanokatalizér, genellikle
pahali metaller olan soy metallerle ¢alisilan amonyak borandan hidrojen tiretiminde 6nemli bir alternatif olabilecek
niteliktedir. Arastirma kapsaminda manyetik olarak geri kazamlabilen mezo-gozenekli grafitik karbon nitriir temelli
hibrit nano nikel bakir katalizor sentezlendi ve amonyak boramn metanolizinden hidrojen ¢ikis1 gézlemlendi. Ancak
hidrojen iiretim etkinliginin artirilmasi {izerine optimizasyon ¢alismalarina devam edilmektedir. Iki farkli sentez sekliyle
hibrit malzemeler elde edilmis ve in-situ sentezin hidrojen ¢ikisinda daha iyi sonu¢ verdigi gozlenmistir. Bizde bu
projenin ilk agsamasinda su an hali hazirda Eti Bor Maden A.S. tarafindan pilot olarak iiretilmesine destek verilen ve
tilkemizde tiretilen sodyum borhidriir (NaBH4)'tin ¢ok ucuz ve bol miktarda bulunan amonyum siilfat (NH4)2S04 ile
tepkimesinden amonyak boram 1slak kimya metodu ile sentezledik. Gergeklestirilecek optimizasyon ¢aligmalar: ile
beraber in situ olarak sentezi ger¢eklestirilen mpg-C3N4/NiCu nanokatalizoriiniin amonyak boramn metanolizinden
hidrojen liretiminde soy metallerle benzer katalitik aktiviteyi gosterebilecek hale getirilmesi amag¢lanmaktadir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

INSANSIZ HAVA ARACLARI ILE ARAZI TARAMA VE OTONOM INiS ROTASI HESAPLAMA

Ogrenci: HALIS KILIC

Insansiz hava araglar1 hayatinuzin her alaninda aktif olarak kullamlmaktadir. Bu araglarin acil durumlarda otonom
olarak uygulayacagr bir¢ok giivenlik 6nlemi bulunmaktadir. Bu projenin amaci, pilot kontroliinden ¢ikmus bir insansiz
hava aracimin, en az hasar ile yer yiizeyine en yakin sekilde otonom olarak inis yapabilmesini saglamaktir. Bunun i¢in
insansiz hava araglarina arazi tarama ve otonom inig rotasi hesaplama sistemi gelistirilmistir. Bu sistem kontrolcii, GPS
modiilii ve LIDAR sensériinden olusmaktadir. GPS modiilii diinya {izerindeki iIHA konumunu sayisal olarak (koordinat)
belirlemektedir. LIDAR sensorii, sabit irtifida seyir halinde bulunan [HA'mn en yakin yiizeye olan uzakligim
hesaplamaktadir. LIDAR ve GPS verileri birlestirildiginde her GPS koordinatina karsilik en yakin ylizeyin ytikseltisi
hesaplanabilmektedir. Pilot erisiminin IHA ile kesilmesi durumunda IHA eve dénemeyecek durumda olabilir. Bu
sebeple IHA kalan ugus siiresi boyunca, bulundugu bolgede arazi taramas1 gerceklestirecektir. Bu tarama sirasinda GPS
ve LIDAR verileri kontrolciiye gonderilecektir ve kontrolcii tarafindan hesaplanan en uygun inis rotast IHA ugus
yonetim birimine bildirilecektir. LIDAR ve GPS verileri kontrolcii tarafindan hesaplanirken sehir igerisinde binalar,
ormanlik arazilerde agaglik bolgeler ve acik arazilerde egimli yiizeyler ihmal edilecek veya en diiz ylzey
belirlenecektir. IHA ugus yonetim birimi tarafindan belirlenen bolgeye otonom olarak inis gergeklestirilecektir. Bu
proje sayesinde arazi tarama i¢in kamera kullanmaksizin arazi iizerinde yiizey yiikseltilerinin hesaplamasi yapilabilecek
ve bu hesaplama dogrultusunda THA igin inis rotas1 belirlenebilecektir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

ELEK TRIK DAGITIM SISTEMLERINDE BLOK ZINCIRi TABANLI MAHREMIYET COZUMU

Ogrenci: AHMET ONDER GUR
Ogrenci: SAFAK OKSUZER

Proje; elektrik dagitiminda anlik harcama durumunun takip edilmesini ve faturalandirilmasim saglayan, bu siiregte
kisisel verilerin mahremiyetini ve bu verilerin giivenli sekilde paylasilmasimi hedefleyen bir sistem onermektedir. Bu
calismada nesnelerin interneti ve blokzinciri teknolojisi kullamlmaktadir. Sistemin kullamcilar1 tarafindan yapilan
harcama ve sistem yiikiiniin hesaplanarak akilli sebeke altyapilarina anlik bilginin saglanmasi 6zellikle akilli sebekeler
ve akilli sehirler icin ¢ok onemlidir. Bu sistem aym zamanda elektrik dagitim hizmeti veren kuruluslarin, sistem
tizerindeki denetimini giiclendirerek hizmet maliyetlerinin azaltilmasint da hedeflemektedir. Diigiik maliyetli Nesnelerin
Interneti cihazlariyla uygun bir sistem yapisi olusturulmustur. Enerji tasarruflu bir yap1 hedeflendiginden; Bitcoin gibi
kripto para sistemlerinden farkli olarak agik kaynaklt Hyperledger Fabric ile kapali bir blokzinciri ag1 olusturulmustur.
Kripto para altyapilarinin aksine; sistem daha az islem giicti ve elektrik harcamaktadir. Kurumsal ¢6ziim i¢in uygun olan
bu blokzinciri yapist kullamlarak, herhangi bir kripto paraya ihtiyag duymadan sistemin devamliligi saglanmustir.
Hyperledger Fabric teknolojisinin veri kisitlama yapist kullanilarak birden fazla sirketin aym anda aga dahil olmasi
saglanmistir. Herhangi bir kamu kurumunun tiim sistemi denetlemesinin miimkiin olacagi bir yapi sunulmustur.
Blokzinciri sistemi; sayaglarin 6lgiimlerini depolarken kullamicilarin kisisel verilerinin mahremiyetini koruyacak
sekilde tasarlanmustir. Sistemi kullananlar arasinda giivenlik, Hyperledger Fabric'in destekledigi sertifika yetkilisi
altyapisiyla saglamistir. Projemiz kapsaminda gelistirilen blokzinciri agi; kapali bir agdir ve blokzincirinde tutulacak
veriler sifrelendiginden herhangi bir saldir1 durumunda verilerin okunmasinin 6niine gegilmistir. Kullanicilarin kigisel
verilerinin mahremiyetinin saglanmasi icin, verilerin sadece kendi cihazlarinda ve sifreli olarak tutuldugu bir sistem
tasarlanmistir. Kuruluslar elektrik agindaki 6l¢timleri ger¢ek zamanli okuyabilecek, dagitim agindaki sorunlardan aninda
haberdar olabileceklerdir. Tiim sistem tamamen ag¢ik kaynak olacak sekilde insa edilmis olup prototipe ait kodlar
herkesin gelisimine agik birakilacak sekilde topluma sunulacaktir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

TARIHI TABLET INDEKSLEME SERVISI ATIS

Ogrenci: MEHMET FURKAN SONMEZ
Ogrenci: MERVE AYAS

Bu projenin amaci, arkeolojik ¢aligsmalar yapilan boliimlerde var olan arkeolojik belge niteligindeki veriler igerisinde
arama yapmayr dijital hale getirip kolaylastirmaktir. Bu proje bunlara ek olarak aramaya hz da katmaktadir. Eger
kullanic1 arama yapmak isterse, tablet goriintiisii ve igerigi sisteme yiiklenir. Daha sonra kullanici sisteme yiikledigi
dosyalar icerisinde icerik aramasi yapabilir. Igerikte tam metin arama (full-text search) yapilabilir. Eger aranan kelime,
tablet iceriklerinde mevcut ise eslesme gerceklesmis demektir. Eslesen dosyalar indirme butonu ve goriintiilleme butonu
ile birlikte kullamici araytiziinde goriiliir. Bu rapor Kiiltepe ve Kiiltepe'de bulunan tabletler hakkinda da bilgi
vermektedir. Ayrica tablet indekslemesi yapan bir web uygulamasinin ¢aligma mantigim ve bu uygulamanin alt yapisinda
neler yapildigim anlatmaktadir. Bu altyapida arama kismu i¢in Elasticsearch, uygulama gelistirme icin ASP.NET MVC
ve veri depolamak i¢in SQL Server Express kullamlmustir. Elasticsearch de ingest-attachment plug-ini kullamlnustir.
ASP.NET MVC platformunda Elasticsearch'iin NEST ve Elastisearch.net kiitiiphaneleri kullamlmustir. Bunun diginda
SQL Server ile baglant1 i¢in SQL client kiitiiphanesi kullamImustir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

RADAR SENARYO PLANLAMA SIMULATORU

Ogrenci: DOGAN BASARAN
Ogrenci: BUSRA KARANFIL

Uzun yillardir tizerine ¢aligmalar yapilan radar sistemleri her gegen giin gelismekte ve farkli alanlarda uygulama
imkanlar1 bulmaktadir. Radar sistemleri, 6zellikle askeri alanda hava, deniz ve kara operasyonlarinda hedeflerin tespit
ve takibinde siklikla kullamlmaktadirlar. Bu sebeple yerli imkanlar kullamlarak gelistirilen radar sistemleri ve bu
sistemlerin simiilatérleri milli savunmaya yardimeci teknoloji olmasi sebebiyle 6nem arz etmektedir. Bu proje
calismasinda bir radar senaryo planlama simiilatorii gelistirilmektedir. Bu simiilatériin operasyonlar 6ncesi farkli
durumlara hazirlikli olmaya katki saglayabilecegi diistiniilmektedir. Gelistirilmekte olan simiilatorde gelinen agamada
gercek yerylizil haritalar: elde edilmis, verici antenin huzmesi tammlanmus, antenin goriis hatt1 bilgisi haritalandirilnus
ve hedefin rotas1 tanimlanarak haritalandirilmistir. Hedef rotasinin belirlenmesinde kiibik spline interpolasyonu yontemi
kullanilmigtir. Kullamcidan alinan koordinat bilgileri bu yontem ile birlestirilerek hedef yolu olusturulmus ve harita
tizerinde gosterilmistir. Sistemde kullanilacak FMSD radarinin simiilasyon ¢alismalar1 devam etmektedir. FMSD radar
sisteminde serbest uzay iki yonlii yayilimli kanal kullamlacaktir. FMSD radarin simiilasyonu tamamlandiktan sonra
sistem ile entegrasyonu saglanip hedef tespit ve takip testlerinin yapilmasi amaglanmaktadir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

TERMOPLASTIK VE ELASTOMER GERI DONUSUM KIRMA MAKINASI

Ogrenci: KADIR ELMAS
Ogrenci: SAFAK OZDEN

Dangman: MERCAN HEVAL DEMIRCI

Giiniimiizde niifus artis1 ve tiiketici toplumlarin artis1 sebebiyle dogal kaynaklarin kirliligi ve tiikkenmesi gibi ciddi
sorunlarla kars1 karsiya kalmaktayiz. Bu tiir ciddi sorunlara kars1 dogal kaynaklarin kullamimi ve muhafaza edilebilmesi
icin gerekli bilince sahip olmaliyiz. Geri doniisiim ile beraber atiklarin ikinci el hammadde olarak kullanilabilmesi bu
tiir sorunlara karsi etkili bir ¢oziime sahiptir. Geri doniisiim konusu aymi zamanda iilkelerin hammadde tiretiminde
tiiketmis olduklar1 enerjinin de tasarrufuna katki saglamaktadir. Ulkemizde geri doniisiimiin dnemli oldugu bilinmesine
ragmen, bu alanda ki ¢aligmalarin gereken 6neme sahip olmadigim farkettik. Bu durumu gozlemleyerek bu alanda bir
calisma yapmaya karar verdik. Termoplastik malzemelerin kullanim alanlar1 olduk¢a yaygindir ve dogadaki ¢oziinme
siireleri ¢ok uzundur. Termoplastik malzemeler iizerinde c¢alisirken, geri doniisiimiin nasil olacagim inceledik. Bu
atiklarin geri doniigiim i¢in fiziksel olarak uygun ebatlara indirilmesi gerekmektedir. Fiziksel olarak uygun boyutlara
indirilen atiklar ekstriizyon ve enjeksiyon iiretim hatlarim besleyebilecek ve gerekli sektorlere ikinci el hammadde
olarak geri donecektir. Bu raporda, geri doniisiim i¢in termoplastik geri doniistim kirma makinasimin teknik 6zellikleri,
tasarim ve Uretim asamalar1 agiklanacaktir. Geri doniisiim kirma makinesi imal edebilmek icin gereken literatiir
arastirmasina, tasarim siirecine ,tasarim ig¢in gerekli hesaplamalara ve imalat siireglerine sahip olduk. Kirma
makinesinde kullanilan malzemeler, kirilacak malzemelere kiyasla daha iyi bir mukavemet ve tokluga sahip olmalidir.
Kirma makineleri esas olarak malzemeyi iki paralel veya teget kat1 ylizey arasinda tutarak ¢alisir ve bu esnada elektrik
motorundan saglanan gii¢ ile beraber hareket eden doner bicaklar atik malzemelerin doner bicaklar ve sabit bigaklar
arasinda par¢anmasini saglar.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

OTOMATIK NARKOTIK ILAC TAKIP SiSTEMi

Ogrenci: YASIN ELHAN
Ogrenci: ZIYA ONAL

Dansman: IBRAHIM AYDIN

Narkotik ilaglar insanlarda bagimlilik yapan ilaglardir. Bagimliligi olan insanlar narkotik ilaglara ulagmak igin
hastanelerin ecza dolaplarina yonelebilmektedir veya kotii niyetli insanlar ilaglar1 ¢alarak bagimliligi olan insanlara
satabilmektedir. Hastanelerimizde narkotik ilaglarin ¢alinma riskinin oniine gegebilmek i¢in bu tiir ilaglar kilit altida
tutulup sorumlulugu hemsirelere verilmekte ve her nobet tesliminde ila¢ sayimu yapilarak bir deftere kaydedilmektedir.
Boyle bir uygulama sehven veya kasitli hatalara agik oldugu gibi zaman kaybina da neden olmaktadir. Teknolojiyi daha
aktif kullanma imkadm bulan hastanelerde ise sifreli erisim sistemleri mevcuttur fakat bu sistemlerde hemsire sisteme
giris yaptiktan sonra ilgili ilacin bulundugu haznedeki tiim ilaglara erisim saglayabilmektedir. Bunun i¢in sahitli erisim,
iki kisinin birlikte iglem yapmasi, gibi ¢6ziim iiretilmis fakat bu yontem acil servisler gibi yogunlugun fazla oldugu
birimlerde kullamsli olmamaktadir. Bu proje ile saglik alaninda ki mevcut kosullar1 iyilestirmek icin yetkili kisilerin
kart okutma ve sonrasinda sifre giris islemiyle, sistemde segilen ilacin bildirildigi miktarda teslimini saglayan bir
sistem gelistirilmistir. Ayrica ydneticiye tiim islem ve stok bilgisi bir veri tabamnda sunulmaktadir. Onerilen proje ile
takibin otomatik yapilmasiyla hata olasiligt minimize edilirken, kolay kullammiyla hemsirelerin zaman kaybi minimize
edilmis ve hem ila¢ hem de hemsire giivenligi artiritlmistir. Ayn1 zamanda benzer uygulamalara gére daha portatif yapisi
ve az maliyeti ile acil servis gibi hastanenin hemen her biriminde kullammu saglanabilir. Anahtar Kelimeler: Narkotik
ilaglar, Depolama Sistemleri, Ila¢ otomasyon sistemleri, ONITS

39



Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

OGRENCI DEVAM SISTEMININ ZIGBEE PROTOKOLU ILE GERCEKLENMESI

Ogrenci: HASAN TOK
Ogrenci: HALIL IBRAHIM YILDIRIM

Danisman: NUR SENA BATUR

Ogrencilerin devam durumunun takibi genel olarak kagit iizerine 6grencilerin imza atmasi seklinde yapilmaktadir. Bu
yontemde kagidin zaman i¢inde kaybolmasi, 6grencinin bir baska arkadasinin yerine imza atmasi gibi sorunlar ortaya
¢ikmaktadir. Bu sorunlarin en uygun ¢6ziimii i¢in projede; parmak izi sensorii ile alinan parmak izlerinin ZigBee
protokolil ile sunucuya aktarilmasi ve web sitesi tizerinden erigilebilmesi saglanmaktadir. Projede, parmak izi okuma
cihazi olarak kumanda tasarlanmistir. Web sitesi ve veri tabant bilgilerinin tutulacagi bir web sunucu olusturulmustur.
Kumanda ve web sunucu arasindaki haberlesme ZigBee protokolii ile kablosuz bir sekilde gerceklestirilmistir.
Kumanda ve web sunucu arasindaki haberlesme sayesinde sistem istenilen sekilde calismaktadir. Ogrenci devam
sisteminde, biitiin 6grencilerin parmak izleri kaydedilir. Parmak izi alinan her 6grenci gelistirilen sistem sayesinde
kisisel bilgileri ile birlikte veri tabanina kayit edilir. Ogretmen, kendi mobil cihazindan &grenci devam sitemine giris
yapip istedigi zaman ders saat ve tarih bilgisi girerek istedigi yoklamay baslatabilmektedir. Ders disinda da yine mobil
cihazindan sisteme girip ge¢mis tarihli yoklama durumunu raporlayabilmektedir. Ogrenciler, derste parmak izi okuma
cihaz1 olarak tasarladigimiz kumandaya parmagim okuttugunda, sistem onceden kayitli olan parmak izleri ile uyusup
uyusmadigim kontrol eder. Eger kontrol sonucu basarilt ise 6grenci tasarlanan sistem tarafindan otomatik olarak derse
gelmis olarak kaydedilir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

BIiR ENJEKTOR URETiIM FABRIKASINDA OEE VERIMLILIK ARTTIRIMI

Ogrenci: AHMET OREN
Ogrenci: RUMEYSA ZENGIN

Danisman: RAHA TURK

TUBITAK- Bilgi Ve Iletisim Teknolojileri Projesi kapsaninda destekleyen kurulus BOSCH A.S HDEV 5.1 MFG2.3
boliimiinde Igne Otomatik Montaj hatlarimn iiretim siireclerinde, OEE degerlerinin hesaplanmasi, miihendislik
caligmalarinda gerceklesen hesaplama yontemlerinin incelenmesi, gelistirilmesi ve standartlagtirilmasindan OEE
verimlilik arttirilmasi siirecine uzanan konulari ele alan projemizde ,OEE hesaplama asamasindaki sapmalari
belirlemek, sapmalarin kok sebeplerini bulmak, kok sebepler icin 6nlem planlart belirlemek ve uygulama metotlar:
gelistirmeyi kapsayan konular yer almaktadir. Bu konular hakkinda yapilan gozlemler sonucunda saatlik takip
programinda goriilen eksiklikleri giderebilmek i¢in Excel makro ¢alismasi ile mevcut sistem iyilestirilmistir. Sistemde
var olan zaman kayiplar1 azaltilmus ve veri giivenilirligi saglanmistir. OEE'yi etkilemese de aylik yasanan planli kanban
duruslarinmin sayisinin maksimum kag¢ adet olmasi gerektigi iiretim adetleri baz alinarak hesaplanmis planli duruslarin
tekrarlanma sikligi hesaplanarak onun disinda kalan duruslarin planli olarak degerlendirilmesi i¢in c¢alismalar
yapilmustir. Simulasyon ¢aligsmasi ¢iktis1 olarak ileriye doniik OEE tahminlerinde kullamlmustir. Ek olarak OEE'yi
etkileyen ana etmenler WEKA programu ile veri analizi yapilarak maksimum duruslarin teknik kayip etmeninde
gerceklestigi tespit edilmistir. Bu duruslart azaltmak icin teknik kayiplarin alt kirnmmlari incelenmis ve Kaizen
caligmasi yapilmistir. Yapilan hesaplamalar ve tamamlanmasi planlanan degisiklikler sonucunda; OEE saatlik takip veri
girisinde %80' lik zaman tasarrufu, Kaizen ¢aligsmasi sonucunda beklenen ¢iktilarda ise WT takilmasi problemi kaynakl1
51 saat/y1l zaman kazanci , 30.770 adet/y1l kazamlan parga sayisi, igne maliyetinin 40.000 ?/y1l diisiiriilmesi ve OEE
verimlilik 6l¢tisiinde %5 arttirilmast saglanmustir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

PATLAYICI ETKi ANALiZi SIMULASYON YAZILIMI

Ogrenci: RESUL SILAY

Bu proje, patlayicilarin g¢evreye olan etkilerinin analiz edilmesine olanak saglayan bir simiilasyon yazilimimn
gelistirilmesini amag¢lamistir. Yar1 kiiresel patlamalar sonucu ortaya ¢ikan blast dalgas1 parametrelerinin hesaplanmasi
saglanmistir. Patlama esnasinda ortaya ¢ikan blast dalgasi (asir1 basing) parametrelerinin hesaplanmasi ve insan ve
yapilar tizerindeki etkilerinin belirlenmesi i¢in literatiir taramasi yapilmistir. Elde dilen bilgiler ile blast dalgasi
parametreleri uygulama lizerinde birlestirilmistir. Blast dalgasi parametrelerinin hesaplanmasinda, gergek patlama
verilerine dayanan, Charles Kingery ve Gerald Bulmash tarafindan ortaya konulan formiil modellenmistir. Bu model
disinda sentetik veya gergek patlama verilerinden olusturulan veri setlerinin derin sinir ag ile egitilmesine olanak
saglayan bir modiil gelistirilmistir. Bu modiil ile ilgili patlayic1 verilerinin kayit altina alinmasi saglanmustir. Bu veri
seti ile egitilen model iizerinden asir1 basing tahmini yapilmakta ve bu modiil derin sinir aginin tekrar egitilmesine
olanak saglamaktadir. Gelistirilen yazilim ile askeri alanda gergeklestirilecek ana unsuru patlayici olan faaliyetlerin
gevresel etkilerinin simiile edilmesi, askeri stratejik bilgi saglanmasi, teror faaliyetlerinde kullanilan patlayici
yiklerinin ¢evresel etkilerinin analiz edilmesi ve ana unsuru patlayici olan operasyonlarda imha edilmesi beklenen
bolge i¢in ideal patlayict yiikiiniin belirlenmesi amag¢lanmugtir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

ADUS

Ogrenci: YASIN DOGANSAH

Sosyal yagsam alanlarinda basiniza olumsuz bir olay gelse ne yaparsiniz? En sik gittiniz AVM'de acil yardim butonunun
yerine hi¢ dikkat ettiniz mi? Siirekli kullandigimz havaalamnda acil durumda nereyi hangi telefonla arayacaksimz? iste
tiim bu sorularimn Diinya'da ortak bir ¢6ziimiinii bulunmamaktadir. Hatta hastanelerde bile basiniza bir saglik problemi
gelse size miidahale edecek ekibe ulagsmaniz igin bir i¢ hat telefonu bulup 2222 aramamz ve nerde oldugunuzu
sOylemeniz gerekecek tabi ki telefonun yerini bulabilirseniz. Acil durum sistemi (ADUS) herhangi bir kisinin aligveris
merkezi, hastane, otogar, havaalani vs. gibi sosyal yagsam alanlarda acil saglik sorunu veya olumsuz bir olay yasanmast
durumunda, cep telefonuna yiiklenecek ADUS program ile kapali alan koordinat belirleme sistemi (IPS-Coklu Model
ile kapal1 alan yer tespiti ) aracilityla sosyal yasam alanlarinda bulundurulmasi mecburi olan acil miidahale ekibine
mesaj gonderilmesi ve acil miidahalenin vakit kaybetmeden yapilmasi esasina dayanmaktadir. Acil durum haricinde
giivelik olaylar1 ve yangin ihbarlarida aym mobil uygulama kurulacak kapali mekan konumlandirma sistemi ile
yapilabilmektedir. Toplumun genis kesiminin kullandigi ortak yasam alanlarinda calisan saglik personellerinin
entegrasyonunu da gerektiren ADUS, insan hayatim riske eden olaylara karsi topyekiin ve en kisa zamanda hayati
miidahaleyi miimkiin kilacaktir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

SURUCU UYKU TAKIP SISTEMI

Ogrenci: ZEKERIYA FURKAN INCE
Ogrenci: CAGLAR KARABACAK

Bu projenin amaci, siiriiclilerin uykulu olma durumunun goriintii isleme teknikleri ile gercek zamanli olarak tespit
edilerek siirticiiniin uyarilmasim saglayan bir sistemin tasarlanmasi ve gerceklestirilmesidir. Striiciilerin ara¢ siiriis
esnasinda uyuya kalma durumu, kazalarda ciddi ve insan yasanminin kaybedilmesine yol agan temel nedenler arasindadir.
Siirticti uykulu durumunun gerg¢ek zamanli tespit edilmesi ve siiriicliniin uyarilmasi kazalarin 6nlenmesine yardimei
olacaktir. Sistem Raspberry Pi karti {izerinde standart bir kameradan(webcam) ardisil gelen frameler {izerinden goziin
acik veya kapal1 olma durumlar: tespit edebilmek i¢in gercek zamanli bir yontem Onerilmistir. Yiiziin tespit edilmesinin
ardindan, g6z kapaklar belirlenip isaretlenmesi(noktalanmasi) sonucunda, goziin durumu hakkinda kapalilik seviyesini
tahmin edilebilmektedir. Dolayisiyla oOnerilen yontem ile, ylizdeki g6z noktalarindan g6ziin kapalilik durumunu
karakterize eden bir oran hesaplanir. Uyar1 sistemi gerektigi durumlarda calisarak kaza oranlarimn azaltilmasi
hedeflenmektedir. Sonug olarak bu ¢alismada, siiriicii uykulu olma durumu tespiti ve siiriicliniin uyarilmasi amaciyla
goruntli isleme teknikleri kullamlarak gelistirilen yazilimda, ger¢ek zamanli olarak 24 FPS (Frame Per Second:
saniyedeki resim sayisi) hizda islenerek simflandirma gerceklestirilmistir. Uykulu olma diizeyi tamimlanan esik
degerlerine ulagtiginda, siiriicii uyarilnmustir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

{SARETLERLE FENHIKA

Ogrenci: ELIF KARACAKOYUN

Motivasyon, egitimde temel bir faktordiir. Motivasyon, 6grencilerin 6zellikle uluslararasi sinavlarla kanitlanmig fen ve
matematik gibi anlamakta zorlandiklar1 derslerde ihmal edilmemesi gereken bir boyuttur. Bu nedenle bu projede temel
olarak igitme engelli 6grencilerin fen bilimleri dersine yonelik motivasyonlarim arttirmak amaglanmistir. Bu amag
dogrultusunda aragtirmaci tarafindan isaret dili 6grenilmis, isitme engelli dgrenciler igin isaret diliyle anlatilan bir
Ogretim materyali tasarlanarak deney videosu hazirlanmistir. Hazirlanan videoda normal deneylerden farkli olarak
anlatilan deneyin malzemeleri kisilestirilmis ve bu sekilde deney yapim asamast hikayelestirilmistir. Hazirlanan video
isitme engelliler ortaokulundaki 5 isitme engelli 6grenci (3 kiz, 2 erkek) ve 1 isitme engelli fen bilimleri 6gretmeni
katilimiyla uygulamlmustir. Calismada karma aragtirma yontemi kullamlmustir. Nicel veri toplama araglar1 olarak "Fene
Yonelik Motivasyon Olgegi" ve "Ogretim Materyaline Iliskin Motivasyon Olgegi" kullamlmustir. Nitel veri toplama
araglar1 olarak ise hem isitme engelli 68rencilerden hem de isitme engelliler fen bilimleri 6gretmeninden 6n test-son test
goriisme formlar1 araciligryla veriler toplanmustir. Elde edilen veriler yiizde, frekans ve Wilcoxon Isaretli Siralar testi
ile analiz edilmistir. Yapilan analizlerle hazirlanan yenilikgi 6gretim materyalinin isitme engelli 6grencilerin fen
bilimleri dersi motivasyonunu arttig1 sonucuna ulagilmistir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

SURUCU YORGUNLUK TESPIT VE UYARI SISTEMI

Ogrenci: METEHAN HAN
Ogrenci: MERVE CAKIROGLU

GUNUMUZDE ARAC TRAFIGININ ARTMASI iLE BIiRLIKTE, BIREYLERIN DE DAHA FAZLA HATA
YAPMASINA VEYAHUT KIiSILERIN BIREYSEL HATALARI SONUCUNDA KAZALARIN OLUSMASINA
VE GIDEREK ARTMASINA SEBEP OLMAKTADIR. BU SISTEMIMiZ DE SURUCUYU IZLEYEN, TAKIP
EDEN VE DEGERLENDIREN BU VERILER SONUCUNDA ISE SESLI,TITRESIMLI VE CESITLI UYARI
SISTEMLERI iLE SURUCUYU UYARAN VE KAZALARIN, KiSILERIN YARALANMASI VEYAHUT
DAHA TEHLIKELI BIR DURUMLA KARSI KARSIYA KALMAKTAN ALIKOYAN BiR SiSTEMDIR.
SISTEMIMIZDE SiZi BILGISAYARLA GORME OLARAK NITELENDIRDIGiMiZ OZELLIKLERE SAHIP
BiR KAMERA TARAFINDA IZLENEREK GOZ,AGIZ DURUS SEKLI VE UYKUYA HITAP EDEN BiR COK
DAVRANISIN TAKIBIYLE KiSININ UYKUSUZLUK DURUMUNU TESPIT EDiP BUNA GORE GEREKLI
UYARILARI VERECEK VE AYRICA SURUCUNUN ANI HAREKETLERINI,TEHLIKE ARZ EDEN
HAREKETLERINI DE GEREKLI BiR KAC SENSOR ILE ALGILAYIP UYARARAK HATA YAPMASININ
ONUNE GECECEK SEKILDE TASARLANMISTIR.GERCEK ZAMANLI CALISMAKTADIR. BURADA
BAHSEDILEN BiR COK OZELLIK TEMELDE TEST EDILDI VE SU AN DA BIRLESTIRME ASAMASINA
GECILDI. DONANIMSAL OLARAK GEREKLi MALZEMELER TEMIN EDILDi. VE BU KISIMIN
TAMAMLANMASIYLA YAZILIMSAL OLARAKTA TEST EDILDI VE GEREKLI ISLEMLERI YAPARAK
BIRLESTIRIYORUZ.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

LAZER KESIM, FREZELEME VE 3D YAZICI URETIM METOTLARINA SAHIP MAKINE TASARIM VE URETIMI

Ogrenci: ALI KARACA

Ik 6rneklerini 1990'larda gordiigiimiiz 3D yazicilar o tarihlerde prototip olarak kalmis ve ¢ok fazla yayillmamustir.
Sanayi tipi 3D yazicilar 2000'lerde bas gostermeye baslamus, SLA ve FDM tipi yazicilar prototip yapmak ig¢in
kullanmilmugtir. 3D yazicilar 2005'de agik kaynakli olmus ve bu tarihten sonra yayginlagsmaya baslamustir. Giintimiize
geldigimizde 3D yazicilar tiretim maliyetleri azaldigi ve boyutlarinin kiigiilmesinden dolayr hayatin bir¢ok noktasinda
kullanilmaya baglanmistir. Bu projenin amaci 3 eksende harekete sahip olan bir CNC benzeri makine tasarlamaktir.
Makinenin baglica kullannm amaci {i¢ boyutlu plastik nesneler iiretmektir. Bunun yamnda makinenin kolay
degistirilebilir cok amagli X eksen tasiyicisi sayesinde plastik eriten hotend degistirilerek lazer diyotu takilabilecek ve
kisa bir siirede makine lazer kesim, oyma ve markalama kabiliyetlerini kazanabilecek. Son olarak, lazer diyot da
degistirilebilir bir yapida olacak ve el matkab1 esnek mil yardimiyla makineye baglanarak, makine aga¢ ve benzeri gibi
yumusak malzemeleri frezeleme islemi yaparak isleyebilecek. Buna ek olarak, bakir plaket talas kaldirma yontemiyle
islenerek baski devre kart1 elde etmesi hedeflenmektedir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

"PSIKOLOJI BOLUMU OGRENCILERININ KiSISEL BILISE ILISKIN ALGILARININ METAFORLAR UZERINDEN
ANALIZI"

Ogrenci: GULSUN TASBUNAR

Bu arastirmanin temel amaci, tiniversite 6grencilerinin kisisel bilise iliskin algilarini ve bu algilarim hangi metaforlarla
dile getirdiklerini ortaya koymak ve bunlar1 cesitli demografik degiskenler bakimindan psikolojik olarak
degerlendirmektedir. Arastirmamuzin Orneklemiyse 4 iiniversitenin psikoloji boliimii 6grencilerinden "random ve
oransiz eleman Ornekleme" yontemiyle segilen 265 Ogrencidir. Aragtirmamin veri toplama araci iki boéliimden
olugmaktadir. Arastirma verileri 6nce 4 sorudan olusan demografik 6zellikler (I. Boliim) ve devanuinda metafor analizi
yontemi (II. B&liim) ile toplanmustir. ikinci boliimde arastirmaya katilan iiniversite ogrencilerinin "kisisel bilis"

bir sorudan olusan climleyi tamamlamalar1 istenmistir. Elde edilen 118 metafor gruplandirilmus ve belli bir temayla
iligkilendirilerek 31 farkli kavramsal kategori olusturulmustur. Arastirma dogrultusunda yapilan literatiir taramasi ve
yapilan anket ¢alismasinin analizleri birlikte yorumlandiginda mekéanlar ve mekanlarin beraberinde getirdigi, bireyin
yasamim birlikte strdirdiugii grup kisinin kendisiyle ilgili algilarim etkilemektedir. 21. Yiizyilda iiniversitelerin,
kurumsal yapilarin ve aktif ¢calisan niifusun da sehir merkezlerinde konuslandirildigim da ele aldigimizda birey sehrin
yarattigl mekana gore kendisiyle ilgili kavramlar tiretmektedir. Buradan hareketle bu ¢alisma yapilacak diger ¢aligmalar
ornek teskil etmekle birlikte diger disiplinlerle iliskileri bakimindan ayr1 bir bilimsel ¢aligsmada ele alinmaya muhtactir.
Bu duruma yonelik su oneriler sunulmustur. Universite 6grencilerine yonelik "Insan-Mekan Kongresi / Kurultayr /
Sempozyumu" ve "Bireyin Kisisel Bilig Algist Kongresi/ Sempozyumu" yapilabilir ve 81 ilimizdeki tiniversitelerde
Ogrenim goren 6grencilerin bu konudaki algilari, bilimsel ve ulusal diizeyde ele alinabilir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

SABITKANATLI BIR INSANSIZ HAVA ARACININ AERODINAMIK TASARIMI, YAPISAL TASARIMI VE CFRP iLE
URETIMI

Ogrenci: VOLKAN TURUC

Bu calisma raporu, Eyliil 2017 ve Ocak 2019 tarihleri arasinda yapilan "Sabit Kanatli bir Insansiz Hava Aracimn
Aerodinamik Tasarimi" isimli miihendislik tasarim projesi ve "Sabit Kanatli Bir Insansiz Hava Aracinin Yapisal
Tasarimi ve CFRP Malzeme ile Uretimi" adli, TUBITAK 2209-B kapsaminda da desteklenen miihendislik bitirme
projesinden olusan 16 aylik bir ¢alismanin iirtiniidiir. Bu ¢alisma, ses alti uguslarda seyri planlanarak aerodinamik
tasarimi ve optimizasyon asamalari tamamlanan sabit kanatli bir insansiz hava aracimn, yapisal tasarimi ve
optimizasyonu ile ilgili ¢aligmalar1 icermektedir. Ayrica CFRP malzeme ile yapilmasi planlanan iiretim yontemiyle
ilgili bilgi vermektedir. Proje kapsaminda 6ncelikle, orta ve mini insansiz hava araglar1 arasinda ses alt1 uguslar i¢in
planlanan bir insansiz hava aracinin yiizey tasarimi, SOLIDWORKS paket progranu ile tasarlannus, aerodinamik
hesaplamalar1 sonlu elemanlar yontemiyle ANSYS FLUENT yazilimu kullamlarak yapilmistir. Alinan sonuglar
yorumlandiktan sonra tekrar tasarima doniilerek optimizasyon ¢alismalari yapilmistir. Hesaplamali akigkanlar dinamigi
analizleri yapilan kanat profilleri ile c¢esitli kanat kombinasyonlari denenmis, uygun bir geometri belirlenmeye
calisilmistir. Planlanan 16 kg ucus agirligi i¢in, ugus sirasinda kullamilacak hiicum agilari, bu agilara karsilik gelen
kaldirma kuvvetleri ve seyir siiratleri tespit edilmis, stall agis1 bulunmustur. Ayrica flap tasarimi ve optimizasyonu
yapilmus, tam ve yarim flapli ugus karakteristigi de belirlenmistir. Aerodinamik tasarimi tamamlanan ugak i¢in, kullanim
maksad1 ve tasinacak faydali yiik g6z oniinde bulundurularak, SOLIDWORKS CAD programi ile kanat konstriiksiyonu
ve govdenin muhafaza gorevi gorecegi yiikler i¢in geometri modellenmis, ANSYS STATIC-STRUCTURAL ile 10G
karsisinda statik dayammlari incelenmis, akiskan-yapi etkilesimi g6z oniinde bulundurularak kanat konstriiksiyonu
tizerinde gerekli optimizasyonlar yapilmustir. Ayrica govde(fuselage), etki altinda kalacag yiikler, STATIC-
STRUCTURAL ANALYSIS ile incelenerek, ANSYS TOPOLOGY OPTIMIZATION ile, CFRP (Karbon Fiber
Takviyeli Polimer) malzeme ile iiretimine uygun laminasyon plam belirlenmistir. Yapilan revizyonlar ile nihai tasarim,
ANSYS FLUENT ile tekrar incelenerek seyir hizlarinda ucaga etkiyecek kuvvetler hakkinda giincel bilgiye sahip
olunmustur.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

KENDI KENDI KARSILAYAN AKILLI SERA

Ogrenci: SALIH BULDUR

Ulagimin zor oldugu, su kitligi veya sulama sorunu olan bélgelerde topragin verimli kullanilmamasi, tarimin
verimsizligi ve mahsuliin az olmas1 gibi sorunlara yonelik proje gelistirdik. Projemizde transpirasyonu kullanarak
bitkiden ¢ikan sicak su buharim yogunlagtirarak tekrar bitkiye verilebilecek su elde ediyor. Sicak su buharinin
yogunlagsma yapabilmesi i¢in giines 1siklar1 6zel agilara sahip sera ¢atisinin giineye bakan kisimindan dogrudan sera
icine giderken kuzey kismindan teget gegerek gliney kisminin sicak, kuzey kisminin ise soguk kalmasim sagliyor. Olusan
suyun bitkiye damlamasi ve bitkinin yapraklar1 islak kalmasi bitkiye zarar verecegi i¢in olusan suyun bir yerde
toplanmasi, birikmesi gerektiginden kanal ve su deposu tasarlandi. Bu asimetrik serayla bitkiye verilen 100ml suyun
yaklagik 65ml'ini bitki kullanirken kalan 35ml'in %95'lik kismu su olarak depoda toplamyor. Buda suyu daha verimli
daha tasarruflu kullamldig anlamina gelir. Seranin i¢ sicakliginin 27°C nin lizerine ¢ikmasi, bitkiye zarar vereceginden,
seraya ardunio'ya bagli nem ve sicaklik sensorii eklendi. Sicaklik 27°C'nin iizerine ¢iktifi zaman servo yardimiyla
otomatik olarak acilan pencereler ve hava sirkiillasyonu olugmasi i¢in fan yerlestirildi. Bunun yamnda topraktaki su
yetersiz oldugu zaman sulama sisteminin devreye girmesi i¢in topragin nemini 6lgen sensér eklendi. Seramizi internete
baglayarak telefondan kolay ve rahat degerleri goriilebiliyor. Sera modelimize ilaglama, giibreleme ve 1s1 gibi faktorleri
ledler yardimiyla modelleme olarak yapildi. Bunun yaninda bu seramizda su kaynagi olarak deniz gibi tuzlu sularlada
kullanilabilir. Boylece deniz kenarina kurulan seradan ¢ift¢i sulama i¢in maaliyet vermiyor. Projemizin asil amaci
olarak tarimun her yerde verimli, ekonomik, tasarruflu ve karli olmasidir. Ciftgilerin gelistirdigi mahsullerin erken elde
edilmesi, ¢if¢ililerin elde edecegi kar orammni arttirmaktadir
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

E.COLI STICK: TASINABILIR DEDEK SIYON KiTi

Ogrenci: GOZE BECEREN
Ogrenci: BARIS GULICLI

Ozellikle kirsal alanlarda ihtiyag duyulan igme suyunun karsilanmas i¢in bolgesel su kaynaklar1 kullamlmaktadir. Sehir
su depolarindaki kalite testi alt yapisi kirsal alanlarda bulunmadigindan su kaynaklarindaki kimyasal ve biyolojik
kontaminasyonlar ¢esitli hastaliklara ve 6liime yol agmaktadir. Bu sebeple bu kaynaklarin kullanilmadan 6nce gerekli
testlerin kullanicilar tarafindan yapilabilmesi bir ihtiya¢ haline gelmektedir. Bu ¢aligmada biyolojik kontaminasyonlarin
temel nedeni olan E. coli dedeksiyonunun akilli telefon ve mikroakiskan platform araciligi ile saglanmasi
hedeflenmistir. Bu kapsamda koliform bakteri kontaminasyonunu temel kaynagi olan Escherichia coli ile yapilan,
Escherichia coli tarafindan hiicre i¢i olarak sentezlenen, laktozu galaktoz ve dekstroza hidroliz eden beta-galaktosidaz
enziminin kromojenik bir substrat olan ONPG ile reaksiyona girerek sar1 renk olusturma 6zelliginden yararlamlnustir.
Escherichia coli tarafindan iiretilen enzimin hiicre i¢i olmasi nedeniyle lizis tampon formiilasyonlar1 denenmigtir.
Aljinat hidrojeli optimizasyonunu takiben yapilan denemelerle gelistirilen kitin minimum dedeksiyon limiti 1073
hiicre/ml olarak belirlenmistir. Tasarlanan kite 6zgi gelistirilen mobil uygulama ile akilli telefonlar kullamlarak
yapilabilecek E. coli tayini, tirliniin patentlenmesi ve ticari bir iiriin olarak pazara sunulmasina yonelik hedeflerimizi
giiclendirmektedir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

ARTIRILMIS GERCEKLIK iLE ELEK TRONIiK LABORATUVARI EGITIMi

Ogrenci: FURKAN DENiZ

Bu projede,artirilmis gerceklik ile yapilan aragtirmalar neticesinde olusturulan mobil uygulama ile elektronik
mithendisligi egitimi alan kullanicimn elektronik devreler laboratuvar1 deneylerini artirilmis gerceklik ile mekan ve
zaman kisitlamasi1 olmaksizin ger¢eklestirilmesi amaglanmistir. Artirilmus gergekligin arastirilmasi ile egitim alaninda
yapilan uygulamalarin pratiklestirilmesi gosterilmistir. Kullamcilarin sanal diinyayla ger¢ek hayatt birlestirerek ¢esitli
elektronik  devreler  iizerinde  artirilmus  gergeklik ile  gozlem ve  kontrollerini  yapabilmeleri
saglanmustir. Kullanicilar,devrelerin icerisinde bulunan elektronik elemanlarimin 3 boyutlu goriintiileri tizerinde
artirtlmig gergeklik ile rahatlikla gozlem yapabileceklerdir.Mobil uygulamaya giris yapan Ogrencilerin veya
kullanicilarin bilgilerinin mail tizerinden egiticiye ulastirilmasi saglanmistir. Egitici uygulamay1 ¢alistiran kullanicilar
hakkinda bilgi sahibi olabilecektir ve analizlerini yapabilecektir.Arastirmalar kapsaminda isaretleyiciler(desen)
olusturulmus,isaretleyicinin databaseleri vuforia sdk kiitiiphanesine aktarilmistir.3 adet elektronik devrenin
ekipmanlarinin 3 boyutlu ¢izimleri ve animasyonlar1 Unity3d tizerinde olusturulmustur.Devreler tizerinde gozlem ve
kontrollerin yapilabilmesi i¢in sanal butonlar tizerinde kodlamalar gelistirilmistir. Artirilnus gergeklik kullamilarak
devre tizerindeki sanal butonlar sayesinde kullanici giris ve ¢ikistaki sinyal,sayisal degerleri degistirebilecektir.Mobil
uygulamanin arayiizii,6grenciler i¢in girig sistemi,puanlama sistemi ve egiticinin geri bildirim almasi i¢in mail sistemi
olusturulmustur. Uygulama android isletim sistemli akill1 telefona aktarilarak uygulanmus ve gozlemlenmistir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

KID'S UP

Ogrenci: SILA TUNC

Kid's Up, 4 - 5 yasindaki anaokuluna gidemeyen ¢ocuklarin gelisim diizeylerinin anaokuluna giden ¢ocuklarin geligim
diizeyleriyle paralel olarak seyredebilecegi ve anaokuluna giden c¢ocuklarin gelisim diizeylerinin daha da yukariya
taginabilecegi sekilde pedogojik gelisimi desteklemek amaciyla yapilmus, tablet ve telefonlara uyarlanmasi planlanan ve
icerisinde birgok dijital aktivitelerin bulundugu bir gelisim uygulamasidir. Bu yastaki ¢ocuklar iliskiler kurmayi, bu
iligkilerden ¢ikarimlar yaparak semalar olugturmayr ve bu ¢ikarimlari organize etmeyi 6grenirler. Bu dénem, belki de
¢ocugun en faydali ve en siiratli baz1 ¢irakliklar gegirdigi devredir. Cocuk sosyal ¢evre ile siirekli temasta bulunmak
suretiyle devamli olarak zihnini zengin—lestirir. Bununla birlikte, giiniimiizde ¢ocuklarin sosyal ¢evre ile olan
etkilesiminin azalarak ev i¢i aktivitelere yonelmesi onlarin erken donemde dijital aktivitelerde bulunmalarina ortam
hazirlamaktadir. Bu yonelimin saglikli bir sekilde yonlendirilmesi ve degerlendirilmesi adina dijital aktivitelerin de
Ozenle diizenlenmesi gerekmektedir. Bu amagla Kid's Up projesinde erken dénemde bu dijital aktiviteleri diizenli olarak
uygulamaya baslayan ¢ocugun bilissel, sosyal, bedensel ve mantiksal zeka diizeylerinde gelisim hedeflenir. Her ¢ocugun
seviyesine gore hazirlanmus ve arkasinda uzman psikologlar ile pedogoglarin bulundugu bu gelisim uygulamasinda,
ebeveynlerin ¢ocuklarla siirekli temas halinde olmasim saglayacak ortam da yaratilmis olur. Bu sayede, ¢ocugun
yalmzca bireysel gelisiminin degil, ebeveynle olan iliskisinin de olumlu yonde seyretmesine katkida bulunulmasi
hedeflenmektedir. Ebeveynlerin sistemlerine yliklenen aktiviteler programlariyla ¢ocugun gelisimi takip edilerek, her
hafta sonunda ebeveynin ¢ocugunun gelisimine dair geri bildirimler alabildigi gelisim uygulamasi ile ¢ocugun gelisim
diizeyinin diizenli olarak takip edilmesi firsati olusturulur.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

ELEKTRONIK SERUM ASKI SiISTEMI

Ogrenci: NERGIZ OZCAM

Hemgireler klinik uygulamalar sirasinda bir¢ok tibbi ara¢ ve gereci kullanmaktadirlar. Serum aski sistemleri de uzun
yillardir hastanelerde saglik bakim hizmetlerinin sunulmasinda kullanilmaktadir. Hastaya verilecek olan intraventz
sivilar, kan ve kan tirtinleri ve ilaclar hastaya gonderilirken serum aski sistemlerine asilmaktadir. Klinik uygulamalar
sirasinda kullamlan askilarin bazi 6zellikleri hemsireleri ve hastalar1 olumsuz etkilemektedir. Klinik uygulamalar
sirasinda hemsgireler serumlar1 asmada zorluk, serum aski sistemindeki vidali sistemin ayarlanmasinda giicliik, aski
sisteminin rahat hareket etmemesi gibi bazi sorunlar yasamaktadir. Bu nedenle elektronik serum aski sistemini
gelistirdik. Bu sistemde mevcut serum askilarinda bulunan yanlara agilan serum asma kollarimn yerine, serum aski
sisteminin govdesine asma kancalar1 monte edildi. Bu sayede serumlar1 asmada kolaylik ve birden fazla serum asabilme
imkani saglanmasi amaglanmustir. Ayrica serum setinin yiiksekligini ayarlamada kullamlan vida sistemini kaldirarak
motor yardimiyla ve diigmeler araciligiyla aski sisteminin agagi/yukari hareket etmesini saglandi. Cam sisedeki
serumlar1 asabilmek i¢in de kafes ihtiyacim ortadan kaldiran lastikli asma sistemi eklendi. Mevcut serum aski
sisteminde bulunan uzun ayaklari kaldirarak yuvarlak zemin tizerine tekerlekli ayaklar eklendi ve takilarak diigme riski
azaltildi ve aski sisteminin hasta basinda kapladigi alan daraltildi. Tasarladigimiz elektronik serum aski sisteminin
klinik uygulamalarda hem ¢alisan hem de hasta memnuniyetini artiracagi, hasta ve ¢alisan giivenligini saglamaya katkida
bulunacag ve kullamm kolaylig saglayacag diistiniilmiistiir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

GASTROINTESTINAL STROMAL TUMOR TEDAVISINDE iMATINIB MESILAT YUKLU BIYOADHEZIF
MIKROKURE HAZIRLANMASI

Ogrenci: EZGI AKTAS

Gastrointestinal stromal tiimorler (GIST'ler), primer olarak gastrointestinal sistem ve abdomende yerlesen, &zgiin
histolojik 6zellikleri olan, mezenkimal tiimorlerdir. Son yillarda tirozin kinaz inhibitorlerinin kullamima girmesi; cerrahi
miidahale yapilamayan tiirlerde tedavi yaklagimum degistirmistir. Tirozin kinaz inhibit6rlerinden biri olan imatinib
mesilatin metastatik GIST'lerde sagkalinu uzattig kamtlanmustir. Imatinib mesilat, bazi tirozin kinazlar1t ATP baglanma
bolgesini yarigsmali olarak bloke ederek selektif olarak inhibe eder. Boylece proliferasyon durur ve apoptotik hiicre
oliimii gergeklesir. Imatinib mesilat'in yan etki profilinin yiiksek olusu, kullamlan dozun yiiksekligi ve dozlama sikligimn
fazla olmasina bagli olarak tedaviye diren¢ gelisebilmektedir. Bu ¢alismada GIST tedavisinde imatinib mesilat yiiklii
biyoadhezif formiilasyon gelistirilerek etkin maddenin midede tutulumunun artirilmasi ve midede uzun siireli saliminin
yapilmasi amaglanmustir. Boylece hastaya verilecek birim ilag dozunun azaltilmasi, bu sayede de ilaca karsi direng
gelisiminin Oniine gecilmesi hedeflenmistir. Biyoadezif kontrollii salim sistemi elde etmek amaciyla kitozan
mikrokiireleri olusturulmus ve olusturulan mikrokiirelerin karakterizasyonlar1 sisme etkinligi, morfolojik 6zellikler ve
partikiil biytklikleri degerlendirilerek belirlenmistir. Yiikleme etkinligi en yiiksek olan mikrokiireler kapsiillere
doldurularak in vitro ¢oziinme ve dagilma caligmalar1 yapilmus ve elde edilen sonuglar degerlendirilmistir.
Mikropartikiiler formiilasyonlarda polimer miktarimin mikrokiire olusumu agisindan 6nem tasidigi, ¢apraz baglayici
miktarinin artmasiyla verimin azaldigi ve ¢apraz baglayici:etkin madde oranimin yiikleme etkinligini degistirdigi
sonucuna ulagilmistir. Hedeflenen kontrollii salimun elde edilebilmesi igin tagiyici sistemlerin kaplanmasimn, baska bir
polimer ile bir arada kullamlarak salimin yavaslatilmasimin veya midede kalisinin farkli tekniklerle uzatilmasinin
yararli olacagi diistiniilmektedir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

EGIM VE iIVME OLCER TABANLI TEMEL BILGISAYAR KONTROLLERI YAPABILEN KABLOSUZ MOUSE VE
KLAVYE PROJESI

Ogrenci: CEREN SABAH

Projemiz genel olarak bilgisayarin kontrollerini yapmakta zorlanan veya sunum ve benzeri olgularda uzaktan denetim
saglayabilen jiroskop ve ivme Olgerler sayesinde elin yere olan konumunu degerlendirip Mouse ve Klavyenin temel
kontrollerini saglayabilen, kurulum gerektirmeden her bilgisayarda islev gosterebilen bir projedir. Projemizin temel
donanim elemanlar1; jiroskop ve ivme Olger, bluetooth modiiller, Arduino denetleyiciler, mod akisi i¢in (klavye ve
mouse modlar1) anahtarlar kullanilmas yazilim i¢in ise Arduino IDE yazilimu, C temelli algoritmalarin kullanilmasi ve
TERATERM ile serial haberlesme portu kullanilarak master&slave ayarlarimin yapilandirilmasi, bant genisliklerinin
ayarlanmasi yapilmistir. Beyin motor kuvvetleri zayiflamis bireylerin rahat bir sekilde, bilgisayarin temel kontrollerini
yapabilecek, Klavye ve Mouse aygitlarim kullanabilmesi i¢in tasarlanan bir projedir. Tasarlayacagimz projede
kullanict fiziki engellerine veya ortam kolayliklarina gore bilgisayarin temel komutlarina kablosuz bir sekilde sahip
olacak ve her alanda (oyun, internette gezme, PDF okuma, slayt kontrolii...vb.) kontrolii saglayacaktir. Sadece engelli
bireyler i¢in degil siirekli sunum yapmak zorunda olan meslek gruplari i¢in de distiniilmistiir. Gézlemlerimize ve
arastirmalarimiza gore klasik yontemlerin konforlu ve verimli olmadi konusunda geri bildirimler aldik. Fazla masraf
gerektirmeyen ve matematiksel algoritmalara dayanan gii¢lii verimlilik sagladigimiz bir projedir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

ELEK TRIKLI OTOMOBILLER ICiN DINAMIK KABLOSUZ ENERJI TRANSFERI

Ogrenci: MUHAMMED MASUK DOGANAY
Ogrenci: DAVUT YILDIZ

Fosil yakitlarimn simrli olmasi dolayisiyla elektrikli araglarin kullanimu bir zorunluluk olacaktir. Elektrikli araglardaki
en Onemli problem ise elektrik enerjisinin akiillerde depolanmasidir. Akiiler hem agirliklar1 hem de kapasiteleri
dolayisiyla elektrikli araglarda menzilin kisa olmakta bu nedenle akiilerin kisa zaman dilimleri igerisinde yeniden
dolmas1 gerekmektedir. Bu problemin {istesinden gelebilmek i¢in yollara bobinler dégeyerek elektrik enerjisinin yoldan
arabaya enerji transferi en uygun yol olarak goriilmektedir. Boylece hem akiiniin agirligindan hem de menzil problemi
ortadan kalkmaktadir. Projede dogru akim 100khz'e doniistiiren invertor tasarlanarak elektrik enerjisini kablosuz olarak
bobinler araciliiyla arabaya transfer edilmesi saglanmistir. Alict bobinde indiiklenen 100khz alternatif akim tekrardan
dogru akima déniistiiriilerek arabanin motorlari enerjilendirerek aracin hareket etmesi saglanmistir. Projede sensorler
yardimiyla yaklagan araba tespit edilerek uygun bobinler enerjilendirilerek, enerji verimli bir yol elde edilecektir.
Yoldaki bobinlerin enerjilendirilmesi ise yol kenarinda bulunan giines panelleri veya riizgar giilleri yardimiyla elektrik
enerjisi saglanacaktir. Boylece ¢evreci, yenilenebilir enerji kullanan ekonomik ulagim saglanacaktir. Aynt zamanda yakat
ve zamandan tasarruf edilmis olacaktir.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

GUNES PANELLERI iCIN AKILLI BAGLANTI KUTUSU

Ogrenci: YUSUF YIGIT

Elektrik 19.yydan itibaren giinlilk yasamin ve iiretim tesislerinin 6nemli bir parcasi olmustur. insanlarin Snemli
derecede ihtiyact olan elektrik, ¢esitli yollarla elde ediliyor. GES, riizgar panelleri, barajlar vb. Bu projemizde genel
olarak GES te kullanilan panellerin daha etkin ¢alisabilecek duruma gelmesi amaglanmugstir. Daha etkin ¢alisabilmesi
icin, sistemde olugan arizanin daha ¢abuk bulunup tespit edilmesi ve onarilmasi biiyiik derecede etkin bir faktordiir. Bir
glines enerjisi santralinde, sistemin giivenilirligi ve performansi takibinin yapilmasi, en 6nemli konularin baginda
gelmektedir. Bu baglamda, giines enerjisi santrallerinin hem performans takibi yapilabilmesi, hem verimlerinin
yiikseltilmesi hem de bakim maliyetlerinin diisiirtilmesi konusunda scada ve uzaktan izleme sistemleri biiyiik 6nem arz
etmektedir. Ayrica dagitim sirketinin baglant1 kriterlerini g6z 6niine alacak olursak, santralden enerji akisim verimli bir
sekilde saglandigimin kontrolii i¢in gerekli altyapiyr olusturmak gerekir. Uzaktan izleme sistemleri bu amaclar
dogrultusunda gelistirilmistir. Her giines enerjisi santrali kendi i¢inde scada ve uzaktan izleme ile ilgili olarak bir
altyapiya sahiptir. Standart bir uzaktan izleme altyapisi ile ise farkli santralleri ayni ekrandan izlemek miimkiin degildir.
Biz de bu durumlar1 minimize edebilmek ve GES sahalarimin verimini arttirmak igin "Giines Panelleri I¢in Akill
Baglanti Kutusu (Smart Junction Box)" projesini gelistirdik. Bu proje ile uzaktan giines panelinin verilerini okuyarak
(voltaj, akim, gii¢), gorsel bir yazilim ile sanal ortamda kullaniciya aktarip, herhangi bir ariza durumunda hangi panelde
ar1za oldugunu kullaniciya bildirmek ve aym zamanda ariza olustugunda o paneli devreden ¢ikararak sistemin verim
kaybetmeden calismaya devam etmesini saglamasi amaglanmaktadir. Daha sonra teknik ekip panele ulasarak olusan
sikintiyr giderip tekrar devreye sokabilir.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

ATIK CAYDAKI TANENIN LAKTIK ASIT BAK TERILERI ILE AZALTILARAK YEM MATERYELI OLARAK
KULLANILABILIRLIGININ ARTTIRILMASI

Ogrenci: MERVE YALDIZ

Cayin i¢inde bulunan tanenler, polifenolik bilesikler olup, gallik asit ve glukozun polimeridir. Buruk bir tadi olan
kokusuz, agik sari-kahverengi bir tozdur. Rasyonlarda bulunan tanenlerin, 6zellikle yemde, tiikiiriikte, sindirim
enzimlerinde, mukus salgilarinda ve mikroorganizmalarin yapilarinda bulunan proteinlerle izl bir sekilde kompleks
olusturarak rumen metabolizmasim etkiledikleri ve besin maddelerinin hayvanlar tarafindan sindirimini engelledikleri
icin kullamlamamaktadir. Cay atiklarimn hayvan yemi olarak kullamlabilmesi i¢in tanen miktarimin diisiirilmesi
gerekmektedir. Tannaz olarak bilinen Tanen Ag¢il Hidrolaz tanenlerin glukoz ve gallik asite par¢alanmasim saglayan
onemli bir enzimdir. Calismamizda ¢ay atiklarindaki tanen miktarinin tannaz enzimi iireten laktik asit bakterileri ile
giderilmesi amac¢lanmustir. Tannaz enzimi iireten 8 laktik asit bakterisi (LAB) kullamlmustir. Farkli oranlarda ¢ay
atiklar ile hazirlanan besi ortaminda 24-72 saat siire ile LAB ile inkiibe edilmistir. Cay atiklarindaki tanen miktar1
mikroplak HCI vanillin metodu ile belirlenmistir. Teste alinan laktik asit bakterilerinin hepsi atik ¢ay drneklerinde tanen
miktarim farkli oranlarda 6nemli Ol¢iide azaltmistir. Daha sonra yapilacak optimizasyon g¢aligsmalarina ihtiyag
bulunmaktadir. Test ettigimiz laktik asit bakterileri tek bagina veya karisim ¢ay atiklarinda silaj tiretiminde timit vaat
etmektedir. Anahtar Kelimeler: Camellia Sinensis; Tannik asit; Tannaz

59



Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

ELEK TRiIK KABLOLARI TERMINAL CAKIM KALITESI BELIRLEMEDE KULLANILAN CEKME DENEYI TEST
CIHAZININ TASARIMI VE GELISTIRILMESI

Ogrenci: TURGUT KARADEMIR
Ogrenci: UMUT EMRE UZUN

Bu projede, tilkemizde ve diinyada giderek biiyiiyen kablo terminal ¢akim (crimping) islemlerinde kalite belirlemede
kullanilan metotlardan biri olan ¢ekme testlerini gerceklestirebilen motorlu ve yiik sensérlii ¢cekme deneyi test cihazinin
tasarimu gergeklestirilip, kullamlabilir bir test cihazi haline getirilmistir. En basit sekliyle ¢ekme test cihazi, DA adim
motoru, yik sensorii ve veri okuma-kaydetme karti sistemiyle iiretimi gergeklestirilen lehimsiz baglanti kablo
rtinlerinin ¢ekme testlerinin gerceklestirilmesini ve analizlerinin yapilmasini saglayan bir test cihazidir. Bu kapsamda
test cihazi tiim kablo dreticisi sirketlerde, test islemlerini gergeklestiren firmalarin kalite kontrol birimlerinde ve
tiniversitelerde bulunan makine ve malzeme-metalurji miithendisliklerinin laboratuvarlarinda kullanilabilmesi adina
tasarlanmistir. Prototip olarak bir ¢ekme ¢ikma test cihazi (pull-out tester machine) aksamu, kontrol mekanizmasi, gii¢
tinitesi, LCD ekran, DA adim motoru, yiik sensorii (yiik hiicresi), veri okuma-kaydetme kartindan olusmaktadir. Cekme
islemini saglayacak DA adim motoru, ¢ekme islemini gergeklestirebilmesi icin statik, dinamik ve elektronik
hesaplamalar dogrultusunda secilmistir. Ayrica ¢ekme isleminin' de uygulanan kuvvet degisimlerinin 6lgiilebilmesi igin
uygun bir yiik sensorii sec¢ilmistir. Cekme-¢ikma test cihazinin tasarim i¢in SolidWorks programu kullanilmugtir. Cekme-
¢tkma test cihazimin veri okuma-kaydetme iglemi bilgisayar programu iizerinden, Visual Studio'da C# programinda
hazirladigimiz arayiiz ile saglanmstir. Ara yiiz, COM port cikis1 izerinden Arduino Mega 2560 mikro denetleyici kartt
ile haberleserek test cihazimin veri-okuma kaydetme islemini yapmaktadir. Bu sayede hem hizli hem de senkronize
iletisim saglanmustir. Ayrica ara yiizde bulunan Excel'e Gonder" butonu ile elde edilen verilerin bilgisayar ortaminda
kaydedilmesi ve raporlanmast gergeklestirilmektedir. Bunun yam sira MSSQL veritabamnda hazirlanms
"dbo.tbl DEGERLER" isimli tablolarda da veriler veri tabana kaydedilmektedir. Boylelikle gerceklestirilen testlerin
ve elde edilen verilerin giivenligi de saglanmistir. Cekme-¢ikma test cihazi kontroliiniin saglanmasi adina cihaz {izerine
LCD ekran ve gerekli islemleri gergeklestirebilmek icin bir tus takinu konulmugtur. Boylece baslatma, durdurma gibi
islemler ile ¢ekme testinin gerceklestirilmesi saglanmaktadir. Sistem bu yapt ve parametreleriyle masa {istiinde
kullanilabilecek ergonomik yapiya sahiptir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

EVRISIMSEL SINiR AGI YARDIMIYLA DUYGU TAKIP VE ANALIZ SISTEMI

Ogrenci: HAMIT CAN UZUNAY

Giinliik iletisimde kullandigimiz kelimeler, ses tonumuz ve duygusal ifadelerimiz en fazla plana ¢ikan 6zelliklerimizdir.
Proje konusu bu ozelliklerden, duygusal ifadelere odaklanmaktadir. Duygusal ifadelerin analizi teknolojinin de
gelismesi ile bir¢ok alanda kullanilabilecek bir ¢alisma konusudur. Bu alanda yapilan ¢ok sayida arastirma olmasina
ragmen, evrigimli sinir aglar1 gibi giincel teknolojilerin kullanildigi kapsamli ¢alisma sayist ¢ok sinirli kalmigtir. Bu
proje ¢alismasinda, duygu analizi islemleri derin 6grenme yontemleri ile gergeklestirilmistir. Goriintiileme cihazlari ile
alian anlik goriintiilerden tespit edilen insan yiizlerinin duygular tespit edilmistir. Simflandirilan yiizlerin anlik olarak
duygu degisim grafikleri olusturulmus ve insan davrams bilimi arastirmacilari igin veri saglanmaya calisilmistir. Insan
davranis bilimi disinda diger duygu analiz sistemleri uygulama alanlarina da dikkat ¢ekilmistir. Bahsedilen uygulama
caligmasi olarak insanlarin giinliik hayatlarinda televizyon karsisinda gordiikleri sahnelerden nasil etkilendiklerine dair
calisma ortaya koyulmustur. Derin sinir ag1 modeli XCeption mimarisinden esinlenerek olusturulmus ve literatiirle
karsilastirildiginda kabul edilebilir sonuglar elde edilmistir. Veri seti hazirlanmasi esnasinda birden fazla kaynak
kullanilnus ve karma bir veri seti ortaya ¢ikarilnustir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

BUGDAY AMBARI OTOMASYONU

Ogrenci: AHMET UCAR
Ogrenci: HAFIZE HANDE ENHOS

Bu projede , bugdayin uzun siire depolanabilmesi ve depolamamn daha verimli olmasi adina yapilan otomasyon sistemi
i¢in litaratiir taramasi yapilmis, bu tiirde otomasyon sistemlerinin gelistirilmesi yayginlastirilmas1 amaglanmustir.
Bugdayin haserelenmeden , kiiflenmeden korunabilmesi i¢in sistemin kurulacagi bolgenin iklimi degerlendirilerek
hazirlanan silolar ve gerekli sicaklik ve nem kosullarimin dengelenmesi i¢in kullanilan sensorler yardimuyla silo
icerisinde siirekli 6l¢lim yapilip scada sistemi ile takip edilmesi , nem ve sicaklik oranim dengelemek i¢in kullanilan
fan ve silo igerisinde bulunan bugdayr karistirma mekanizmasi kullamilarak daha uzun siireli depolama yapilmasi
saglanmustir. Silo igerisindeki nem ve sicaklik dengesinin saglanamamasi ve haserelenme , kiiflenme olaylarimin
baslangicinin goriilmesi durumunda yedek bir depo olarak ayrilan ikinci siloya bugdaylarin helezon sayesinde tasinmast
ve tasima esnasinda kiiflenmis olan bugdaylarin bir fan yardimuyla temizlerden ayrilmasi i¢in gerekli olan sistem
yapilmistir. Bu sistem igerisinde kullamlan motorlarin kontrolii plc, sensorlerin kontrolii ise arduino kullamlarak
yapilmistir. Bu sistemin olusturulmasinda olabildigince maliyeti diisiik ve enerji kullammunin az olmasi dikkate
alinmustir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

ALERJIM - BIREYSEL ALERJI YONETIMI UYGULAMASI

Ogrenci: MUZAFFER SENKAL

Diinya Saglik Orgiitii verilerine gore toplumumuzda her 4 kisiden 1'inde alerji hastalig1 oldugunu gostermektedir. Alerjik
reaksiyonlar, giinlimiizde giderek yayginlasan, hatta 6liimlerle sonuglanan ciddi bir saglik problemidir. Buna bir 6rnek
vermek gerekirse Ingiltere'de bir oyuncak markasinin sahibi Nadim Ednan'in 15 yasindaki kizinin, havalimamnda yedigi
sandvi¢ sonrasi bindigi ucakta susam alerjisi tetiklendi. Maalesef gen¢ kiz hayatini kaybetti. Bu soruna yonelik
danigman hocam ile birlikte ¢dziim arayisina girdik. Ve bu soruna ¢ozebilecek bir mobil uygulama gelistirdik. Alerjim
uygulamasi, alerjen maddelerden uzak durmamza yardimci olmak amaciyla gelistirilen uygulama olup satin almak
istediginiz gida, ila¢ ve kozmetik iiriinlerinde alerjinize etki edebilecek alerjen maddeleri tespit edip hayatimzi
kolaylastirir. Uygulama igerisinden size etki edebilecek alerjen maddeleri segtikten sonra herhangi bir {iriiniin
sagligimiza etki edip etmeyecegini 6grenmek i¢in uygulama iizerinden satin alacagimz {iriinii taratabilirsiniz. Uygulama
aile bireylerini de destekledigi i¢in uygulamaya aile bireylerinizi ekleyip onlarin alerjen maddelerini de
belirleyebilirsiniz.Uygulama {iriin tarama esnasinda size etki edebilecek alerjen maddeler ile birlikte aile bireylerinizin
saglina etki edebilecek alerjen maddeleri de kontrol edecektir.Boylelikle ailenizin sagligint da yonetebileceksiniz.
Bagka bir ozellik olarak; alerjen madde olmayip sakinmak istediginiz maddeleri de uygulama igerisinden
belirtebilirsiniz. (Orn:trans yag,domuz eti) ilerleyen asamalarda uygulamaya tiim diller igin dil destegi getirip hem
ulusal hem de uluslararasi alanda insanlara ulagmak istiyoruz. Sonug olarak bu uygulama ile insanlarin alerji ve diger
saglik risklerini daha iyi yonetebilmelerini ve hayati tehlike arz edebilecek durumlardan sakinabilmelerini saglamayi
hedefliyoruz.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

ELEK TRiIKLI ARACLARDA HIBRIT ENERJI DEPOLAMA SISTEMLERININ PERFORMANS, BATARYA OMRU VE
MENZILE ETKISI

Ogrenci: ALPAY OGUZ UNAL

Petrol kaynaklarimn azalmasi, ¢cevreye olan zararlar1 ve buna bagli olarak getirilen baz1 kisitlar sonucunda elektrikli
araclarin gelisimi son yillarda bir ivme kazanmaktadir. Elektrikli araglardaki en 6nemli sorunlar enerji depolama
sistemlerindeki sarj siiresi uzunlugu ve diisiik enerji yogunlugudur. Enerji depolama sistemlerine yiiksek gii¢c yogunluklu
ultrakapasitorlerin eklenmesi; yiiksek akimlarin ultrakapasitorler tarafindan karsilanarak bataryanin yiikiiniin azalmasin
ve bataryamn alamayacag yiiksek rejeneratif akimlar1 almasim saglamaktadir. Bu yiiksek rejeneratif enerji daha sonra
kullanmak iizere depo edilebilecektir. Béylece ara¢ menzilinde bir artis gerceklesecektir. Proje kapsaminda: Oncelikle;
Simulink ortaminda enerji depolama sistemi olarak sadece batarya kullanmilan BMW-i3 elektrikli aracimin bir modeli
olusturulmug ve UDDS siiriis ¢evriminde simiilasyonu gergeklestirilmistir. Benzetisim sonucunda bataryadan g¢ekilen
akimlar ve SOC grafikleri elde edilerek arag menzili hesaplanmigtir. Tkinci olarak; bataryaya paralel, ultrakapasitor
grubu DC ¢evirici tizerinden eklenerek hibrit enerji depolama sistemi olusturulmugtur. Enerji akigim yonlendirebilmek
icin bir enerji yonetim sistemi blogu kurulmustur. Eklenen ultrakapasitorlerin maliyeti kadar batarya hiicresi
cikarilmistir. Boylelikle ilk maliyetin ¢ok de§ismemesi saglanmistir. Yapilan simiilasyon sonucunda batarya ve
ultrakapasitorden ¢ekilen akimlar, batarya SOC grafikleri elde edilmistir ve menzili hesaplanmistir. Sonug olarak;
ultrakapasitor eklenerek olusturulan hibrit enerji depolama sistemi maliyet, performans, batarya 6mrii ve arag menzili
bakimindan ilk sistemle karsilastirilmstir.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

YERLI URETIM RUZGAR TURBINI: "FIRTINA"

Ogrenci: CANDAS YURDAKUL
Ogrenci: BARIS PINAR

Riizgar tiirbinleri, diinyaca kabul gormiis, faydasi tartisilmaz enerji makineleridir. Giderek artan niifus yogunlugu ve
sanayilesme ile birlikte 6nemi daha da artmustir. Ulkemiz enerji iiretiminde petrole biiyiikk oranda bagimlidir ve son
yillarda artan petrol fiyatlarindan dolay1 yenilenebilir enerji kaynaklarimn degeri daha da onem kazanmaktadir. Ulkemiz
bulundugu konum itibariyle riizgar enerji potansiyeli yoniinden zenginlik gostermektedir. Ayrica riizgar enerjisinin
karbon emisyonu ve hammadde ihtiyact da bulunmamaktadir. Bu projede yeni, 6zgiin ve yerli iki adet riizgar tiirbini:
"Firtina 1" ve "Firtina 2" tasarlanarak hem iilkemizin ekonomisine destek olmak hem de insanliga temiz bir ¢evre
birakmak hedeflenmistir. "Firtina 1" projesinde, riizgar tiirbininin ¢ikis milindeki moment etkisi arttirilarak ii¢ kademeli
planet disli sisteminin kullammu gergeklestirilmistir. Boylelikle alinan elektrik miktari, aym boyuttaki dikey eksenli
riizgar tlirbinlerine gore fazla olmustur. Tasarlannus olan kanat modeli sayesinde, kanat yiizeyine gelen riizgar enerjisi
daha iyi kullamlarak ve kanat ile mil arasindaki mesafe optimize edilerek bu gelisme saglanmistir. Kanat modelinin
olusturulmasinda Solidworks, CFD analizlerinin ger¢eklestirilmesinde ise Ansys Fluent programlar1 kullamlmustir.
Riizgar tiirbini verimi, riizgar hizina gore %30 ? %37 araliginda degisim gostermektedir. "Firtina 2" projesinde, yine
riizgar tlirbininin ¢ikis milindeki moment etkisi arttirilmustir. Yapilan bir diger ¢aligma ise tiirbinin her kosula ragmen
tek bir yonde hareket etmesinin saglanmasi olmugtur. Bu durum riizgarin farkli yonlerden ve tek bir kanada etkimesi
halinde de gegerlidir. Ayrica tiirbin, geometrisi sebebiyle diisiik riizgar lzlarinda bile harekete gegmektedir. Tasarim
asamasinda Inventor programi, CFD analizlerinin yapilmasinda ise Ansys Fluent programu kullamlmustir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

GLUTENSiZ KEKLERDE GAM ALTERNATIFi OLARAK CIMLENDIRILMIS KETEN TOHUMU UNUNUN
KULLANILMASI

Ogrenci: SEYMA MERYEM YILMAZ
Ogrenci: MERVE MAMA

Colyak hastalar1 ve gliiten hastalig1 olan bireyler 6miir boyu gliiten icermeyen gidalarla beslenmek zorundadirlar. Ancak
giinliik beslenmede karbonhidrat kaynagi olarak tiiketilen ve tokluk hissi veren bir¢ok gida maalesef gliiten i¢ermektedir.
Ozellikle iilkemizde gliiten igermeyen yerli iiriinlerin simrl1 sayida oldugu ve bu iiriinlerde de kivam vermede kullanilan
bilesenlerin ne yazik ki ithal triinlerden kullamldig goériilmektedir. Gliiten igermeyen ekmek, kek ve biskiivi gibi
firincilik triinlerinde gliitenin yerini tutmak amaciyla bazi kivam verici gamlar, polisakkaritler ve hidrokolloidler
kullamlmas1 gerekmektedir. Ozellikle ksantan gam, guar gam ve gam arabik gibi hidrokolloidler siklikla iirinlerde yer
almaktadir. Ancak bu irtinler cogunlukla tilkemizde Uretilememekte ve ithal olarak kullamlmaktadir. Projemizde
ozellikle gliitensiz riinler tiiketmesi zorunlu olan ¢ocuklar ve genglerin severek tiiketecegi porsiyonluk kap kek
gelistirilmis olup, kek icerisinde kivam verici olarak ¢imlendirilmis keten tohumu unu kullamlmustir. Keten tohumunda
bulunan musilajlarin kivam verici olarak basariyla kullanilabildigi yaptigimz 6n ¢aligmalarla belirlenmistir. Ozellikle
ksantan gamla yapilan kap keklerle kiyaslandiginda ¢imlendirilmis keten tohumu kullandigimiz kap keklerin yumugaklik
ve lezzeti ksantan gamli keklere benzer oldugu duyusal analizler sonucu belirlenmistir. Ayrica yaptigimiz maliyet
hesabina gore ¢imlendirilmis keten tohumu unu kullamlan kap keklerin birim maliyetinin, ksantan gamli keklerden daha
uygun oldugu belirlenmis ve piyasada satilan muadil tiriinlerden daha uygun fiyata mal edilmis bir itirtin gelistirilmistir.
Yapmis oldugumuz bu calisma gosteriyor ki, ¢imlendirilmis keten tohumu ununun ksantan gam alternatifi olarak
kullanilmast, hem ithal tiriinlere bagimlilik azaltilacak, hem de iilkemize yeni bir gliitensiz {iriin kazandirilacaktir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

LAZER MARKALAMA VE CNC FREZE TEZGAHI

Ogrenci: ONUR KALAYCI

21.Yiizyilin gerekliliginden biri haline gelen otomatik kontrol sistemlerinin sanayide yayginlagmasi ile beraber lazer
markalama ve CNC freze tezgahlarinin beraber kullamnu ile ilgili teknik ¢6ziim olarak bir makine gelistirilmistir. Bu
makinede hem lazer markalama hem de CNC frezeyi aym tezgihta kullanim hedeflenmistir. Bu sayede alandan,
zamandan ve ekonomik agidan tasarruf amaglanmstir. Makine ile lazer markalama islemi ve freze ile model isleme
adimlar1 uygulanilmig ve istenilen urlinler makinenin istikrarlt bir bigimde ¢alismasi ile basarili bir sekilde
tamamlanmustir. Genel olarak makine bir prototip olup fabrikalarda kullanilan 6rneklerine gore kiigiik ebatta olmasina
ragmen bu ebatlarda dahi onemli oranda is yapabilmektedir. Ozellikle kiigiik isletmelerde veya lazer markalama ve
freze tezgahi kullamlarak is yapilan, tiretim yapan esnaflar i¢in kullanabilecekleri, hem ekonomik olarak hem de alandan
tasarruf edebilecekleri bir makinedir. Projemde hem lazer hem de freze kullanilacag igin tasarimi da bu durum goz
oniinde bulundurularak yapilmistir. Lazer i¢in makinenin ¢ok gii¢lii bir tasarima ihtiyaci yok ancak freze i¢in parga
islerken makinenin zorlanmamasi, eksenlerinde kaymalarin yasanmamasi i¢in makinenin genel tasarimu freze icin
yapilmustir. Lazer kullanimu igin bir kol tasarlanmustir. Lazer kullamlmak istendigi zaman, lazerin bulundugu kol asag:
indirilmektedir. Caligsma alamn i¢in tasarlanan yuvaya oturtuldugu zaman da bu boliime eklenen limit switch aktif hale
gelip, spindle i¢in alinan volt ve akim otomatik olarak diistiriilerek lazerin kullamimu i¢in hazir hale geliyor. Bu sayede
lazer kullanima sorunsuz halde hazir oluyor.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

SPOR ALETLERI iLE YORUYUS YOLU AYDINLATMA SISTEMi

Ogrenci: ZEYNEP TURE
Ogrenci: MUSTAFA DAMAR

Fosil yakit rezervlerinin simirli olmasiyla birlikte, bu yakitlarin ¢evreye verdigi yadsinamaz zararlardan dolayi
yenilenebilir enerji kaynaklar1 elektrik enerjisi tiretiminde gittikge 6nem kazanmaktadir. Varligim siirdiirmek isteyen bir
toplumun ihtiyaci olan en onemli kosullardan biri saglikli bireylere sahip olmasidir. Uretim giiciiniin artmasi igin
saglikli toplumlara ihtiyag vardir. Aym zamanda iiretim giiciiniin artmasi ve bunun devamliliginin saglanabilmesi i¢in
yogun bir enerji gereksinime ihtiya¢ vardir. Bu enerji gereksinimini karsilamak i¢in yenilenebilir enerji kaynaklarina
basvurulmaktadir. Bundan dolayr yenilenebilir enerji ve saglik arasindaki 6nemli iligki gittikge daha da anlasilir hale
gelmektedir. Bu proje kapsaminda amag; zayiflamak ve saglikli kalmak i¢in yiirtiylis yolunun kenarlarina yerlestirilen
spor aletlerini kullanan insanlart "hem spor yapiyor, hemde bu sira da harcanan kinetik enerjiyle elektrik iireterek,
doganin isleyisine katki da bulunuyor" diislincesiyle bulusturmak ve bu sayede hem yenilenebilir enerjiye, hem de
saglikli yasam i¢in spora dikkat ¢ekmektir. Bu ¢alismada pedallarin ¢evrilmesiyle olusan dairesel hareket enerjisi bir
dogru akim jeneratorii ile elektrik enerjisine doniistiriilmiistiir. Spor aletini kullanan kisinin harcadig kinetik enerjiyle
iretilen elektrik, ylriiylis yolunun aydinlatilmasi i¢in kullamlmakta ve istege bagli olarak USB sarj destegi
saglamaktadir. Aym zamanda kullanici istegi zaman zorluk kademesi segerek hizli sarj destegi alabilmektedir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

AL 7075 MALZEMESININ DARBE DAYANIMI, MiKRO-YAPI INCELEMESI VE HIDROJEN GEVREK LIGININ
YUKSEK GERINIM HIZLARINDA ARASTIRILMASI

Ogrenci: BILGE OKDEM

Bu proje savunma sanayi, uzay-havacilik, otomotiv gibi kritik sektdrlerde 6nemli bir malzeme olan Al-7075 alagiminin
darbe dayammu ve hidrojen arayer atomunun bu degere etkileri tizerinedir. Ayrica proje kapsaminda farkli sicakliklarda
gerceklestirilecek yiliklemeler ile bu alasimin siinek - gevrek gegis davramisi belirlenecek ve sicaklik degisiminin
malzemenin mikroyapisina etkisi agiga ¢ikarilacaktir. Bu ¢alismadaki bir diger ama¢ hidrojenin Al 7075 alagiminin
siinek - gevrek gecis sicakligina etkisini agiga ¢ikarmaktir. Malzemelerin mekanik davramslarina hidrojen atomunun
etkisi (Hidrojen gevrekligi) genellikle diisiik gerinim hizlarinda gézlemlenmistir. Bu proje kapsaminda bu problem
yiiksek gerinim hizlarinda da ag¢iga kavusturulacaktir. Proje sonucunda hidrojen atomunun Al 7075 alasimimin darbe
dayanimini ve siinek - gevrek gecis sicakligim diisiirecegi ongoriilmiistiir. Ayrica, malzemenin mikroyapisim gevrek
kirtlmaya daha yatkin hale getirecegi diistiniilmektedir. Proje calismalarina baslanmis ve Charpy darbe yiiklemeleri
55x10x10 mm boyutlarindaki numunelere -47 °C hidrojen yiiklemesi yapilmisg ve yapilmamug, -30 °C ve oda
sicakliginda Al 7075 malzemesine uygulannmustir. 70 °C, 150 °C ve 200 °C ig¢in test siireci devam etmektedir. Bahsi
gecen yiiksek sicakliklarda testler hidrojenin geriye diflizyonu sebebi ile hidrojen yiiklemesi yapilmadan
gerceklestirilecektir. Calismamin bu asamasinda bir numuneye hidrojen yiiklemesi yapilmustir ve -47 °C igin test
edilmistir. Iki adet daha numuneye hidrojen yiiklemesi yapilarak -30 °C ve oda sicaklig1 icin darbe testleri yiiriitiillmesi
planlanmustir. Testlerden sonra numunelerin kirilma yiizeyleri taramali elektron mikroskobuyla incelenmektedir. -47 °C
ve oda sicakligindaki numunelere uygulanan darbe testi sonucunda SEM ve EDS goriintiileri alinmustir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

T1 VE T2 KONTRASTLI MR GORUNTULERI KULLANILARAK MR ANJIOGRAFI GORUNTULERI ELDE EDILMES]

Ogrenci: SAHIN OLUT

Manyetik Rezonans Anjiografi (MRA), damar anatomisi ve ilgili hastaliklarin tespiti ve goriintiilenmesinde
vazgegilemeyecek bir MR tipidir. Genellikle, damar hastaliklarina miidaheleden 6nce kullamlan MRA, 6nceden
yapilan taramalarda alinmayip, bulunmayabilmektedir. Bu tip durumlarda, varolan MR kontrastlarindan, MRA
tretebilen bir sistem, hastanelerde kullamlabilecek degerli bir ara¢ olabilir. Ayrica yapilacak geriye dogru
incelemelerde de, varolmayan MR A goriintiilerini, eski MR taramalardan sentezlemek, hastaligin gelisimini takip etmek
icin faydali olacaktir. Bu ¢alismada, varolan T1 ve T2 kontrastli MR goriintiilerini, MRA goriintiisiine doniistiiren,
cekismeli iiretici ag (CUA) tabanl1 bir sistem olusturulup, daha keskin ve dogru sonuglar i¢in damarlara vurgu yapan
ozel bir kayp fonksiyonu dizayn edilmistir. Giin gectikge yayginlasan CUA tabanli modeli iyilestirmek ve komsu
bilgilerini de kullanmak i¢in, 2.5B olarak da bilinen, komguluk bilgilerini de igeren bir yontemden faydalamlmustir.
Hangi komsuluklarin asil goriintiiye daha ¢ok bilgi aktardigi da, 6grenebilen bir kapilama mekanizmasi kullanilarak
tespit edilmistir. Bu ¢aligsma sonucunda iiretilecek arag ile 6nceden alinmig T1 ve T2 kontrastli MR goriintiileri MRA
gortintiilerine doniistiriiliip geriye doniik hastalik tespiti yapilacak, bununla beraber, artik MR A goriintiisii almaya gerek
kalmayacag i¢in hem zaman hem de maddi agidan kazang saglanmasi amaglanmaktadir. Teknige verilen isim MRA-
GAN'dir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

KARSILASTIRMALI METOTLA YUMURTA SEKLINDEN CINSIYET AYRIMI

Ogrenci: MUHAMMED KAYADAN

Islah edilmis endiistriyel pili¢ tiirleri etlik ve yumurtaci cinsler olarak ikiye ayrilir. Etlik pili¢ler ¢ok kisa siirede
kesime hazir hale gelirler. Yumurtac tiirler ise kisa siirede gelismezler ve gelistiklerinde de agir olmazlar. Yumurtact
tiirlerin tavuklart yumurtlayarak gelir getirir ancak erkek olanlar1 hi¢bir ise yaramaz. Bu yiizden daha bir giinliik
civcivken seksorler tarafindan segilirler ve dldurtiliirler. Sadece bir yi1lda 420 milyonu Avrupa'da olmak {izere diinyada
toplam 6 milyar adet erkek civciv itlaf edilir. Erkek civcivlerin etik olmayan yollardan imhalarinin 6nlenmesi ve aym
zamanda kir disiisiinii 6nlemek amaciyla yapacagimiz bu projede, yumurta sekil indeksinden civcivin cinsiyetinin
belirlenmesi metodu kullamlacaktir. Bu projede, sadece disi civeiv igeren yumurtalarin kulugkaya siirtilmesi
hedeflenmektedir. Boylece erkek civcivlerin iiretilmesinin azaltilmasi amag¢lanmaktadir. Python programlama dili
kullanilarak TensorFlow kiitiiphanesi {izerinde ¢alisildi. TensorFlow Goriintii Simiflandirma kullamlarak 1000'den fazla
yumurta fotografi ile bilgisayara ogretilmistir. %92.03 basar1 oram elde edilmistir. Bu oran daha sonraki uygulamalar
ile arttirtlacaktir. Yumurtalarin boyutlari kumpas ile 6lgiilerek ve Matlab goriintii isleme ara¢ kutusu kullamlarak sekil
indeksi ¢ikarildi. Bu sekil indeksine gore siniflandirma ile TensorFlow oranlari karsilastirildi. Proje sonunda kulugka
makinasina 6l¢tilmiis ve degerlendirilmis yumurtalar siiriilerek ¢ikan civcivlerin cinsiyetleri ile bizim tahminlerimiz,
TensorFlow tahminleri, sekil indeksine gore tahminler karsilastirildi.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

M.A.P (MOVE AND PLAY)

Ogrenci: BATUHAN ARTAN

Bu arastirmamin asil amac1, Goriintii Isleme(Image Processing) teknolojisi ile ilgili deneyimler kazamp, bu deneyimleri
gelecekte insanlarin yararina olabilecek uygulamalarda kullanmaktir. Bu uygulamalar arasindan projenin odak noktasi
"oyun" alam olmakla beraber; bu teknolojinin egitim, saglik, eglence gibi bir¢cok baska alana da uyarlanabilecek bir
teknoloji oldugu diisiiniilmektedir. Bu amaca bagli olarak daha 6nceden gelistirilmis bazi oyunlar1 Gériintii isleme
teknolojisi yardimiyla yeniden yapilandirip, ote yandan bu teknolojiyi kullanarak 6zglin oyunlar yapilmasi
hedeflenmektedir. Proje kapsamindaki asil amaca yonelik 6n amag ise Goriintii Isleme teknolojisi ile bilgisayar ve
mobil platformda yapilmas: hedeflenen oyunlarda, hizlica erisilebilecek giindelik nesneleri (bardak, not defteri, oyuncak
top vs.) oyun i¢inde bir kontrol objesi (konsol) olarak kullanabilmektir. Bu 6n ama¢ dogrultusunda bilgisayar ortaminda
calisan ve mobil platformda calisabilecek bir oyun, ve bu oyun igindeki kontrol mekanizmasimn goriintii isleme tabanli
olarak olusturulmasi basariyla tamamlanmistir. Kisaca bu oyunda oyuncunun, kontroliinii kendisinin sagladigi sanal bir
topu, uzayda kendisine dogru gelmekte olan halkalardan gegirerek skor kazanmasi gerekmektedir. Segilen basit bir obje,
bilgisayar kamerasi vasitasiyla ve oyuncunun degistirebildigi renk parametreleri ile, objeyi (renk degerleri bazinda)
diger biitiin objelerden ayirarak oyuna tamtir. Ardindan oyuncunun objeyi kamera kargisinda hareket ettirmesi halinde
objenin ger¢ek uzaydaki koordinatlart oyun i¢indeki sanal uzaya es zamanli olarak aktarilir. Béylece oyuncu, elindeki
gercek nesneyi, oyun i¢indeki topun kontroliinii saglamak i¢in kullanabilir. Proje gelisim siirecinde, bu mekanizma daha
optimize bir hale getirilip, giincellenen sistemin mobil platforma da aktarilmasi hedeflenmektedir. Bu kontrol sisteminin,
asil ama¢ dogrultusunda ileri siirecte, egitim amagli olmak {izere tasarlanmasi planlanan oyunlarda da kullamlmasi
hedeflenmektedir.

72



Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

SUBAY STRATEJIK EGITIM VE DEGERLENDIRME SIMULASYONU

Ogrenci: MUSTAFA BERAT DEMIRCI
Ogrenci: HALIL MENTES

Savunma Sanayisinde Personellerin egitimi i¢in simiilasyonlar kullanilmaktadir. Bu simiilasyonlar ¢ogunlukla tek tarafli
olup 6lgme ve degerlendirme yapmaktadir. Subay Stratejik Egitim Ve Degerlendirme Simiilasyonu projesinde iki adiml1
bir isleyis benimsenmistir. Birinci agsamada, strateji egitimi i¢in simillasyon ortamu olusturulmustur. Bu simiilasyonda
belli bir siire egitim verilen askeri personellerin hamleleri ve sonuglar1 kayit altina alinmaktadir. ikinci asamada bu
kayitlar {lizerinden yapay zeka teknolojisi kullanmilarak bir 6grenme gerceklestirilmistir. Gergeklestirilen 6grenme
sonunda, 6grenen yapay zekanin belli amaglarla simiilasyon lizerinde sanal bir komutan seklinde kendince strateji
yapmas1 hedeflenmistir. Egitimde, subaylarin sanal gergeklik gozliikleriyle 3 boyutlu olarak ortamin igerisinde olmasi
ve harita icerisindeki kamera ve nesnelerle goriisiiniin arttirilmas: saglanmistir. Projede, senaryo igerisindeki komutanin
olas1 veya planlanmamis durumlara karsi test edilip, ¢cok amacli 6grenme ve A* ile en iyi sonuca ulastirilmasi
hedeflenmektedir. Gereken kosullar uygun olursa egitilen yapay zekanin egitim asamasinda askeri personel hatalarim
yakalayip raporlamasi ve bu sayede ger¢ek operasyonlarda yapilabilecek olan ciddi, maliyetli veya 6liimeiil hatalarin
simiilasyon i¢erisinde egitimsel siire¢lerle kapatilmas1 planlanmaktadir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

PEKISTIRMELI OGRENMEDE DURAGAN OLMAYAN ORTAMLARDA CiZGE ESLESTIRME ILE COZUME ERiSiMi
HIZLANDIRMAK

Ogrenci: SEVVALNUR KAHRAMAN
Ogrenci: BETUL KABADAY1

Pekistirmeli Ogrenmede (PO), ortam genellikle duragan olarak kabul edilir, ancak gercek hayatta karsilasilan
problemlerde duragan ¢evre modelleri nadiren goriiliir. Duragan olmayan (DO) bir ortam, bizim yaklagimimizda alt
ortamlar (AO) olarak adlandirdigimiz duragan ortamlardan olusur. Duragan olmayan ortamlarda, etmen, yeni alt ortamu
sifirdan 6grenmeli ve ¢evre degisikliginin her tespitinde bu yeni ortama uyum saglamalidir. Bu 6grenme siirecinde,
ortamin her bir duragan kismina karsilik gelen bir model olusturulur. Mevcut alt ortamun ne oldugunu belirlemek i¢in
kismi modeller kullamlabilir. Bu kismi modeller, ¢ift yonlii ¢izgeler olan destek ¢izenekleri ile temsil edilir. Duragan
olmayan bir ortamda daha once gézlemlenmis bir alt ortam tekrar gézlemlenebilir. Bu gibi durumlarda, daha 6nce bu alt
ortam i¢in 6grenilmis modelin / parametrelerin bellekten tekrar yiiklenmesi 6grenme siiresini 6nemli 6l¢iide azaltir. Biz
bu yaklasimda destek c¢izeneklerini karsilastirmak ve eslesenleri belirleyebilmek i¢in bir algoritma gelistirdik. Bu
algoritma ile daha 6nce olusturulan destek cizeneklerini ve benzer olup olmadiklarina karar vermek i¢in mevcut destek
cizeneklerini karsilagtirdik. Bu yontem ile etmenin tekrar sifirdan 6grenmesi dnlenmis oldu ve boylece yakinsama siiresi
kisaldi.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

YOL TAKIBI VE TRAFIK ISIGI TESPiTi YAPABILEN OTONOM BiR ARAC PROTOTIPI

Ogrenci: MUHAMMED ALLAK
Ogrenci: FATTH ILGEN

Otonom araglar, gliniimiizde bir¢ok iilkede kullamlan, araba siirmede zorluk c¢ekenler, uzun siire araba kullanan ve
benzeri problemler yasayan siiriiciilere kolaylik saglayan bir teknolojidir. Uzun siireli seyir halinde olmasi gereken
siirliciilerde ortaya ¢ikan olumsuz bedensel rahatsizliklar, araba kullanmada zorluk ¢eken engelli siirticiiler i¢in kullamm
zorluklarim agmak istenmektedir. Otonom araglar ile bahsi gegen siiriiciiler i¢in siiriis kolayliklar1 saglanarak, bu
problemleri kismen de olsa ortadan kaldirilmasi hedeflendi.Bu projedeki amacimiz prototip diizeyinde bir otonom arag
gelistirip, yapay zeka kullanarak ve bu yapay zekaya otonom bir aracin nasil siirilecegini 6grettikten sonra ondan
ogrendiklerini uygulamasim istedik. Projede kullanilan ekipmanlar olarak; mini Radio Control(RC) araba, raspberry
P1i, arduino ve raspberry Pi kamera projede donamim kismini olusturan ekipmanlardir. Yazilim olarak kullamlan yapay
zeka, gorintli isleme, bilgisayar aglar1 projenin yazilim gorevlerini gergeklestirir. Mini RC ara¢ tizerinde yer alan
raspberry Pi kamerasindan bilgisayar aglar1 kullamilarak alinan goriintii ve ultrasonik mesafe sensorii ile uzaklik bilgisi
alinarak, istemci tarafina gonderilen veri paketlerini olusturur. Sunucudan alinan veriler ile istemci tarafinda ¢alisan
yapay zeka algoritmasi ile alinan verilere gore yapay sinir agi ile olusturulan ag egitildikten sonra ortaya ¢ikan yapay
zeka modeli otonom aracin komut merkezini olusturur. Sinir ag1 egitildikten sonra istemci tarafinda tutulan modelin
olusturdugu ¢ikti komutlar1 seri port haberlesme protokolii ile arduinoya ve orada ¢alisan yazilim ile kumandaya
aktarilarak kameradan alinan goriintiilere gore yol takibi yapar.Bu teknoloji kullanilarak ortaya ¢ikan model ile bircok
stirticli hatas1 olan trafik kazasinin oniine gecilerek 6liim oranlart diisecek ve uzun yol siiriisiinde siiriicii dostu olarak
teknoloji diinyasinda gereken yerini alacaktir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

ARILARIMIZ YASASIN ULKEMIZ KAZANSIN

Ogrenci: AHMET MAHMUT ALPEREN

Bal arilarinda o6zellikle gelisme donemlerinde ¢ok sayida patojen ve zararli canli hastalik olusturabilmektedir.
Diinyadaki izl ulasim, iilkeler ve kitalararasi ari, ar1 triinleri ve aricilik malzemeleri ticari ar1 hastaliklarimn kisa
siirede tiim tilkelere yayilmasina neden olmustur. Ar1 hastalik ve zararlilar1 degerlendirildiginde Varroa destructor
paraziti ilk sirada yer almaktadir. Varroa destructor, iilkemiz ve diinya degerlendirildiginde hemen her kovanda
bulunmaktadir. Ergin ve yavru bal arilarinda goriilen bir parazittir. Glinimiizde Varroa ile miicadelede, fiziksel,
biyolojik ve kimyasal olmak lizere ¢esitli yontemler kullamlmaktadir. Varroa'min tamamen yok edilmesi, giiniimiizde
uygulanmakta olan metotlarla mimkiin olmamaktadir. Varroa yogunlugunu azaltmak i¢in siirekli tedavi uygulamak
gerekmektedir. Bunun i¢in de kimyasal miicadelenin 6nemi biyiiktiir. Ar1 zararlilarin kimyasal miicadelesinde kullanilan
21 farkli piyasa preparati bulunmaktadir. Bunlarin igerisinde 16 tanesi Varroa miicadelesi amaciyla
kullanilmaktadir. Gliniimiizde sessiz pandemi olarak adlandirilan antimikrobiyal direng¢ ise, insan ve hayvan sagligin
tehdit eden kiiresel bir halk sagligi sorunu olarak kabul edilmektedir. Varroa ile miicadelede kullanilan ilaglarin ise
yaramamasi ve aricilar tarafindan dozunun arttirilarak kullanilmasi en biiylik problemlerdendir. Bu kimyasallara kars1
direng gelismis olup yeni liriin arayiglari bilim camiasi tarafindan irdelenmektedir. Gelistirecegimiz bu {iriin ile bu
ac1gin kapatilmast; ari tiriinlerinde kalinti birakmayan ve ¢evreye zarari dokunmayan {iriin gelistirilmesidir. Piyasadaki
mevcut Uriinler incelendiginde jel formiilasyonunda kovanlara kolay uygulanabilen preparat gelistirilecektir. Ayrica son
yillarda herhangi bir ar1 preparati da gelistirilmemistir. Yurt i¢inde Varroa'ya kars1 kullamlan uzun salimm saglayan ve
kolay uygulama saglayan jel formiilasyonunda oksalik ilag formu bulunmamaktadir. Varroa destructor miicadelesine
organik bir ¢6ziim getirmeyi amaclamaktayiz. Oksalik asit igerikli jel formundaki preparatimiz salimm yapan ped
tarzinda olacaktir. Petek basina 5 gram gelecek sekilde hazirladigimiz triiniimiiz ile uygulama yapilacaktir. Boylece
hazirladigimiz bu proje ile aricilarimiz zorlanmadan ve doz hesaplama isi ile ugragsmadan varroa ile kolay sekilde
miicadele edebilmesi saglanabilmektedir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI El

Tematik Alan:

HESAPLI MARKETIM

Ogrenci: OGUZHAN BEKIR
Ogrenci: EREN ADIGUZEL

Icerisinde bulundugumuz dénemde, teknoloji alamnda yasanan gelismeler, cok hizli bir sekilde hayatimiza entegre
olmustur. Teknoloji ve internet alamindaki gelismeler, yenilikler bir¢ok konuda oldugu gibi ticaret konusunda da
farkliliklar yaratmus, degisiklige yol agmustir. Ciinkii bugiin internet demek bir¢ok acidan; hiz demek, kolaylik demektir.
Bu tezde; insanlarin istedikleri yerden market ihtiyaclarimi en uygun fiyata karsilanmasi amaglanmistir. Uygulamada
miisteri alacag triinleri sececek ve sectigi trilinler ¢evredeki marketlerde en uygun fiyata gore listelenecek ve
aligveriglerini gergeklestirebileceklerdir. Uygulama kullanicilar i¢in fiyat kiyaslamalarim yaparak kullanicilara biiytik
bir kolaylik saglayacaktir. Kullanicilar bu sayede tek tek marketleri gezerek bu triinleri incelemek yerine uygulama
vasitasi ile istedikleri yerden kolaylikla trtinleri inceleyebileceklerdir. Sepete eklenen iirlinlerin toplam tutarlari
hesaplanacak ve marketler arasinda kiyaslama yapilarak en uygun marketler listelenecektir. Kullanicilar siparislerini
tamamladiktan sonra siparis market paneline diisecektir. Market islemi onayladiktan sonra aldig tirtinler kullanicinin
adresine teslim edilecektir. Uygulama web ve mobil olmak iizere kullamcilara sunulmasi planlanmistir. Boylece
kullanicilarin uygulamaya rahat erisimi saglannmstir.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

BIR ATIK BiR SOSYAL FAYDA ARTIK

Ogrenci: RAVZANUR EKER

Giin gectikce gelisen teknolojiyle beraber elektronik aletlerin sayisinin artig1 bu aletlerin kullamm 6mriiniin kisalmasina
sebep olmaktadir. Bu durum elektronik atiklarin artisim beraberinde getirmektedir. Projede elektronik atiklarin toplama
ve geri doniisiim siireclerinden gecerek elde edilen gelir ile yeni sosyal hedefler i¢in kullanilmasi saglanacaktir. Dogaya
karigmasi yillarca siiren elektronik atiklarin yeniden tasarlanan geri doniisiim siireciyle su anda kullanilan eritme ve
ezme yontemi yerine, i¢indeki degerli madenlerin kimyasal reaksiyonlarla ayristirilmasi ve doniisiimden elde edilen
karin artirilmast amaglanmustir. Geri doniisiime verilen elektronik atigin dogaya katki diginda tekrar sosyal faydali igler
icin kullanilmast bireylerin motivasyonunu ve projenin uygulanabilirligini giiclii kilacaktir. Proje siireci toplama,
simflandirma ve doniistiirme olarak planlanmustir. Elektronik atiklarin toplanma asamasinda duyarliliginin artirilmasi
icin bilinglendirme g¢aligsmalar1 yapilacaktir. Elektronik atiklarin gelirlerinin tekrar sosyal sorumluluk projelerine
aktarilmasi, bireyleri daha verimli harekete gecirecektir. Atiklar tamir edilebilecekler ve doniistiiriilebilecekler diye
ayristirtlacaktir. Tamir edilecek olanlar elektronik tamir girketlerine satilmak tizere degerlendirilirken degerli maden
iceren (altin, bakir vb.) atiklar ise laboratuvar kosullarinda ayrigtirma yapmak tizere simiflandirilmugtir. Pilot deneyde
bilgisayarlardan s6kiilen ve tizerinde altin pargalar bulunan ekran karti ve ram kullanilmustir. Deney sonucunda "altin"
elde edilmistir. Burada elde edilen altinin gram tizerinden satis1 ger¢eklestirilebilir ayrica altin suyuna doniistiiriilerek
tirtinleri kaplamada kullamlabilir. Proje kapsamuinda elektronik alaninda ¢alisma yapan meslek gruplarina, analitik
kimya bilgisine sahip olan meslek gruplarina "elektronik atik madenciligi" tammuyla yeni istihdam alam yaratilacaktir.
Yeni is alam ve degerli madenlerin doniisiimii ile birlikte dogaya katki sunan doniisiim siirecinin kalkinmaya, milli
ekonomiye olan katkis1 da kuvvetlendirilecektir. Elde edilen gelir ile kiiresel hedef dogrultusunda organize edilen
sosyal farkindalik ¢alismalarinda tiniversite 6grencilerinin goniillii olarak yer almasi ile toplumsal farkindalik ve biling
artirilacaktir.
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Ana Alan: AKTLLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

VIDEO GORUNTULERI UZERINDE DAGITIK MESAJLASMA PLATFORMU KULLANARAK ARAC SEYAHAT KLiBi
OLUSTURULMASI

Ogrenci: SULEYMAN SARPER KUMCU

Bu projede, plaka tamima sistemleri ve dagitik mesajlagma protokolleri tizerine literatiir taramasi yapilmis, plaka tanima
sistemi ve dagititk mesajlagma protokollerini kullanarak bir arag takip takip sistemi gelistirilmistir. Gelistirilen sistem
ile kullamci, web arayiiziinden sorgulamak istedigi aracin plakasim belirterek o araca ait video goriintiilerini tarihe
gore sirali bir sekilde goriintiileyip filtreleyebilmektedir. Proje kapsaminda plaka tamma sistemi i¢in darknet obje
tanima motorundan faydalamlmistir ve basar1 performansim arttirmak igin art islem yontemleri gelistirilmistir. Plaka
tamma sisteminde tespit edilen araglarin gorsellerinin ve iist verilerinin(metadata) dagittk mesajlagsma protokolii
tizerinden iletilmeden 6nce serilestirilmesi i¢in Apache Avro faydalanilmistir. Mesajlagsma protokolii olarak Apache
Kafka kullanilmustir. Proje kapsaminda yurt digindan kiralanan sunucular tizerinde ilgili ortamlar kurulmus, plaka tanima
sistemi, veri iletim ardisik diizeni(pipeline) ve ara¢ sorgulama islemi i¢in web arayiizii gelistirilip kiralanan sunucular
tizerinde deneme siiriimiine alinmigtir. Uygulamanin sonraki siirlimlerinde araglarin anlik olarak takip edilebilmesi ve
harita iizerinde goriintiilenebilmesi tizerine caligmalar yapilacaktir. Gelistirilmesi planlanan yazilimla hareketlerinin
goruntiilenmesi istenen aracin plakasi ile dagitik mesajlagsma platformu {izerinden goriintiilerinin alimp video klibi
olusturulmasi ve son kullaniciya gosterilmesi amaglanmaktadir.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

DALGADAN ENERJi ELDE EDILMESINDE VERIMLILIGI ARTTIRAN BIiR DENiZ YAPISI GELISTIRILMESI

Ogrenci: KEREM GUNER
Ogrenci: ENES BURSA

Tirkiye Ulusal Yenilenebilir Enerji Eylem Plam raporu 2013 yil1 verilerine gore, Tiirkiye tirettigi enerjinin %29'unu
hidroelektrik, rilizgar, giines, jeotermal ve biyokiitle gibi yenilenebilir enerji kaynaklarindan karsilamaktadir.
Yenilenebilir enerji kaynaklarindan biri olan dalga enerjisi birim alandaki gii¢ yogunlugu agisindan riizgir ve giines
enerjisi ile rekabet edebilecek potansiyel degerlere sahip olmasina ragmen, simdilik verimli olmamasi gibi nedenlerle
diger enerji liretim sistemlerinin altinda kalmustir. Bu projede, dalga enerjisi maliyetinin diger yenilenebilir enerji
kaynaklar1 ile rekabet edebilir maliyetlere c¢ekilebilmesi ve dalga enerji sistemlerinin daha yiiksek verimle enerji
tiretebilmesi amactyla bir yap1 gelistirilmistir. Yapi, i¢i bos, yarim silindirik bir geometriye sahip olup, dalgalarin art
arda yansimasiyla yapi i¢inde dalga odaklanmasim saglayacak sekilde tasarlanmistir. Yapimn sayisal modeli ANSY S-
AQWA programu kullamlarak yapilmistir. Once, literatiirde sonuglar1 bilinen bir diiz duvar modellenerek modelin
dogrulama caligmas1 yapilmustir. Daha sonra 6nerilen yapimin modeli; yap1 ¢api, yap1 6nii su derinligi, dalga periyodu
ve dalga gelis agis1 parametreleri gergevesinde analiz edilmis ve ¢iktilar1 incelenmistir. Dalga yansimasi prensibine
dayanan bu odaklama yapis1 sayesinde, dalga yiiksekliginin 5 katina kadar biiyiitiilebildigi goriilmistiir. Yap1 i¢inde en
biiyiik dalga yiiksekliginin goriildiigii periyoda ait dalga boyu ile yapimin ¢api arasinda belli bir oran oldugu tespit
edilmistir. Bu projeden yola ¢ikarak ¢alismanin devaminda yapilacak deneysel ¢aligsmalar sayesinde sistem optimize
edilerek bir yapi tasarim araci gelistirilip, prototip iiretimi ve uygulamasina gecilebilecektir. Bu sistem sayesinde dalga
enerjisi, Turkiye kiyilar1 gibi i¢ denizlerle ¢evrelenmis ve okyanuslara kiyasla daha kiigiik dalga yiiksekliklerine sahip
olan bolgelerde de alternatif enerji kaynag: olarak yer alabilir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

BAKTERI KULTURUNDEN METISILIN DIRENCLI STAPHYLOCOCCUS AUREUS'UN (MRSA) DOGAL KAYNAKLI
HIZLI TANI TESTI

Ogrenci: CAGLA CELIK

Son yillarda artan enfeksiyonlarla miicadelede gereksiz antibiyotik kullammi hem patojen mikroorganizmalarda direng
gelisimi ile sagliga hem de ekonomiye zarar vermektedir. Aym zamanda gelecek i¢in de biyiik bir tehlike
olusturmaktadir. Metisiline direngli Staphylococcus aureus (MRSA), hijyen kosullarina dikkat edilememesi, dogal
floranin bozulmasi1 gibi durumlarda 6nemli enfeksiyonlara neden olup diinyada belirgin morbidite ve mortalite ile
seyretmektedir. MRSA tespiti ve optimizasyonu i¢in ¢esitli yontemler uygulanmistir ancak yine de optimal yaklagim
tartigmalidir. Hizli ve giivenilir bakteri tammlama metotlar1 ile dogru antibiyotigin dogru hastaliklarda kullamlmasi
saglanarak diren¢ gelisimi azaltilabilir. Bu calismada Brassicaoleracea L. (kirmuzi lahana) igerisinde bulunan
antosiyaninin pH degisimi ile renk degistirme 6zelligi kullanilarak, Salicornia europaea (deniz boriilcesi) ekstresinden
ise NaCl ihtiyaci karsilanarak hizli, ekonomik ve giivenilir ayn1 zamanda daha az kimyasal igeren dogal icerikli bir
MRSA tant yontemi hazirlamak hedeflenmistir. MRS A'min salgiladigi kimyasal bilesikler ile ortam pH'1 degismektedir.
Bu dogrultuda ortamdaki diger bakteriler uygun antibiyotikler ile inhibe edilerek MRSA'nin renk degisimi ile ayirt
edilmesi saglanmustir. Bu amagla Vitek-2 cihazi tarafindan MRSA/MSSA olarak tiplendirilmis ayni zamanda
konvensiyonel olarak mikrodiliisyon yontemi olarak MRSA/MSSA olarak adlandirilmug 50 adet MRSA ve 50 adet
MSSA Kklinik susu ¢alismaya dahil edilmistir. Aym kosullarda Gram negatif (Escherichia coli ATCC, Pseudomonas
aureginosa ATCC, Klebsiella pneumoniae ATCC , Salmonella typhi ATCC, Gram pozitif (Staphylococcus aureus
ATCC , Streptococcus pyogenes ATCC, Streptococcus pneumoniac ATCC, Enterococcus faecalis ATCC, Bacillus
subtilis ATCC) ve fungus (Candida albicans ATCC) standart suslar kullamilmistir. Sonug olarak, bu tiir testler is
yiikiiniin yogun ve personel sayisinin yetersiz oldugu laboratuvar kosullarinda hatta aile hekimliginde, 6zellikle tarama
amacli kullanilabilecektir. Aym zamanda hizl1, ucuz ve dogal igerikli bir tam testi de olusturulmustur.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

HAREKETE GEC

Ogrenci: YARENNUR YILMAZ
Ogrenci: 0GUZ EMRE BURHAN

Bu projedeki ama¢ kolu olmayan insanlara engellerini ortadan kaldirmaya yarayan elektro-mekanik bir protez kol
uygulamasidir. Bu projede asil amag¢ olarak engelli bir ¢ocuga yardimda bulunmak istedik. Bu projede, saglik
sektoriinde ¢ok fazla uygulamalar1 olan protez kollar tizerinde g¢aligsmalar yapildi. Gergek bir platform {izerinde
uygulamas1 gerceklestirildi. Ozellikle maliyet agisindan sektordeki 6rneklerinden ¢ok daha uygun bir maliyetli bir kol
tasarimi yapilmistir. Dogustan engelli teshisi konulmug kisilerde mekanik tasarimli kollara uyum saglanamadigin
g6zlemledik. Bunun sebebi uzvu olan kigilerin dirsek kismindan sonra et dokunun igerisinde kemik veya kikirdak dokusu
bulunmadigr i¢in harekete algilayan elektro-mekanik bir protez tasarlamaya karar verdik. Boylece diger protez
kollardan faydalanamayan kisilere de ¢oziim yolu gelistirdik. ik olarak bir kolun anatomik yapisi arastirilip, protez
kolun yapilacag bireyin yasina uygun anatomik 6zelikleri dikkate alindi. Ornek bir birey iizerinden gereken &lgiiler
alindiktan sonra 3D tasarim programlarinda kolun modellemesi yapildi. Yapilan modellleme 3D yazici ile basildi ve
gereken mekanik ve elektronik kisimlar1 yazicidan alinan parcalarla birlestirildi. Bu kisimda 6zellikle maliyet ve
performans analizi yapilarak uygun malzemeler segildi. Proje uygulamasi gergeklestirildikten sonra birey iizerinde
denendi ve olumlu sonuglar alindi.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

ICME SUTU TEKNOLOJISINDE OHMIiK ISITMANIN KULLANIM OLANAKLARININ ARASTIRILMASI

Ogrenci: NURCAN YAGAN
Ogrenci: MURUVVET MERVE POYRAZOGLU

Siit isletme teknolojisinde kullamlan 1s1] islemlerin sahip oldugu dezavantajlardan dolay: yeni teknolojiler konusunda
caligsmalar yogunlagmistir. Bu calismada siitlerin pastorize edilmesinde ohmik 1sitma teknolojisinin yeterliliginin yam
sira ohmik 1sitma sisteminde farkli elektrotlarin korozyon durumu incelenmistir. Bu amagla paslanmaz ¢elik, grafit ve
titanyum elektrodu olmak tizere 3 farkli elektrot se¢ilmistir. 1) Her 3 elektrot kullanilarak siit ohmik 1sitma islemiyle
pastorize edilmis, 2) Siite Staphylococcus aureus (ATTC25923 susu) inokiile edilerek ohmik 1s1tma iglemi uygulanmis
(75 7C de 100 V), 3) Geleneksel yontemle 1s1l islem uygulanarak siit pastorize edilmis sonuglar mukayese edilmistir.
Arastirma sonuglarina gore paslanmaz c¢elikten yapilmus elektrot kullamildiginda korozyon gozlenmistir. Bu
olumsuzluklar1 ortadan kaldirmak amaciyla paslanmaz ¢elige alternatif olan titanyum ve grafit elektrotlar kullamlarak
yapilan ohmik 1sitmada korozyon (bozulma) goriilmemistir. Ohmik 1sitmamin siitlere olan etkisi incelenmis,
pastorizasyon islemi ile kiyaslandiginda siitiin kimyas1 degismemis ve reolojisinde (viskozite) ¢ok az bir artis
gozlemlenmistir. Siitlerde 1sitma sonucu meydana gelen protein denatiirasyonu yapilan SDS-page analizinde ohmik
1s1tma islemi uygulanmus siitlerde de izlenmistir. Aym1 zamanda ¢ig siitte dogal olarak bulunabilen patojenik etki gosteren
Staphylococcus aureus (ATTC25923 susu) ohmik 1sitma sonucu 7.06 log KOB/ml olan baslangi¢ sayisi islem sonunda
<10 olarak bulunmustur. Stiitlerin mikrobiyolojik analizleri yapilarak mikrobiyolojik a¢idan ohmik 1sitma islemi ile
giivenilir trtinlerin elde edilmesine olanak saglandigi belirlenmistir. Sonug olarak i¢me siitii teknolojisinde ohmik
1sitmanin, belirlenen parametreler ve titanyum elektrodu kullamldiginda pastorizasyon islemi yerine gecebilecek bir
teknoloji oldugu belirlenmistir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

TURKIYE'YE ENDEMiK CAPPARIS OVATA DESF. VAR. PALAESTINA ZOH. BiTKiSI NORODEJENERATIF
HASTALIKLARDA POTANSIYEL BIR KAYNAK OLABILIR Mi?

Ogrenci: KUBRA OLAGAN

Serbest radikaller genellikle normal insan metabolizmasi sirasinda olusurlar ve dig yoriingelerinde paylasilmamug bir
elektron tagimalar1 sebebiyle reaktif, kararli olmayan kimyasal yapidadirlar. Bu kararsiz yapilar hiicrelere saldirarak ve
hiicredeki proteinlere ve genetik materyale zarar vererek kararli yapiya ulasmaya calisirlar. Insan viicudunda bu
yapilara karsi gelistirilen anti-oksidan mekanizmalarin yetersiz kalmasi sonucu denge bozulur ve oksidatif stres
meydana gelir. Oksidatif denge 6zellikle yaslilikla beraber bozulmaya baglar ve bunun sonucunda birgok yapi ile
beraber insan sinir hiicreleri (néroblastoma) de hasara ugrar. Bu calismada hiicre hasarina, 6liimiine ve kanser
hiicrelerinin olusumuna hatta birgok ¢alismada Parkinson ve Alzheimerla da iliskilendirilmis serbest radikallere karsi
sadece Tirkiye'de yetisen Capparis ovata Desf. var. palaestina Zoh. bitkisinin koruyucu etkisi arastirildi. Bu amagla
hidrojen peroksit (H202) ile hasar modeli olusturuldu. Hiicre olarak insan sinir sistemini daha iyi temsil ettigi i¢in sinir
hiicresi olan néroblastoma hiicreleri (SH-SY5Y) tercih edildi. Segilen hiicrelere 6nce bitkiden elde edilen ekstreler
daha sonra hidrojen peroksit (H202) uygulandi. Hiicrelerin canliliklarim 6lgen MTT ve Gerg¢ek Zamanli Hiicre
Analizi (GZHA) metotlar1 ile bitkinin sinir hiicrelerini koruyup korumadig arastirildi. Calismamn sonucunda bitki
cicegine ve meyvesine ait ekstrelerin sinir hiicrelerini belirli bazi konsantrasyonlarda oldukea iyi bir sekilde korudugu
ve oksidatif hasarin gelismesine engel oldugu belirlendi. Bunun yani sira bitki uygulanan hiicrelerin normal hiicreye
gore daha izl gelisip ¢cogalmasini sagladigi sonucu da elde edildi. Bu sonuglara bakilarak bitkinin Alzheimer ve
Parkinson gibi nérodejeneratif hastaliklarin tedavisinde umut vaat ettigi ve bitkinin sadece Tiirkiye'de yetismesi
nedeniyle de iilkemize ve insanliga biiyiik katki saglayacag diistiniilmektedir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

UNIVERSAL SURUCU TASARIMI

Ogrenci: MURAT GUMUS

Bu caligmada farkl1 tiplerdeki motorlar1 siirebilen universal bir siiriicii kart tasarimu gergeklestirilmistir. Bunun i¢in tek
bir donanim tizerine farkli kontrol algoritmalar: yiiriitiilerek farkli tip motorlar siirtilmiistiir. Elektrik enerjisinin daha
verimli kullamlabilmesi ve kaliteli bir kart tasarimiyla uzun omiirlii, sanayide ve elektrikli araglarda kullamnu ig¢in
tasarlanmustir. Sanayide en ¢ok karsilagilan asenkron motorlarin ve elektrikli araglarda ise en ¢ok tercih edilen Fircasiz
Dogru Akim (BLDC) Motoru gibi, birgok motorun ¢aligtirilmasim saglayacak siirticti kart tasarim gergeklestirilmistir.
Bu siiriicii kartindaki tasarim ile diger siiriicii kartlarinda bulunmayan DC-DC konvertdr devresiyle, daha verimli ve
glivenli bir kart tasarimu meydana getirilmistir. Ayrica dijitallesen diinya ile stiriicii kartindaki yazilimin sadece bir
motor ¢esidini degil, 1 fazli, 3 fazli, PMDC, BLDC gibi motorlarin kontrolii de yapilabilmektedir Yapilan bu siiriicii
kartinda 600 Volt, 90 Ampere dayanabilecek eleman se¢imleri yapilmis olup motor i¢in kalkinma akimi da yazilimsal
olarak kisitlanmistir. Bu sayede motorun etkili ve sagliklt bir bigimde c¢alistirilmasi saglanmustir. Gergeklestirilen
stirliciiniin gergek bir elektrikli arag tizerinde testleri yapilnus, basariyla ¢alistigi goriilmiistiir. Bunun yaninda diger tip
motor testleri de halen yapilmaktadir. Anahtar Kelimeler: universal siirticli, asenkron motor siiriicii, PMDC motor
siiriicii, BLDC motor siiriicii, senkron motor siiriicii, DC-DC konvertor,
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

KYZAGHAN

Ogrenci: ALPEREN SOYDAN

Information Security is the really big concern in this era. Since the beginning of the development of computer and
communication technologies, information is evaluated in the one of the most important values. Although the information
appreciates, someone who try to obtain information illegally derived. However security technologies derived and
improved against these people. Today, attackers still improved themselves day by day and tries to break something or
steals important information from important associations. Although improving the computer technologies, they have
really big power and ability. The massive attacks come true everyday. People who try to defend these attacks can not
catch all attacks or attempts. So, security technologies need some new methods to help these people and defend
information. Machine learning is the one of biggest supporter in this situation. It gives people to power that manages the
processing of lots of data similar to human thought. Through this, more effective and useful security is supplied. In this
project, I am going to try effective security with machine learning algorithms. yzaghan is machine learning based the
Intrusion Detection System application. Also, it is productable in a device that based on Security Onion GNU/Linux
Distribution. The difference of Kyzaghan from other IDSs, it is focus on packet payloads that are essential vector of
attacks. Packet headers give restrict information about all packets and generally attackers embed attack vectors in
payloads. Generally, IDSs use Signature Based Attack Detection Methodology. Signature Based products filter known
attack vector by different associations but they are insufficient against unknown attacks. Anomaly Based Methodology
creates a baseline based on the normal traffic of company that wants to use Kyzaghan. Through this, Kyzaghan is going
to be powerful against to unknown patterns.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

AIROT

Ogrenci: YASAR SONMEZ

Hava kirliliginin farkinda olmak ve bu soruna ¢6ziim bulmak i¢in hava kalitesinin siirekli olarak dogru bir sekilde
Olgtilmesi gerekmektedir. Hava kirliligi haritalamasi yapilirken kullamlan cihazlarin maliyetinin yiiksek olmasi ve
seyyar cihaz konusunda yasanan problem, sehirlerin hava kalitesi verilerinin saglikli bir sekilde tespit edilmesini
zorlagtirmaktadir. Proje kapsamunda hava kirliliginin sebep oldugu zararlari en aza indirmek, stirdiiriilebilir hava
kalitesini 6l¢mek ve stirdiiriilebilir dogal yasama katki saglamak hedeflenmektedir. Proje ile birlikte hava kirliligine
kars1 6nlem alabilmeleri i¢in kurumlara ve bireylere hava kalitesi verileri anlik bir sekilde mobil cihazlar araciligiyla
ulastirilacaktir. Bu sayede hava kirliligi farkindaligimin olusmasi ve hava kirliliginin tehlike olusturabilecegi ¢ocuk,
yasli, hamile ve solunum rahatsizligi tasiyan bireylerin kendilerini korumalar1 hedeflenmektedir. Siirdiiriilebilir
Kalkinma Hedeflerinden 'Saglikli Bireyler', 'Temiz Su ve Sihhi Kosullar', 'Stirdiiriilebilir Sehir ve Yasam Alanlart’,
'Iklim Eylemi' ve 'Karasal Yasam' hedeflerini kapsayan proje ile ayrica; Akilli Sehir bilesenlerinden 'Akill1 Yasam' ve
'Akilli Cevre' kapsaminda bilgi ve iletisim teknolojileriyle kent sakinlerine daha saglikli bir ortam saglanmasi
hedeflenmektedir. Ayrica halka sunulan veriler ile 'Akilli Insanlar' kapsaminda bireylerin bilgi ve iletisim
teknolojilerini kullanma ve iiretme becerilerinin gelistirilerek inovasyonu dzendiren bir toplum olusturulmasina katki
saglamak istenmektedir. Aragtirmalar sonrasinda gelistirilen ilk prototip ile nesnelerin interneti tabanli hava kalite tespit
sistemi ile veriler anlik bir sekilde hafiza kartina iletilmistir. Mobil uygulama ile anlik veri goriintiilenmesi {lizerinde
calisilmaktadir. Prototipte hazir gelistirme karti 'Arduino Mega' kullamlmus olup; Partikiil Madde PM10, Partikiil
Madde PM2.5, Azotdioksit, Karbonmonoksit, gibi hava kalite indeksi parametrelerini 6l¢iip bu degerler ESP8266
haberlesme modiilii ile yaymlanmistir. Aym zamanda hava kalitesini etkileyen Karbondioksit, Ozon, Yamci Gazlar,
Sigara Dumani, LPG, Biitan gibi parametrelerin 6l¢timleri denenmistir. 3 boyutlu yazici yardinmiyla dogaya en az zarar1
olan biyoplastik PLA (Polilaktik Asit) filamentler kullamlarak koruma kiti (dis kilif) tiretilmistir. Sens6r degerlerinin
kalibrasyon ayarlar1 igin akademik goriismeler devam etmektedir. Tkinci prototip igin elektronik kart tasarimu iizerinde
calisilmaktadir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

HAZIR YEMEK SEK TORUNDE KIMYASAL DEZENFEK SIYONA ALTERNATIF DEZENFEKSIYON TEKNIKLERININ
KARSILASTIRILMASI

Ogrenci: ISTL ATMACA

Hazir yemek sektoriinde temizlik ve dezenfeksiyon icin genel olarak kimyasal yontemler kullamlmaktadir. Kimyasal
yontemlerle yapilan temizlik ve dezenfeksiyon islemleri kalinti riski, is giicli, ¢evre kirliligi, zaman ve enerji
kayiplarina neden olmaktadir. Son zamanlarda yapilan ¢aligmalar, 1s1] olmayan yeni teknolojiler arasinda yer alan UV
ve ultrasound tekniklerinin sterilizasyon amagli kullammuna dikkat ¢ekmektedir. UV ve ultrasound teknikleri yiizeylerde
kalint1 birakmamasi, ikincil bir isleme gerek duyulmadan etkin temizlik saglamasi, uygulama siiresinin kisa olmasi ve
daha az personel ile uygulanabilir olmasi gibi 6zellikleri nedeniyle diger yontemlere gore avantaj saglamaktadir.
Projede kimyasal dezenfektanlara alternatif olarak 1sil olmayan teknolojiler arasinda yer alan UV ve ultrasound
tekniklerinin hazir yemek isletmesinde kullamilan ekipmanlarin dezenfeksiyonu {izerinde etkinligini belirlemek
amag¢lanmistir. Bu amagla bir hazir yemek isletmesinde et hazirlama béliimiinde kullamilan ekipmanlar 6rnek olarak
secilmis UV ve ultasound teknikleri kullamlarak dezenfeksiyon iglemi yapilmigtir. Calismada materyal olarak UV ve
ultrasound uygulamas1 oncesi ve sonrasi kesme bigagi, kiyma makinesi bicagl, masat ve celik eldivenden swab teknigi
ile alinan yiizey ornekleri kullamlmustir. Uygulama oncesi ve sonrast her iki uygulama i¢in toplam 16 6rnek
mikrobiyolojik analizlere tabi tutulmustur. UV uygulamasinda ekipmanlardan alinan swab orneklerinde toplam aerobik
mezofilik bakteri sayisinda 0-4 logaritmik birim azalma tespit edilmistir. Ultrasound uygulamasinda ise ekipmanlardan
alinan swab orneklerinde toplam aerobik mezofilik bakteri sayisinda 1-5 logaritmik birim azalma tespit edilmistir.
Ekipmanlardan alinan swab o6rneklerinde genel olarak maya kiif sayisi tespit simirimin altinda bulunmustur. Swab
orneklerinde Esherichia coli (E.coli)/koliform sayisinda ise UV uygulamasinda yaklasik 3 logaritmik birim azalma,
ultasound uygulamasinda yaklagik 4 logaritmik birim azalma saptanmustir. Sonug¢ olarak, ultrasound tekniginin hazir
yemek isletmesinde alet ve ekipman dezenfeksiyonu i¢in UV teknigine gore daha etkili bir uygulama oldugunu ancak her
iki uygulama da basarili sonug¢ verdigi i¢in gelecegin endustriyel yontemi olarak giivenle kullamlabilecegi ve hazir
yemek sektoriinde mikrobiyel kontaminasyonu 6nemli 6l¢iide azaltacagi kamsina varilmistir.

88



Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

3DHIS

Ogrenci: ABDULMELIK DEMIR
Ogrenci: SEFA BURAK MEMIS

Dangman: MUSTAFA ALI 0ZGONUL

Gorme engelli bireylerin etrafindaki cisimleri algilamasim saglamak amaciyla yapilmus bir projedir.Proje bu kisilerin
etrafindaki birden fazla cismin nerede ve ne kadar uzaklikta oldugunu kisiye ti¢ boyutlu olarak algilatma amacindadir.
Uzaklik sensorleri vasitasiyla diizgiin dagilmis farkli yirmi noktamn uzakligim algilayan bir gézlikk bulunmaktadir.Bu
gozliikten gelen uzaklik verilerini kisiye hissettirmek i¢in kiigiik bir sirt ¢antasiyla taginan, hafif bir hissettirme aparatt
vardir.Bu aparatin yirmi tane baski,basing hissettirme mekanizmasi bulunmaktadir.Bu mekanizmalar ince teflon
hortumlar vasitasiyla kisinin ense kismina takilan ve enseyi kaplayan genis bir plastik parcayla birlesmektedir.Kisi bu
uzakliklar1 teflon hortumun igirisinde ileri geri hareket edebilen esnek ¢ubuklarin ensesine dokunusuyla
hissetmektedir.Bu yirmi tane olan ,ince esnek plastik ¢gubuklar ense kismindaki genis plastik parca sayesinde enseye XY
diizleminde diizgiin olarak yayilmustir.ince plastik ¢ubuklarin enseye dokunusuyla kisi etrafindaki cisimlerin hangi
konumda oldugunu,dokunusun siddetiyle de ne kadar uzaklikta bulundugunu algilar.Proje kapsanmunda ilk prototip
tamamlannuis ve cesitli sonuclar ¢ikartilmis olup bu sonuclar dogrultusunda ikinci prototipe baslanmustir.ikinci
prototipin mekanik ve yazilimsal kismi tamamlanmuistir.Bu prototipin bitmesi i¢in ise sadece yeni sensorlerin elimize
ulagsmas1 beklenmektedir. 3DHIS'in ikinci prototipi tamamlandiktan sonra,kullanan kisinin etrafindaki cisimleri daha
detaylr hissetmesi amaglanmaktadir.Bir sonraki gelistirme siirecindeki hedefimiz, 3DHIS'i kullaniciya yapay darbe
hissettiremek yoluyla sanal ger¢eklik sektoriinde kullanilabilinecek bir cihaz haline getirmek.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

DAGITIK SEBEKELERDE GUC KALITEST CALISMALARI PLATFORMU

Ogrenci: UMIT TETIK
Ogrenci: RECEP CELEBI

Danigman: ONUR AKAR

Riizgar ve Fotovoltaik (FV) giines enerji sistemlerinin kullamimu arttikga dagitik sebeke kavramu da uygulamada gittikce
artan bir hizla yer almaktadir. Artik uzak mesafelerde kurulu hidrolik ve termik santrallerin yam sira yerlesim yerlerinin
hemen yant basinda hatta i¢inde kurulan riizgdr enerji santralleri (RES) ve FV giines enerji santralleri (GES) ile de
elektrik enerjisi ihtiyac1 karsilanmaktadir. Ancak RES ve FV GES gibi yenilenebilir enerji kaynaklar1 (YEK)
hayatimiza girerken beraberlerinde yeni sorunlar da getirmektedirler. Ciinkii bu kaynaklarin elektrik dagitim sebekesine
baglanti saglayabilmesi i¢in dogrultucu, evirici, gibi doniistliriiclilerin kullamlmas1 zorunludur. Bu doniistiirticiilerin
tiimiinde elektronik anahtarlama yapildigindan akim ve gerilim isaretleri tam siniisoid olmazlar. Bu da harmonik
demektir. Harmonik ise kayip anlamina gelir. Yani ana frekans bilesenin yam sira kullamlmayan frekanslarda da akim ve
gerilim igaretleri olusarak dagitim sebekesi ve kullanilan cihazlarda 1sinmalara yol agarlar. Tabii bu da kayip demektir.
Harmonik kaynakli kayiplarin azaltilmasi veya tiimiiyle giderilmesi s6z konusu harmoniklerin giderilmesine baglidir. Bu
projede, yapisinda birden ¢ok RES ve FV GES bulunduran dagitik tiretim ve tiiketim birimlerine sahip sebekedeki
harmonikleri tespit edip, bunlar1 giderecek dinamik filtrelerin gelistirilebilecegi bir platform olusturulacaktir.
Olusturulacak platformda kiigiik bir dagitik sebeke kurulacak ve bu sebekedeki harmoniklerin giderilmesi igin gerekli
dinamik filtre tasarimlar1 yapilarak performanslari1 denenecektir. Dinamik filtre tasarinu sadece filtrenin yapisim degil,
kontroliinii de kapsayacaktir. Proje ile dagitik sebekelerde enerji verimliligi, siireklilik ve giivenirlilik artisi
saglanacaktir.

90



Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

DRONE ILE TASINABILIR VE ESZAMANLI CALISABILIR JAMMER TASARIMI

Ogrenci: SERKAN CAN ERDEM
Ogrenci: OKAN KOCER

Dangman: AHMET SENCER GURBUZ

Teknolojik gelismelerle beraber kullanicilarin birbiriyle haberlesmesi, kullamcilarin cihazlarla haberlesmesi,
cihazlarin uzaktan kontrol edilmesi veya cihazlarin kendi aralarinda haberlesmesi i¢in gerekli teknoloji de gelisti ve
yaygin sekilde kullanilmaya baslandi. Haberlesme teknolojisinin yaygin kullanilmasi bir¢ok yeni tirliniin de ortaya
cikmasim sagladi. Ozellikle kullanicilarin birbiriyle haberlesmesi ve cihazlarin uzaktan kontrol edilmesi icin ortaya
¢ikan iiriinler kolayca ulasilabilir hale geldi. Tiim bu gelismeler kotii niyetli kullanicilarin eline gegtiginde tehdit unsuru
haline gelebilir. Tehdit olusturan kisiler; diger kisilere zarar vermek, kamu diizenini bozmak veya kurallara aykiri
davraniglarda bulunmak isteyen kisiler olabilir. Bu kisilerin gerektiginde birbiriyle haberlesmesini, baska cihazlarla
haberlesmesini ya da onlarin yonettigi cihazlarin birbiriyle haberlesmesini kesmek tehditti biiyiik oranda azaltir. Tiim bu
tehditlerin azaltilmas1 amaciyla haberlesmede en ¢ok kullanilan bantlarda sinyalleri kesen bir sinyal kesici (jammer) ve
sinyal kesicinin taginmasi i¢in uzaktan kontrol edilebilen bir arag tasarlandi. Sinyal kesiciler zorlu yeryiizii kogullarinda
kullanilabileceginden ve bunlarin kapsama alanlarinin ¢ogu zaman uzun mesafeler i¢in kisitli oldugundan tagiyici arag
olarak manevra kabiliyeti yiiksek ve hizl1 hareket edebilen bir drone tasarimu tercih edildi. Boylece iriin olarak 6zel
tasarim drone hava aracina entegre edilebilen ve aym anda c¢alisabilen jammer tasarlanmasina karar verildi. Umariz bu
yenilik¢i {iriin insanlar1 her an karsilasabilecekleri bu tarz sanal tehlikelere karsi koruyucu goérevi layikiyla
ustlenecektir.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

BINA GIRiS RAMPALARI iCiN OTOMATIK TEKERLEKLI SANDALYE YOLU

Ogrenci: HUDANUR COSAR
Ogrenci: EBRU AKILE KOC

Dangman: MELIKE SARIK AYA

Projemiz giinlik hayatta engelli bireylerimizin sik¢a karsilastigi bir sorun olan bina giriglerindeki yiiksek egimli
rampalara ¢6ziim {iretmek amaciyla tasarlanmistir. Maksimum egimin %6 olmasi gerek binalarda maalesef bu oran
%75'e kadar ¢ikabilmektedir. Saglikli bir insamn bile ¢ikmakta zorlanacaglr bu rampalar engelli bireylerimiz i¢in ¢ok
daha biiyiik bir sorun olusturmaktadir. Bu soruna gesitli ¢oziimler iretilse de bina yonetimi tarafindan da onaydan
gecirilmesi gereken bu sistemler maliyetli oldugu i¢in ¢ogu engelli bireyimiz bu sistemlere sahip olamamaktadir. Biz de
rampaya ekleyecegimiz rayli sistem ile bu maliyeti en aza indirmeyi planliyoruz. Bu rayli sistem rampaya monte
edilecek ve engelli araglarimin boyutuna gore ayarladigimiz plaka bu raylarin {izerine yerlestirilecektir. Yerlestirilen bu
plakada kaldirimdan belli bir yiikseklikte hatali insa edilmis rampalarin kaldirima uzamasim saglayan katlanabilir ek
parca bulunacaktir. Engelli birey binanin digina ekledigimiz buton sayesinde bu otomatik sistemi ¢alistiracak ve agilan
sistem ile kolaylikla yukar1 ¢ikabilecek ve asagi inebilecektir. Gerekli mukavemet hesaplamalarimn yapilacagi bu
sistem yalmzca engelli bireylerin degil bebek pusetlerinin ve yasli bireylerin de binaya giris ¢ikislarina ¢ok biiylik
kolaylik saglayacaktir.

92



Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

EMG UYARTIMLI DOGRUSAL REHABILITASYON SiSTEMI

Ogrenci: SERTAC ACER
Ogrenci: ETEM YILDIZ

Dansman: KOKSAL KURT

EMG Uyartimli Lineer Eyleyicili Robotik El Rehabilitasyon Sistemi Projesi; fel¢ sonrasi veya herhangi bir kaza
nedeniyle agma kapama vb. el fonksiyonlarim kismen yitirmis ve rehabilitasyona ihtiyag duyan hastalarin rehabilite
stirecini lhizlandirma amagli ortaya ¢ikmistir. Bu amagla hastamn avug i¢i ve parmak uglarint agikta birakarak halen
mevcut olan hissetme duyusunu yitirmeden gelistirebilecek aym zamanda el agma ve kapama esnasinda parmaklarint
destekleyecek bir harici el iskeleti tasarlanacaktir.Proje iki ana kisimdan olusacaktir. Birinci kisim elin kinematik
yapisina uygun, kullaniciya kullanmasi rahat ve hafiflikte, giinlilk hayatta da kullamlabilecek bir harici el iskeleti
tasarimuni icermektedir. Ikinci kisimda harici el iskelet sisteminin kontroliinii saglayacak olan elektronik kart ve
donanimin tasarimim igerecektir. El harici iskeletin kontrolil rehabilite edilen kisinin aktif olarak kullandig kaslardan
alinan yiizey elelektromiyogram (SEMG ) sinyalleri ile yapilacaktir. SEMG sinyali algilandiginda bir siiriicii
yardimiyla dogrusal eyleyiciler siriilerek harici el iskeletinin hastamin kontroliinde el agma ve el kapama islemini
yerine getirmesi saglanacaktir. El agma ve kapama icin kullamlacak SEMG sinyalleri saglikli bir bireyin el agma ve
kapama amacli kullandigi fleksor(flexordigitorum) ve ekstensor(extensordigitorum) kaslarina yerlestirilecek 2 adet
elektrot yardimiyla algilanacaktir. Proje, damgman 6gretim elemanlar1 gozetiminde son simf grencilerinin ortaklasa
yapacaklar1 ¢aligsmayla gerceklesecektir. Sonu¢ olarak el rehabilitasyon ihtiyaci olan hastalarin iyilesme siirecini
hizlandiracak ve ellerinde gii¢ kayb1 yasayan hastalarin daha 6z giivenli olarak yasama katilmalar1 saglanabilecektir.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

GERCEK ZAMANLI VE YAPAY ZEKA DESTEK LI SU KALITESI iZLEME, HARITALAMA VE ONGORU ARACI

Ogrenci: EMRE TUFEKCI
Ogrenci: KORAY KOYGUN

Danisman: ERCAN HAVARE

Bu proje su kalitesini aninda izleme ve haritalama amaci ile tasarlanmistir. Bu projede su kalitesi pH degeri, bulaniklik,
oksijen indirgenme potansiyeli ve su sicakligi olarak tammlanms ve bu veriler Arduino mikroislemcisi ve dijital
sensorler yardimi ile izlenmistir. Su kalitesini tanmimlayan veriler ve bunlarin takip edilecegi yontemler yapilan literatiir
calismas1 sonucunda kararlastirilmistir. Bununla beraber, proje laboratuvar ortaminda yapilan kimyasal testlerin yerini
alma amaci ile degil, var olan yontemleri desteklemek amaci ile tasarlanmistir. Bu projede su kalitesini 6l¢mek i¢in bir
prototip tasarlanmuis ve Mobil Iletisim I¢cin Kiiresel Sistem (GSM) vasitasi ile veriler bir sunucuya aktarilmustir.
Aktarilan veriler ayrintili olarak incelenmis ve web sitesi {izerinden suyun kalitesinin izlenimi saglanmistir. Elde edilen
biitiin veriler yapay zeka uygulamalari ile su kalitesi verilerinin gelecek durumlari hakkinda ongériide bulunmak tizere
kullamlmustir. Prototip, tasarim siirecinde kullamlan yontemler neticesi ile IoT (Nesnelerin Interneti) iizerine insa
edilmistir. Son olarak, elde edilen verilen laboratuvar ortaminda incelenen veriler ile karsilastirilmig ve prototipin
rettigi verilerin anlamli oldugu gozlemlenmistir.

94



Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

RASPBERRY Pi UZERINDE MERMER SINIFLANDIRMA PROTOTIPI

Ogrenci: EMRE ASLAN
Ogrenci: HASAN DENiz

Bu projede son zamanlarda arastirma ve gelistirme konusu olan yapay zeka ve derin 6grenme tizerinde literatiir
calismas1 yapilmis olup, yapay zeka ve derin Ogrenmenin sanayide mermer simflandirma otomasyonu {izerine
uygulanmas1 amaglanmustir. Tiirkiye'nin toplam mermer ihracatinin ylizde otuz dokuzunu yapmakta olanBurdur ilinde,
insan eliyle yapilan mermer simflandirma yerine yeni bir teknolojiye ihtiya¢ duyulmaktadir. Diinya siralamasinda
tilkemizin mermer Uretiminde {ist siralara ¢ikmasi i¢in de teknoloji odakli bir iiretime gegme arayisi ortaya
¢cikmustir.Projenin ortaya ¢ikmasinda motivasyon konusu Burdur ilinde heniiz bu tiir bir teknolojinin kullamlmiyor
olmasidir. Proje kapsaminda oncelikle mermerlerin simflandirilmasi iglemini yapmak i¢in bir derin 6grenme mimarisi
olusturulmustur. Projede, Faster R-CNN derin 6grenme mimarisi ile siniflandirma igin egitim ve test islemleri
tamamlannustir. Tkinci asamada olusturulan mimari gercek zamanl galistirilmasi icin raspberry pi tizerine yiiklenmistir.
Mermerlerin gegisi i¢ginkonvoyerbantmekanik aksamiolusturulmustur.Bant tizerinden gecen mermerlerin goriintlisiiniin
aynt tipte, yliksek 151k ve goriintii kalitesinin saglikli bir sekilde alinabilmesi i¢in bir kutu da tasarlanmistir. Bu kutu
dikdortgen seklinde bant {izerine entegre edilmistir. Kutu igerisinde webcam ve yeterli 1siklandirma yapilarak saglikli
bir goriintii alinmasi saglanmistir.Son olarak raspberry pi ve konvoyerbant mekanik birlestirme gergeklestirilip test ve
analiz iglemi yapilmustir. Sistemin bir simiilasyonu diistiniilecek olunursa; konvoyerbant(yiiriiyen bant) iizerinden
mermer gecisi sirasindabant tlizerine entegre edilen kutu igerisindeki web cam ile anlik goriintii alinip sinmiflandirma
islemi yapilmaktadir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

INTERAKTIF VIDEO " SENIN KARARIN, SENIN HIKAYEN "

Ogrenci: MERT BERK PARSAK
Ogrenci: ASLT TURHAN

Ozet Bu projenin temel amaci sosyal bilgiler 6gretiminde film kullammina alternatif bir 6neri olarak interaktif video
kullammminin 6grencilerin st diizey dustinme becerileri tizerindeki etkilerini tespit etmektir. Arastirmada goézlem ve
odak grup goriismesi kullanilarak veri toplanmistir. Bu arastirmada arastirmaci tarafindan gelistirilen interaktif video
uygulamas1 kullamlmustir. Interaktif video uygulamasinin gelistirilmesinde dgrenciye farkli bir deneyim yasatarak film
kullamminda duragan olan 6grenciyi daha aktif hale getirmek hedeflenmistir. 2018-2019 egitim 6gretim yil1 ikinci
yartyilinda, Adana'mn Cukurova ilgesine bagli orta sosyo-ekonomik diizeyde bir ortaokulda rastgele secilen 28 6grenci
tizerinde durum c¢aligmas: gergeklestirilmis, elde edilen veriler betimsel analiz yaklasimi ile ¢oziimlenmistir.
Arastirmaya katilan 28 ogrencinin 21'nin sosyal bilgiler dersine olan ilgisinin orta ve diisik seviyede oldugu
Ogrenilmistir. Arastirma kapsaminda toplanan veriler alt problemlere iliskin olarak basliklar halinde incelenmis ve
yorumlanmustir. Bu verilerin 1s18inda interaktif video kullammunin aragtirma 6grencilerin sosyal bilgiler dersine karsi
bakis agilarimin olumlu yonde etkilendigi gozlemlenmistir. Arastirma sonucunda arastirmaya katilan Ogrencilerin
doniitleri ve tepkileri gozlemlendiginde interaktif video kullanimimin 6grencilerin derse karsi ilgisini arttirdig ve st
diizey diisiinme becerilerini gelistirmeye yardimer oldugu goriilmektedir. Ogretim yontemleri ve akilda kalma oranina
bakildiginda (Balki, 2002) film seyretme ile akilda kalma oraminin %50, interaktif multimedya kullammin ise %90
oldugu goriilmektedir. Sosyal bilgiler dgretiminde kullamlan video ve filmlerin interaktif bir duruma getirilmesi ile
%50'lik oranin %90'a ¢ikartilabilecegi goriilmektedir. Ogrencilerin interaktif videoyu ilgi ile izledikleri ve 7.simflarin
" Insanlar, Yerler ve Cevreler" iinitesinin " 7.3.3. Ornek incelemeler yoluyla gdciin sebep ve sonuglarim tartisir. "
kazammu c¢ergevesinde islenen derste kazammu basari ile kazandiklari 6grencilerin el iirtinlerinde goriilmektedir.
Verilerden elde edilen bulgulardan hareketle, sosyal bilgiler 6gretiminde interaktif video kullamminin 6grencilerin tist
diizey becerilerinin gelistirilmesine katki saglayacagi diistiniilmektedir. Bunun yaninda interaktif video kullantmimn
ogrencilerin sosyal bilgiler dersine bakis ag¢ilariin olumlu yonde degismesine yardimecir olabilecegi de
diigtiniilmektedir.
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Ana Alan: GIDA VE TARIM

Tematik Alan:

MiKROALGLERIN SURDURULEBILIR TARIMDA KULLANILABILIRLIGININ ARASTIRILMASI

Ogrenci: SANIYA USTUN

Bu ¢aligmada karisik mikroalg kiiltiiriiniin kat1 ve s1vi hallerinin tere tohumu yetistirilmesinde tiriin verimliligine olan
etkisi ve su tiiketiminin azaltilmasina yonelik olarak temiz su kaynag yerine aritma ¢ikisindaki algli su kullanimimn
etkisi arastirilmistir. Laboratuvar 6lgekli olarak yapilan deneysel caligmada Universite Kampiisiinde yer alan géletten
alinarak karigik mikroalg kiiltiiriiniin b6liim laboratuvarinda g¢ogaltilmasi ile ¢aligmalar yiriitilmeye baslanustir.
Karisik mikroalg kiltiirii ve genis yaprak tere tohumu kullanilan materyallerdir. Bu ¢aligmada, tere bitkisinin 500 ml
hacmindeki saksilarda biiylime verimi haftalik olarak 4 hafta boyunca takip edilmistir. Haftalik olarak boy ve filiz
Olgtimleri yapilmis olup, 30. giiniin sonunda hasatlama islemi gerceklestirilmistir. Her set 3 tekrarli yapilmis sonuglar
i¢in elde edilen degerlerin ortalamalar1 alinmistir. Denemeler; kontrol, karisik mikroalg kiiltiiriinden elde edilen kuru
(1gr ve 2 gr) ve santrifiijlenen konsantre (5 ml ve 10 ml) biyokiitlenin 2 farkli dozundan olusan 3 farkli sulama yontemi
uygulanan (61l faza gegmis algli su ve saf su ve biiyiime fazindaki CO2 dozlamas1 yapilan algli su) toprak ve sahit ile
11 ayr set seklinde yirttilmistir. Calismada en yiiksek tere agirlik verimi B-C (topragin biiytime sathasindaki CO2
dozlamali mikroalgli su ile sulandigr) saksist 0,4113 gr ile en yiiksek agirliga sahip olurken DB_2-A (topragin 2 gr kuru
alg biyokiitlesi ile karisimimin algli su ile sulandigi) saksis1 0,1600 ile en diisiik kuru agirlik miktarina sahip oldugu
tespit edilmis olup haftalik olarak yapilan boy 6l¢iimleri sonucu sirasiyla en yiiksek verim B-A (topragin 6liim fazindaki
alg suyu ile sulanmasi), DB_2-D (topragin 2 gr kuru alg biyokiitlesi ile karisimimn saf su ile sulanmasi), B-D, B-C
(topragin CO2 dozlamali mikroalgli su ile sulandigi) ve DB_1-A (topragin 1 gr kuru alg biyokiitlesi ile karigimimn
algli su ile sulanmasi) saksilarinda gézlemlenmistir. Calisma sonucunda mikroalglerin tere verimi tizerine kontrol grubu
ve 6liim fazindaki mikroalgli su ile sulanmasinin tere bityiimesinde daha etkili oldugu saptanmistir. Anahtar Kelimeler:
Mikroalg, Organik Giibre, Tere Otu, Verim
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

GORME ENGELLILER ICIN BRAILLE EGITIM KONSOLU

Ogrenci: BETUL OZER
Ogrenci: HUSEYIN KARA

Gorme engelli o6grenciler giinimiizde MEB' e bagl 6zel egitim kurumlarinda egitim gormekte olup bu kurumlarda
uygulanan egitim programlar1 standart egitim 6gretim progranuna benzer olarak MEB Temel Egitim Miifredat' dir. Bu
kurumlarda uygulanan egitim esnasinda goérme engellilerin gereksinimlerine yonelik kullanmlan arag¢-gerecler, uygulanan
metotlar gibi diizenlemelere ihtiya¢ vardir. Gorme engelli bireylerin okuyup yazabilmesi i¢in alti kabartmali noktay1 baz
alan Braille alfabesi kullanmlmaktadir. Giiniimiizde Braille alfabesiyle gorme engellilere okuma yazma Ogretmeye
yonelik pratik ve kolay bir yontem bulunmayip, bu bireylerin normal ilkégretim kurumlarinda egitim géren birinci simf
Ogrencisi seviyesinde okuyup yazabilmeleri i¢in {i¢ sene boyunca egitim almalar1 gerekmektedir. Bu, gorme engelli
bireyler i¢in olduk¢a yorucu ve uzun bir siire¢ olup, bahsi gecen iki senelik zaman farki 6grenme siireci boyunca 6grenci
motivasyonunu, dolayisiyla 6grenim kalitesini de etkilemektedir. Gérme engelli bireylerin egitiminin bu kadar zahmetli
olup boylesi uzun zaman almasi onlarin yasama kazandirilmasi ve kendi bagina var olabilen, topluma faydali bireyler
olmalarim da zorlagtirmaktadir. Bu proje ile gérme engelli bireylere Braille alfabesi ve yazi sisteminin daha pratik ve
verimli sekilde Ogretilmesi amaglanmistir. Alanda benzeri herhangi bir proje yahut ¢alismaya rastlanmamus olup, bu
projede temel hedef gorme engelli bireylerin daha kisa zamanda topluma kazandirilmasi, normal okullarda egitim alan
ogrencilerle gérme engelli dgrenciler arasindaki okuma yazma 6grenme siirecindeki mevcut zaman farkimn minimize
edilmesidir. Bu sayede sosyal hayata daha erken dahil olabilen gorme engelli bireyler sosyal, ekonomik ve kiiltiirel
alanda da topluma daha ¢ok katki saglayabilecektir. Egitim siiresinin kisalmasi ve konsolun 6grenciye kendi basina
caligma ve kendini gelistirme imkam sunmastyla daha verimli egitim kosullar1 saglamp, ti¢c senelik egitime nispeten ¢ok
daha fazla sayida bireyin ¢ok daha verimli ve pratik yolla egitim almasi saglanmis olacaktir. Bu proje temel olarak
gorme engelli bireylere pratik yolla okuma yazma 6gretmek i¢in gelistirilmigtir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

SUBOT

Ogrenci: AHMET OKSUZ
Ogrenci: GOKCE GOKALP

Dansman: BUSRA NUR ULU

Sualt1 kaynag diinyadaki en tehlikeli mesleklerden biridir. Tehlikelere ragmen binlerce kisi su altinda kaynak yapma ve
celik yapilart kurma sorumlulugunu istleniyor. Su alti kaynakgilari, ¢ogunlukla birkagimi belirtmek gerekirse boru
hatlarinin, agik deniz petrol sondaj kulelerinin, gemilerin, barajlarin, denizalti yasam alanlarinin ve niikleer enerji
tesislerinin yapiminda gorev alirlar. Kullandigimiz yontemle su alti kaynakeiliginda olusan dalgiglardaki vurgun yeme
ve diger psikolojik sebepleri ortadan kaldirarak, elektrik carpmalarim (su iletkendir) gibi sebeplerden dogan sorunlari
daha giivenli bir sekilde ve uzman gerektirmeden kisa zamanli bir egitimle yapilabilmesini saglayacaktir. Giiniimiiz
teknolojisini kullanarak robotik bir sistem gelistirdik. Robotta su hareketi i¢in toplam 6 motor ile 4 tane dalis motoru ve
2 tane diger hareket motoru mevcuttur. Motorlarla su igerisinde hareket kontrolu saglayip, suda daha rahat hareket etme
olanagr kazandirildi. Robot, kaynak yapilacak yere geldiginde yiizeye sabitlenmesi i¢in sabitleme kollarina sahiptir. Bu
noktaya elektronik miknatislanma ile tutunarak daha kontrollii ve motorlardan olusan titresimlerin ortadan kaldirarak
daha sabit bir sekilde kaynak islemlerini yapabilecektir. Kaynak kollarinin hareketlerini saglamak i¢in step motorlar ve
servo motorlar kullamldi. Bu sayede daha hassas bir kaynak yapilabilecektir. Robot sistem giiciinii su {izerindeki gemi
,vapur ,feribot vs gibi tagittan baglantili olarak almaktadir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

SES KONUMU TESPIT SISTEMI

Ogrenci: IBRAHIM BAGLICA
Ogrenci: HALIL MERT KAYA

Dansman: MUHAMMED URAS

Sinyal isleme, iletisim, radar, sonar, tip, havacilik ve diger alanlarda yaygin olarak kullamlir. Su anda, bir¢ok tilke
terdrle miicadele operasyonlari ile patlama yerini veya ¢ekim yerini tespit edebilen ¢esitli ekipman tiirleri gelistirmistir.
Sinirlar, garnizonlarin konumlar1 ve dnemli stratejik noktalar korunmali ve bu alanlar1 korumak i¢in bir ¢esit otomatik
sisteme ihtiya¢ vardir.Bu projede, bir karenin koselerine yerlestirilmis dort 6zdes mikrofon kullanilarak, bir ses
patlamasimn konumunun belirlenmesi i¢in bir sistem gelistirilmistir. Herhangi bir noktadan ortaya ¢ikan ani bir ses
patlamasi, sesin hiz1 sonlu oldugu i¢in, sistemdeki dort mikrofona farkli zamanlarda ulagir. Uygun bir mikro-denetleyici
kullamilarak mikrofonlara ulasan ses siddetleri zamana bagli tespit edilebilir. Hesaplanan zaman farklar1 ve
mikrofonlarin konumlarina ait bilgiler kullamlarak ses kaynaginmin yeri tespit edilebilir. Proje kapsaminda, hesaplanan
konum bilgileri kendi gelistirdigimiz bir yazilimla gorsel olarak kullamciya sunulmustur. Gelistirilen mevcut sistemin
ses konumu tespit belirsizligi birka¢ metredir. Proje hedeflerinden birisi de bir metre dogrulugun altina inmektir. Bu
sistem, karakol baskinlari, askeri ve sivil simr giivenligi, pusu olaylarinda, emniyet giiclerinin zayiat vermesini
engellenmesini amaglanmugtir.
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Ana Alan: SOSYAL YENILIK CILIK VE GIRISIMCILIK

Tematik Alan:

FARKLILIK VE FARKINDALIK DIYARI

Ogrenci: NURSEN YILMAZ
Ogrenci: RUMEYSA INCE

Damsman: NEZAHAT BEYZA YURTSEVEN

Farkindalik ve Farklilik Diyar1 isimli proje ilkokul 3. ve 4. simf 6grencilerinin 6zel gereksinimi olan bireylerin s6z
konusu durumlarim bizzat deneyimleyerek onlara karsi farkindaliklarimi arttirmak, farkli olan kaynastirma simflarinda
bulunan akranlarina karsi zorbalik diizeylerini azaltmak ve akranlarimi anlamaya ¢aligsmalarimn yaninda onlara nasil
davramlmas1 gerekir sorusunun cevabim iletebilmek amaciyla gelistirilmistir. Proje kapsaminda, igerisinde yiiriime
engeli bulunan bireyleri anlayabilmeleri icin tekerlekli sandalye, gérme engeli bulunan bireyleri anlayabilmeleri i¢in
g0z bandi, isitme engeli bulunan bireyleri anlayabilmeleri i¢in yliksek kalitede kulaklik ve rampa gibi ¢esitli engelleri
barindiran biiyiik bir otobiis tasarlanmustir. Ilkokul 6grencilerinin bu farkliliklari deneyimlemeden &nce psikolojik
olarak olumsuz etkilenmemeleri acisindan uzman psikodrama egitmeninden 3 saatlik empati kurmalarina yardimci
olabilecek bir pedagojik drama egitimi almalar1 saglanmistir. Bir sonraki etapta okullarina gelen bu otobiis ¢ocuklara
tamitilarak proje ekibinden goniillilerle uygulama asamasina gegilmistir. Cocuklarin gelisim diizeyleri ve
yapabilecekleri durumlarda dikkate alinarak tasarlanan etkinlikler yapilmustir. Sonrasinda o giiniin ¢ocuklarda ki
etkisini gorebilmek amaciyla yasadiklarim aktarmalarini istegimiz bir resim ¢izmeleri talep edilmistir. Daha sonra
resimler hem c¢ocuklardan hem de ilgililerden izin alinarak Bagcilar Belediyesi ve Vakif Universitesi'nde
sergilenecektir. Ogrencilerin empati ve farkliliklara karsi tolerans seviyelerinin gelistirilmesi, oncelikle engelli
bireylere olmak {izere tiim bireylere karsi akran zorbaliginin 6nlenmesi/miidahale edilmesi amaglanmistir. Sonug olarak
bu proje hem engelli ¢ocuklarin yasadiklar1 ya da yasayacaklar1 toplumsal soyutlamamanin azaltilmasina hem de toplum
capinda hassasiyeti, farkliliklara saygiy1 arttirici bir etki uyandiracagindan ileriye doniik bir proje olarak tasarlanmustir.
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Ana Alan: AKILLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

AKILLI CANTA

Ogrenci: ALEYNA IREMAFRA SENTURK
Ogrenci: DERYA EMENCE

Danssman: SONGUL KILIC

Projenin amaci bluetooth-RFID-GPS teknolojilerini kullamlarak hazirlanan mobil uygulama ile bireylerin ginlik
hayatta en sik kullandiklar1 nesneleri ¢antalarina koyup koymadiklarinin kontroliinii saglamaktir. Aym zamanda g¢anta
icine kurulan RFID kontrol sistemi ve GPS takibi ile mobil uygulamanmin bulundugu cep telefonunun kontroliini
kullaniciya sunarak unutkanligi énlemek hedeflenmistir. Bu proje ile tasarlanan ¢antamn i¢indeki nesnelerin giris-¢ikis
faaliyetlerinin takibi saglanmustir. Insanlar bazi nesneleri (anahtar, telefon vb.) giinliik hayatta sikca kullamyor
olmalarima ragmen cantalarina koymayr unutmaktadirlar. Bu unutkanliklar ¢ogu zaman insanlarin giinliik islerinin
aksamasina neden olmaktadir. Bu konunun se¢ilme amaci ise iiriin takip mantigim bir ¢anta ile birlestirerek yeni bir
irin ortaya koymak ve unutkanlik sorununun giinlitk hayattaki olumsuz etkisini azaltmaktir. Projenin 6zgiin degerine
bakildiginda unutkanligr azaltarak giinliik islerin aksamamasim amaglayan bir {iriin gelistirilmistir. Bluetooth, RFID ve
GPS gibi giincel teknolojiler unutkanlik sorununun ¢oziimiinde kullamlmustir. Onceki galismalara kiyasla daha fazla
teknoloji kullamlarak daha az maliyetli bir tirtin gelistirilmistir. Kullamlan teknolojiler ve ortaya konulan iirtin ele
alindiginda tirtiniin satisinin gerceklestirilecegi bir sirket kurulabilir. Kullanilan teknolojilerin unutkanligin ¢6ziimiine
etkileri ile ilgili kitap, makale ve tez ¢aligmalar1 yapilabilir.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

GORUNTU TABANLI GERCEK ZAMANLI OTOMATIK DUYGU TANIMA

Ogrenci: HALIL ORCAN
Ogrenci: ENES OZKAN

Dangman: HUSEYIN EMRE KOSE

Insanlar aras1 iletisimde, yiiz ifadeleri evrensel bir anlam ifade etmektedir. insanlar aralarinda iletisim saglarken beyin,
karsidaki kisinin yiiziindeki ve sesindeki fizyolojik degisiklere bakarak bir duygu analizi yapmaya ¢alisir. Bu durum
insan-insan etkilesimi saglamrken taraflarin birbirini anlamasina yardime1 olur. Duygu analizi sirasinda insanlar yiiz
ifadelerini algilamada ve yorumlamada sorun yagsanmazken insan-bilgisayar etkilesiminde bu durum zorlu bir problem
olarak karsimiza ¢ikmaktadir. Giinimiizde bu konu ile alakali bir¢ok calisma yapilmaktadir. Dolayisiyla Otomatik
Duygu Tamma (ODT) sistemleri giivenlik, psikoloji, saglik, robotik, sanal gerceklilik vb. sistemlerde yaygin olarak
kullanilmaya baslanmustir. ODT sistemlerinde yiiz ifadelerinin hizli ve dogru bir sekilde tespit edilmesi sistemin
giivenilirligi icin kritik bir 6neme sahiptir. Bu amagla kullanilan bir¢ok yontem bulunmakla birlikte bu projede yiizdeki
68 nirengi noktasinin konumlarim tespit ve optimize eden C++ programlama dilinde gelistirilmis platform-bagimsiz bir
yazilim kiitiiphanesi olan Dlib kiitiiphanesi kullamImustir. Elde edilen bu 6zel noktalar kullanilarak ayirt edici 6zellikler
cikartilmus ve her duygu sinifi i¢in 6znitelikler belirlenmistir. Simiflandirict algoritma olarak Destek Vektor Makineleri
(Support Vector Machines, SVM) ve Topluluk Simflandiricilar kullamlarak egitilmis modeller elde edilmistir.
Onerilen yontem ¢esitli duygular1 igeren veri setleri (JAFFE, CK+) iizerinde, Matlab platformunda egitilmis ve test
edilmistir. Sistem saniyede 15 kare ile gercek zamanli olarak calistirilmisgtir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

DISLEKSI TANILI OKUL CAGI COCUKLARI ICIN DESTEKLEYiCI WEB TABANLI UYGULAMA PROJESI

Ogrenci: BUSE NUR TEKINAY
Ogrenci: TUNA CARDAK

Dansman: DILAN CENGiZ

Disleksi 6zgiil 6grenme gii¢liigii semsiyesi altinda yer alan okuma giicliigiinii ifade eder. Tiirkiye'de disleksi okul ¢agi
cocuklarinin  %3-16'sinda goriilmektedir (Bing6l, 2003). Disleksi, aileler ve egitimciler tarafindan yeterince
bilinmediginden bu ozellikteki cocuklar, gerek okul i¢inde gerekse aile ve ¢evre iginde pek ¢ok zorlukla
kargilagsmaktadirlar. Disleksili ¢ocuklar akademik olarak bir¢ok gii¢liik yasamaktadirlar. Bu konuda iilkemizde olan
uygulamalar simrh sayidadir. Yapilan bu projede Dual-Route Sézciik Okuma Modeli' ndeki disleksi siniflandirmasi
temel alinarak disleksili c¢ocuklarin, okuma siireclerinde yasadiklari zorluklar1 kompanse edici eklentilerin
sunulmasiyla, bu 6grencilerin akademik basarilarim ve hayat kalitelerini arttirmaya yonelik bir uygulama gelistirilmesi
amaglanmustir. Uygulamadaki eklentilerin kodlama islemi Visual Basic Studio tizerinden gergeklestirilmistir. Dil olarak
ise Javascript ve Php dilleri kullanilmistir. Uygulama bir web uygulamasi seklinde tasarlandigindan, uygulamaya erisim
icin internet baglantist olmasi yeterlidir. Uygulamamn, 2023 Tiibitak vizyonunun hedefledigi teknolojik yeterlilikle her
an kullanicillarin elinin altinda ulasilabilir bir uygulama olmast ve ticretsiz tiyelik 6zelligine sahip olmasi, kisiye 6zel
kullamim ve filtreleme 6zelligi sayesinde bireysel ihtiyaglar1 karsilamasi, extra bir aparata ihtiya¢c duyulmamasi, evde,
okulda ve tiim sosyal ortamlarda kullanilabilir olmasi ve kullamm kolaylig1 saglamasi ile fark yaratmaktadir. Siireg
sonunda proje baginda amacglanan tiim hedeflere ulasilmstir.
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Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

INSAN KANSER HUCRE HATLARINDA SEKONDER BiYOAKTIF MANTAR METABOLITLERI VE PROPOLIS
BILESIKLERININ KOMBINE KULLANIMININ ANTIPROLIFERATIF VE APOPTOTIK ETKILERININ
ARASTIRILMASI

Ogrenci: ELIF GOKCE HOZATLIOGLU
Ogrenci: ORKUN OGUZ

Damisman: HALIL YILMAZ

Propolis arilar tarafindan toplanan bitki recinelerinden derive edilen dogal bir {irtindiir. Propolisin antimikrobiyal,
antioksidatif, anti-iilseratif ve anti-timéral aktiviteleri gibi birgok farmakolojik 6zelliginin oldugu bilinmektedir.
Propolisin kimyasal kompozisyonu olduk¢a karmasiktir. Yapisinda polifenoller, fenolik aldehitler, sekuterpen kininler,
kumarinler, aminoasitler, steroidler ve inorganik komponentler gibi 300'den fazla komponenti tammlanmustir.
Metabolizma bir organizma tarafindan gerceklestirilen tiim biyokimyasal reaksiyonlarin toplamu olarak tamimlanabilir.
Metabolitler, metabolizmanin ara {iriinleridir ve genellikle kiigiik molekiiller ile stmirlidir. Sekonder metabolitlerin etkin
antikanser etki mekanizmalariyla yeni klinik ilaglarin gelistirilmesinde uygun ajanlar olabilecegini gosteren ¢aligmalar
mevcuttur. Propolisin bilesiklerinden kafeik asit fenil ester, artepilin C ve kuersetin timit verici antitimo6r ajanlardir.
Daha 6nce yapilan ¢aligmalarda propolis drneklerinin Aspergillus fumigatus sekonder biyoaktif metabolitlerinin kanser
hiicre hatlar1 tizerinde antiproliferatif etkili bulunmasi bu projenin planlanmasinin temelini olusturmustur.
Konvansiyonel kanser tedavisinde kullamlan ilaglarin yaygin yan etkilerinin olmasi ve tedaviye karsi direng gelismesi
sebebiyle kanser hiicrelerinin proliferasyonunu durdurucu yeni ilag arastirma caligmalart son derece Onemlidir.
Propolisin antikanserojen aktivitesi konusunda diinyanin ¢esitli yerlerinde ¢esitli caligmalar yapilmus olsa da propolisin
onemli aktif bilesenlerinden olan kafeik asit fenil ester, artepilin C ve kuersetinin Aspergillus fumigatus sekonder
biyoaktif metabolitlerinin kombine kullammmimn hiicre apoptozu {izerindeki etki mekanizmasi bu c¢alismada
aydinlatilacaktir. Ayrica propolis polifenolleri ile biyoaktif metabolitlerin sinergistik etkileri farkli insan kanser hiicre
hatlar1 [HCT-116 (colorectal cancer), HeLa (cervical cancer), Hep G2 (liver cancer)] {izerinde arastirilacaktir. Biz bu
calismada; -Kafeik asit fenil ester, artepilin C ve kuersetinin Aspergillus fumigatus biyoaktif metabolitlerinin kanser
hiicre hatlar1 tizerinde molekiiler mekanizmasinin aydinlatilabilmesini ve anlasilabilmesini i¢in bu komponentlerin bazi
apoptotik ve anti-apoptotik genlerin (Bcl-2, Bel-XL, NF-KB ve p-53, kaspaz 3 ve Bax) transkripsiyonlarinin real-time
PCR yontemiyle arastirilmasini, -Bu genlerin sorumlu oldugu protein seviyelerini ise western blotting yontemiyle
gostermeyi amagladik.
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Ana Alan: BILGI VE ILETISIM TEKNOLOJILERI

Tematik Alan:

URETIMDE GERCEKLESEN ATIKLARI YAPAY SINIR AGLARI KULLANILARAK ONCEDEN TAHMIN ETME VE
DOGRULAMA MODELI

Ogrenci: GULSAH ASLI ARSLAN
Ogrenci: HILAL ELBUKEN

Damsman: HAKAN TEK

Bu projede, ¢ok katmanlt yapay sinir aglar1 kullanilarak makinenin hatali tiriin miktar1 6nceden tahmin etmek ve tahmini
dogrulamak i¢in bir model gelistirilmistir. Agin egitiminde zaman serisi kullamlmigstir. Pilot makinelerin belli bash
noktalarinda sensorler vardir. Bu sensorlerden alinan zaman serisinin her satir1 saniye bazli tiretim parametrelerini ve
sebeplerine gore hatal1 tirtin miktarini icermektedir. Olusturulan veri pareto analizi ile incelenmis ve bazi hatali {iriin
sebeplerinin ¢ok daha fazla gerceklestigi tespit edilmistir. Bu hatali tiriinler, iretimde maliyete ve zaman kaybina neden
olmaktadir. Amaca yonelik yaklasmak i¢in "Balik Kilg1g1" kullanilarak kok neden analizi yapilmistir. Bu sayede, en ¢ok
ger¢eklesen hata sebeplerinin {iretim parametreleri tespit edilmistir. Yeni model ¢ergevesinde, tahminin dogrulanmast
icin elde edilen veri, k-ortalamalar kiimeleme yontemi ile kiimelere ayrilmstir. Toplamda 13 farkli kiime olusmustur.
Dogru tahminleme i¢in agin girdilerinin yakin oldugu kiime ile girdi ve ¢iktilarin birlikte yakin olduklari kiime aynt
olmalidir. Bu kiimeleme yontemi hatalar1 en ¢ok etkileyen parametrelerin ve hatalarin arasindaki iligkiyi analiz etme
amagh yapilmistir. Ik asamada, sinir aglarmin tahmin giivenilirliginden emin olundugu zaman, hatali iiriinler
tiretilmeden operator uyarilabilir. Daha sonar operatoriin aldig basarili reaksiyonlar da kayit altina alinarak, olusacak
veri ile yeni bir ag egitilebilir. Dolayisiyla, zaman ve maliyet kayb1 6nlenebilir, miisteri memnuniyeti ve tiretim miktar1
arttirilabilir. Yeni modelin olusturulmasi i¢in bir ¢cok akademik makale okunmus ve aragtirilmustir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

ALCAK IRTIFA ROKETLERININ MILLILESTIRILMESI VE MEKANIK AYRILMA SISTEMLERININ GELISTIRILMESI

Ogrenci: DENIZ TURGUT
Ogrenci: ANTL KARALOK

Danisman: YUSUF YARBA

Bu projede; patlayici destekli ayrilma sistemlerine sahip uydu roketlerine, daha giivenli ve tekrar kullanilmasina olanak
saglayacak alternatif bir mekanik ayrilma sistemi gelistirilmistir. Projede; geleneksel enerjik madde kullaninmu ile
gerceklestirilen ayrilma sisteminde, anlik basing sonucu roketin yeniden kullanilamamasi sorunu ele alinmig ve bu
sorunun Oniine gegmek amact ile enerjik madde kullanimunt sifira indirerek ayrilmayr gerceklestirmek hedeflenmistir.
Gelistirilen alternatif ayrilma sistemi; servo motorlar ile hareket saglanan, yazilim destekli bir disli sistemdir. Yazilim
ile servo motorlara hareket etme komutu verildiginde, motorlarin disli sisteme itki kuvveti uygulayarak ayrilmayi
gerceklestirmesi hedeflenen bu sistemin prototipleri iiretilmis ve denemeler yapilmustir. ilk prototipin iiretimi ii¢
boyutlu yazici ile gergeklestirilmistir. Hafif bir malzeme ile tiretilen ilk prototipte ayrilma sistemi basari ile ¢alismus ve
ardindan ikinci prototipin tiretimi gergeklestirilmistir. Daha agir bir malzeme olan aliiminyum malzemeden {iiretilen
ikinci prototipte de mekanik ayrilma sistemi denenmis ve yine basarili sonuglar elde edilmistir. Sistemin yazilim destegi
Arduino IDE ile programlanmus, sensor kartlar: kullanilmustir.
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Ana Alan: SAVUNMA, UZAY VE HAVACILIK

Tematik Alan:

SANAL GERCEKLIK TABANLI BOMBA IMHA ROBOTU EGITIM ORTAMI SIMULASYONU VE CiDDi OYUN

Ogrenci: FIRAT YILDIZ
Ogrenci: HALUK LEVENT CICEK

Dansman: MELIS CIKIS

Sanal Gergeklik (SG), egitim, eglence, savunma gibi farkli alanlarda giderek artan kullamim alamina sahip bir
teknolojidir. Sanal gergeklik teknolojisi, dijital ortamda bir diinya olusturarak gorsel ve isitsel elementler ile gercege
yakin bir ortam saglar. Giinimiizde sanal gergeklik teknolojileri savunma sanayiinde aktif olarak kullamlmaktadir.
Ancak sanal gergeklik kullamlarak dogrudan bomba imha uzmanlarim egitmeye yonelik bir ¢aligma bulunmamaktadir.
Projemizin amaci, sanal gergeklik ile bomba imha uzmanlarimin ihtiyaglarina yonelik bir ciddi oyun tasarlamaktir.
"Bomba Imha Robotu i¢in Ciddi Oyun ve Sanal Gergeklik Tabanl1 Egitim Ortamu Projesi", bomba imha ekibine katilan
kisilerin uzman unvamn alabilmesi i¢in gerekli egitimleri sanal gergeklik teknolojisi ile birlikte almasim saglayan bir
ciddi oyundur. Projemiz Unity platformu iizerinde yapilmakta olunup, gercek hayatta polis gii¢leri tarafindan kullanilan
CETIN-II adl1 bomba imha robotunun oyunlastirilnus bir simiilasyonudur. Oyun igerisinde bomba imha uzmanlar1 hem
robotun hareketlerini test etme, hem de ger¢ek hayata benzer bir senaryoda robotu deneme aktivitelerini
gerceklestirebilir. Bu projemizle birlikte bomba imha uzmanlarimin egitimlerini, daha maliyetsiz ve hayati riski azaltici
bir sekilde gerceklestirmesi hedeflenmistir.
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Ana Alan: MAKINE IMALATI VE OTOMOTIV

Tematik Alan:

INSANSIZ SU ALTI ARACI

Ogrenci: YUNUS EMRE OZTURK
Ogrenci: EMRE GURKAN

Danisman: MERT SAHIN

INSANSIZ SU ALTI ARACI CAMGOZ Bu projede kendi tasarimimiz olan insansiz su alti aracinin yapilma
nedeni,projenin yapim agsamalari ve bu aracinmin kullamm alanlarina yer verilmistir. Projede hedef kitle olarak savunma
sanayi,balik¢ilik teknolojisi,su alt1 gozlem ve veri toplama alanlari hedef alinmistir. Arag tasarimu yapilirken literatiirde
mevcut olan tasarimlardan faydalamlarak 6zgiin bir tasarim ortaya ¢ikarilmaya caligilmistir. Bize 6zgiin tasarimimiz
SolidWorks programinda ¢izilmistir.Bu tasarimimizda su alti aracimuzin Slgiilerini 70*45%45 cm olarak belirlemis
bulunmaktay1z.Bu ¢izime uygun olabilecek sekilde pargalar cnc lazer kesim ve cnc tornada isletilmistir . Bizim
tarafimizdan tasarlanan insansiz su alti aracimizin tiretimi 4 kisma ayrilmistir. Bu kisimlar; aracin ana iskeletinin
tliretimi, insansiz su alt1 aracimiz i¢in gerekli malzemelerin tedarigi, yazilim ve insansiz su alti aracimizin haberlesme
sistemidir. Bunlara ek olarak kendi tasarladiginmiz 6zel su ge¢irmez motor kaplamasinin ¢izimi yapilmis ve sonrasinda
burada kullanacagimiz malzemeyi cnc frezede islenip hazir hale getirilmistir.Bu proje kapsaminda su altinda insan giicii
ile yapilan uygulamalar insan gilici olmaksizin, insansiz su alt1 arac1 ile yapilarak hem zamandan tasarruf edilmistir hem
de bu sayede daha hizli ¢aligma ortamina olanak saglanmistir.Ayrica insansiz su alti aracimn kullammu ile birlikte
insanlarin can giivenliklerini tehlikeye atacak olas1 durumlar 6nlenmis olacaktir.
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Ana Alan: EGITIM

Tematik Alan:

SOSYAL EGITIM SiSTEMI

Ogrenci: CAGIL DOGA CAKIR
Ogrenci: NESLTIHAN TURKOZU

Danisian: MURAT COPOGLU

Egitimde yapilacak iyilestirmeler dogrudan ve dolayli olarak toplumlara biiyiik katki saglamaktadir. Bu ¢alismada
egitim sistemleri g6z oOniine alinarak, farklt uygulamalarin egitime iyi ve kot etkileri saptanmis ve bu dogrultuda
standartlastirilmig bir egitim sistemi Onerisi ortaya konmustur. Web tabanli yeni egitim sisteminde 6grenim ¢iktilari
merkezdedir. Ogrencilerin 6grenim ¢iktilarinin adil ve seffaf bir sekilde degerlendirilebilmesi ve kisiye 6zel egitimde
yonlendirici olmasi amaglanmustir. Bununla birlikte makine 6grenmesi yontemleri tamitilnus, literatiirde egitim tizerine
yapilmis makine 6grenmesi ve otomasyon uygulamalar1 incelenmistir. Tasarlanan yeni bir egitim sisteminde sistemin
dogas1 geregi var olan otomasyon uygulamalarimn 6rnek versiyonlar1 tamtilmistir. Bu dogrultuda seg¢ilen 6grenim
ciktilar1 ve zorluk derecesine gore sinav kdgidi otomasyonu saglayan, taranmus sinav kagitlarim sisteme yiikleyip
degerlendiricilere anonim bir sekilde gosterebilen bir web sitesi tasarlanmistir. Uygulamada ise Calculus dersini alan
tiim Ogrenciler ic¢in sinav kagidi olusturulabilmis, taranan cevap kagitlar1 web sitesi araciligiyla veritabamina
yiiklenmistir. Sistemle birlikte ¢alisabilecek potansiyel makine dgrenimi uygulamalar1 onerilmistir. Makine dgrenmesi
uygulamasinda rassal orman, gradyan giiclendirimi karar agaclari, destek vektér makineleri ve lojistik regresyon
algoritmalart kullanilmugtir.
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Ana Alan: ENERJI VE CEVRE

Tematik Alan:

SU KALITESI iZLEYEBILEN VE SUNUMUNESI ALABILEN OTONOM YUZEY ARACI (ASV) TASARIMI:
HEMIPTERA

Ogrenci: SERENAY USLU
Ogrenci: SEBNEM NUR BARLAK

Danisman: EDA AKIN

Su kiitlelerinde (nehir, g6l, kiyt suyu, baraj vb.) yerinde su kalitesi izlenmesi ve su numunesi alinarak laboratuvarlarda
izlenmesi Ozellikle AB Su Cergeve Direktifi ile birlikte {ilkemizde de son yillarda ¢ok daha sistematik olarak
yapilmaya baglanmistir. Ancak, tilkemizde su kaynaklarinin ¢ok fazla olusu, su kalitesi izlenmesinde gerekli is giic,
zaman, ekipman ihtiyacit ve numune almada yasanabilen zorluklar nedeni ile yerinde su kalitesi izleyebilen, su numunesi
alabilen, tasinabilir yeni teknolojilerin, tirlinlerin gelistirilmesine motivasyon kaynagi olmustur. Bu motivasyondan
hareketle; Diinya'da da son yillarda farkli amaglar i¢in gelistirilmeye baslanmlan otonom yiizen ara¢ (ASV), ¢evresel bir
uygulama alanina bu proje ile entegre edilmistir. Tasarim yapilan ASV ile; nehir, g6l, kiyt suyu gibi su kaynaklarinda
insansiz olarak kontrol edilebilen, tamimlanan konuma ulasabilen bir ylizen arag¢ gelistirilmistir. Bu ara¢ tizerinde monte
edilecek on line 6l¢iim cihazlari ile 10 m derinlige kadar su kalitesi parametrelerinin izlenmesi yaninda derinlik 6l¢timii
de yapilacaktir. Bunun yanminda otonom yiizey arag, istenilen derinlikten su numunesi alabilecek ve diger su kalitesi
parametrelerinin laboratuvarda analizine imkan saglayacaktir.
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Ana Alan: AKILLI SEHIRLER VE ULASIM

Tematik Alan:

ELEKTRIKLI ARAC SARJ ISTASYONU KONUMLANDIRMA KARAR DESTEK SISTEMI

Ogrenci: ZEYNEP BELIZ OKTAY
Ogrenci: UTKU CAN OZTURK

Dangman: BERFIN CEVIZCI

Yapilan arastirmalar ve gelistirilen proje dogrultusunda gelisen teknolojiyle beraber artmasi beklenen elektrikli
araclarin dogurdugu sarj istasyonu ihtiyacimin karsilanmasi hedeflenmektedir. Konumlarin, tiplerinin ve sayilarinin
belirlenmesi i¢in sarj istasyonlarimn kurulacag ¢evrelerdeki farkli elektrikli arag talep senaryolari sisteme girdi olarak
katilmaktadir. Buna ek olarak, istasyonlarin kurulacagr ¢evrelerdeki trafo konumlar1 ve kapasiteleri sisteme kisit olarak
katilmaktadir. Sarj istasyonlar1 sarj giicine ve maliyetine gore farklilik gostermektedir. Proje sonunda en az maliyetle,
cesitli kisitlar altinda belirlenen yol agindaki en fazla trafigi kapsayan 3 farkli tipte istasyonlarin kurulabilecegi
konumlar listeleyen bir karar destek sistemi gelistirilmistir. Teknolojik gelismelerden hizla etkilenebilecek, belirsizlik
altindaki bu problem miihendislik disipliniyle ele alimp her yol aginda kullamlabilecek genel geger bir ¢oziim
gelistirilmesi amaclannmustir. Bu karar destek sistemi ile sarj istasyonlarina yapilacak yatirim en etkili sekilde
kullanilabilecektir. Projede oncelikle belirli bir yol ag1 ele alimp elektrikli ara¢ kullamcilarinin bu yol ag tizerindeki
baslangi¢-bitis noktasi ¢iftleri arasindaki seyahatini miimkiin kilacak sekilde asgari sayida konumlandirma yapilip daha
sonra en fazla sayida hizmet verilen kullanici sayist en ¢oklanacaktir.

112



Ana Alan: SAGLIK

Tematik Alan:

ELEKTRONIK DENGE TAHTASI ILE DENGE ANALIZI

Ogrenci: GOZDE OZKAN
Ogrenci: HUDANUR DEMIR

Dansman: BURCU MENDERES

Vestibiiler Rehabilitasyon, ¢esitli rahatsizliklarda kullanilan bir fizik tedavi yontemidir. Bu tedavi esnasinda dengenin
tespiti ve gliglendirilmesi i¢in denge tahtasi kullanilmaktadir. Denge tahtasimin tizerine ¢ikan hastanin yer diizlemi ile
yaptig1 ag1 doktor i¢in anlamlidir. Meveut durumda klinikteki doktor bu agiyr tamamen gézleme dayanarak siibjektif
yaklagimlarla degerlendirmektedir. Hali hazirda kullamlan denge tahtasi elektronik bir 6l¢iime sahip olmadigi igin
acinin sayisal 6l¢iimii gergeklestirilememistir. Doktorun gézleme dayali olarak elde ettigi sonuglari daha objektif,
sayisal, giivenilir ve kaliteli bir hale getirebilme fikri, projenin ¢ikis fikri olmustur. Doktorun ihtiya¢ ve istemi tizerine
bu ac1y1 hesaplayan bir elektronik sistem yapilmistir. Boylelikle doktor bu agiyr gézlem yerine yapilan elektronik bir
sistemle tespit edebilecektir. Proje fikrinin hayata geg¢irilmesinde izlenen yontem denge tahtasina ¢ikan kiginin dengede
durmas1 esnasinda denge tahtasi ile ylizey arasindaki agimin acidlger sensorii tarafindan oOlgiilmesi ile
gerceklestirilmektedir. Sensérden elde edilen deger mikrodenetleyici vasitasiyla doktora iletilmektedir. Bilgisayar
ortaminda olusturulan ara yiiz ile okunan ag¢1 degerlerinin anlik olarak izlenebildigi gibi grafiksel gosterilim ve veri
tabant siiregleri de proje kapsaminda gergeklestirilmigtir. Hastanmin genel bilgileri ve daha 6nceki seanslarda elde edilen
ac1 degerleri grafiksel ve sayisal olarak bilgisayarda kayit altina alinmaktir. Boylelikle doktorun 6nceki seans verileri
ile su anki verileri karsilagtirarak hastanin tedavi siirecini bilimsel olarak ortaya koyabilmesi miimkiindiir.
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